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REGULARITВ OF CHANGE OF MOTOR-GRADERS CUTTING ELEMENTS 

RESOURCE 
 

ВО. VОЧЭЬОХ, PЫoП., D. SМ. (EЧР.), A. SСМСЮФТЧ, AЬЬoМ. PЫoП., CКЧН. SМ. (EЧР.),  
KСКЫФТЯ NКЭТoЧКХ AЮЭoЦoЛТХО КЧН HТРСаКв UЧТЯОЫЬТЭв 

 
Abstract. ThО mathОmatТcal modОl dОscrТbТnР thО rОРularТtТОs oП bladО аОar and takТnР Тnto account 
thО ТnПluОncО oП dТППОrОnt modОs oП РradОr opОratТon bв аorkТnР аТth varТous soТls аТth dТППОrОnt abra-
sТvОnОss dОРrООs has bООn dОvОlopОd. ThО dОpОndОncО oП chanРОs Тn bladО rОsourcО on tТmО oП Тts con-
tact аТth soТls oП thrОО catОРorТОs has bООn obtaТnОd. 
 
Key words: rОsourcО, no-ПaТlurО opОratТon, аОar, аorkТnР ОquТpmОnt, soТl. 
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 . 1    -
     
 PЦКб=ЦКб(Rб)     

   ,   є , 
       α 

   ґ . 
 

 
 

. 1.  PЦКб    -
 α: 1 – I  ґ ; 2 – II -
; 3 – III  

 
  PЦКб=П(α), -

  . 1, є  
 

ЦКб
α(α) sТЧ ,

80
CP A B D     

 
       (2) 

 
 є  A, B, C  D              

   PЦКб=П(α), 
  . 1. 
 

 1  є  A, B, C  D 
 

 
ґ  A B C D 

I 2η0 1,2 η -10 
II 30η 1,2η 10 20 
III 380 1,ζ 12 η0 

 
  ДζЖ    700 -

    ґ .   
     -

     -
     h(t)=a tβ+b   

( . 2).      
   ,  

    . 
   ,   β=1/2, 

bu=0 Д6Ж. 
 
І    . 2 ,    η0–100 

   є    

.    -
є ,  ,  η00–600 , -
є    . -

    -
    ґ    

  v=dh /dt Д7Ж. 
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 ґ : 1 – I  ґ ;  
2 – II ; 3 – III  
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