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Figure 2 – Variants of mobile installations
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ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ МАНЕВРЕНОСТІ КОЛІСНИХ МАШИН 

ІЗ ЗАСТОСУВАННЯМ НОВИХ ПРИНЦИПІВ ДІЇ ТА ЕЛЕМЕНТІВ 

ШТУЧНОГО ІНТЕЛЕКТУ

Кириченко І.Г., д.т.н., декан механічного факультету, ХНАДУ

Клец Д.М., д.т.н., зав. каф. комп’ютерних технологій і мехатроніки, ХНАДУ

Постановка проблеми. Розвиток економіки нашої держави призводить 

до зростання швидкостей руху колісних машин, а також насиченості 

транспортних потоків [1]. У зв'язку з цим стають актуальними питання 

підвищення ефективності експлуатації засобів транспорту, у тому числі 

будівельних і дорожніх машин, а також забезпечення безпеки дорожнього 

руху. Підвищення ефективності експлуатації автомобілів можливо за рахунок 

застосування технологій поліпшення їх окремих властивостей, майстерності 
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водіїв або впровадження елементів штучного інтелекту (ШІ) [2]. Оскільки 

поліпшення окремих властивостей може призвести до погіршення інших, а 

фізіологічні здібності людини обмежені, найбільш перспективним 

напрямком є розвиток елементів ШІ на транспорті з метою забезпечення 

функціональної стабільності експлуатаційних властивостей колісних машин 

[2, 3].

На сьогоднішній день широкого поширення набули системи 

закордонного виробництва, що підвищують стійкість при заносі, а також 

забезпечують керованість і динамічні властивості [4, 5]. Актуальним є

питання розробки систем підвищення стійкості проти заносу, а також інших 

показників маневреності колісних машин із застосуванням нових принципів 

дії і елементів штучного інтелекту.

Мета дослідження – Метою даного дослідження є розробка концепції 

інтелектуальної платформи для підвищення маневреності транспортних 

засобів. Для досягнення зазначеної мети необхідно побудувати блокуючі 

області показників маневреності автомобіля, а також виконати 

оптимізаційний синтез елементів штучного інтелекту.

Основний матеріал. Як об'єкти оптимізації виберемо, відповідно, 

новітні системи управління автомобілем, що враховують світової поріг знань 

[6], для реалізації трьох видів функцій автомобіля - основних, допоміжних і 

управлінських:

– Vehicle Dynamic Control (VDC), що встановлюється на автомобілях 

Nissan, Subaru, Alfa Romeo та ін .;

– Active Passive Integration Approach (APIA);

– Combined Active and Passive Safety (CAPS)

Визначимо атрибути інновацій (основні компоненти; функції; рівень 

технізації і реалізованої стратегії, а також швидкодію). Блокуючі області 

показників стійкості, керованості та динамічності автомобіля враховують 

фактори, що мають найбільший вплив на забезпечення його маневреності.

На основі проведеного аналізу запропоновано інтелектуальну 

платформу Vehicle Maneuverability Improvement System (VMIS). Реалізація 

розробленої платформи можлива за допомогою нечіткої логіки управління та 

об'єктно-орієнтованого програмування. VMIS пропонується в двох варіантах 

- версія CM (Control & Measurement) - контрольно-вимірювальна і версія PM 

(Proactive Management) - випереджаюче управління.

Висновки. Оптимізаційний синтез елементів штучного інтелекту для 

поліпшення маневреності автомобілів дозволив виявити перспективи 

розвитку вітчизняних інтелектуальних платформ, які не мають аналогів за 

кордоном. Запропонований метод побудови блокуючих областей показників 

маневреності може бути теоретичним обґрунтуванням системи забезпечення 

керованості та стійкості проти заносу інтелектуального автомобіля з 

урахуванням його динамічності. Концепція автомобільної інтелектуальної 

платформи для підвищення маневреності передбачає оцінку технічного 

стану, а також дорожніх, кліматичних і техногенних умов за допомогою 

різних датчиків і обробку отриманої інформації в центральному блоці 
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автоматичного управління з метою вироблення керуючих сигналів для різних 

функціональних колісних машин.
Література: 1. Подригало М.А. Динамика автомобиля / Подригало М.А., Волков В.П., 

Бобошко А.А., Павленко В.А., Файст В.Л., Клец Д.М., Редько В.В. – Харьков: Изд-во 

ХНАДУ, 2008. – 426 с. 2. Клец Д.М. Концепція забезпечення стабільності показників 

стійкості та керованості автомобілів [Текст] : автореф. дис. ... д-ра техн. наук : 05.22.20 / 

Клец Дмитро Михайлович ; Харків. нац. автомоб.-дорож. ун-т. - Харків, 2015. - 40 с.

3. Соснин Д. А. Новейшие автомобильные электронные системы / Д. А. Соснин, 

В. Ф. Яковлев // Учебное пособие для специалистов по ремонту автомобилей, студентов и 

преподавателей вузов и колледжей – М.: СОЛОН-Пресс, 2005. — 240 с. 4.
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структурных характеристик и исследование закономерностей развития транспортных 

систем / Н.Э. Тернюк, В.В. Федченко, Н.Н. Гладкая, А.М. Красноштан // Вісник 
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PROBLEM OF CREATION NOISE IMMUNITY SYSTEMS TELEMATIC 

BY INTEGRATING MOVING OBJECTS AND THE ENVIRONMENT 

PROPERTIES

Oleksandr Shefer, Ph.D., associate professor 

Poltava National technical Yuri Kondratyuk University

Problem. In the purpose of integration scientific researches in the field of 

info telecommunications, marks an analysis of the plasma environment, which is

formed around the object during its movement with the hyper speed.

Plasma environment creates a frequency-selective zone, which is 

impermeable for the radio signals. As a result, there is no feedback from the 

control object and the impossibility of transmitting control commands to the 

object, reduces the traffic safety of the object.

The purpose of the study. Determination of the main regularities of radio 

signals interaction with the ionized gases plasma, to create further noise-immune 

radio communication

The creation of noise immune telematic systems by integrating the 

properties of a moving object and the environment.

In recent years, the progress in the study of unbalanced plasma states has 

noticed. Quasi-neutral gas – is a plasma, which contains both charged and neutral 

particles. Whereas these parts are moving, the plasma has the property to conduct 

electric current. For plasma studying the researches of the physical processes are 

required. These operations lead to the plasma environment creation, which 

contains some new properties. [1].

Under the influence of positive ions, which are fall to the object with a high 

energy and fast neutral atoms, that are created during the process of recharging the 

ions, a large secondary electron emission is made on the surface of the plasma. The 

effect of plasma discharge is explained by oscillatory movements of electrons, 
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