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РЕФЕРАТ 

 

Кваліфікаційна робота містить  містить: 89 с., 19 рис., 20 табл., 23 джерела, 

4 додатка. 

ТРАНСПОРТНИЙ ЗАСІБ, ТРАНСМІСІЯ, КОРОБКА ПЕРЕДАЧ, 

КРУТНИЙ МОМЕНТ, МЕХАНІЗМ ПЕРЕМИКАННЯ, ТРОСИКОВИЙ ПРИВІД, 

СИСТЕМА SHIFT-BY-WIRE. 

Об'єкт дослідження – транспортний засіб категорії М1. 

Мета роботи – розробка коробки передач транспортного засобу  

категорії М1. 

У процесі виконання роботи було здійснено аналіз конструкцій 

транспортних категорії М1. Особлива увага приділялася конструкції коробок 

передач та аналізу систем керування процесом перемикання передач. 

Проаналізувавши переваги та недоліки існуючих конструкцій, була розроблена 

коробка передач транспортного засобу категорії М1, яка відповідає всім вимогам, 

має високі технологічні і експлуатаційні показники.  

Механізм перемикання передач є одним із найважливіших вузлів механічної 

коробки передач автомобіля, оскільки забезпечує вибір необхідної передачі та 

передачу керуючих зусиль від водія до внутрішніх елементів коробки передач. 

Основним призначенням механізму перемикання передач є забезпечення 

надійного, точного та безпечного перемикання передач залежно від дорожніх 

умов, швидкості руху транспортного засобу та навантаження на двигун. Від 

конструкції та технічного стану механізму перемикання значною мірою залежать 

комфорт керування автомобілем, довговічність трансмісії та безпека експлуатації 

транспортного засобу. 

Результати можуть бути використані при проектуванні трансмісій для 

транспортних засобів категорії М1 або модернізації вже існуючих. 
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ВСТУП 

 

Механізм перемикання передач належить до ключових елементів механічної 

коробки передач автомобіля, оскільки саме він забезпечує вибір необхідного 

режиму роботи трансмісії та передає керуючі дії водія до внутрішніх вузлів 

коробки передач. Його основною функцією є здійснення чіткого, надійного та 

безпечного перемикання передач відповідно до швидкості руху автомобіля, 

дорожньої ситуації та режиму навантаження двигуна. Від конструктивних 

особливостей і технічного стану цього механізму значною мірою залежать 

зручність керування транспортним засобом, ресурс роботи трансмісії та загальний 

рівень безпеки під час експлуатації автомобіля. 

У процесі розвитку автомобільної техніки механізми перемикання передач 

зазнали суттєвих змін і вдосконалень. На ранніх етапах автомобілебудування 

використовувалися прості важільні конструкції, які безпосередньо взаємодіяли з 

вилками перемикання передач усередині коробки. Подальше ускладнення 

конструкції автомобілів і зростання вимог до комфорту та ергономіки сприяли 

появі дистанційних систем керування. Сьогодні в сучасних транспортних засобах 

все більшого поширення набувають електронні системи перемикання передач із 

використанням селекторів. Незважаючи на відмінності у конструкції та принципі 

дії, усі механізми перемикання передач умовно поділяють на три основні 

категорії: механічні (ручні), дистанційні, до яких належать кулісні та тросові 

приводи, а також електронні системи керування передачами. 
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ВИСНОВКИ 

 

У результаті дослідження механізмів перемикання передач механічних 

коробок передач було встановлено, що вони є важливою складовою трансмісії 

автомобіля та забезпечують ефективну взаємодію водія з коробкою передач. Від 

конструкції механізму перемикання значною мірою залежать плавність зміни 

передач, комфорт керування транспортним засобом, надійність роботи трансмісії 

та безпека експлуатації автомобіля. Розглянуто основні види механізмів 

перемикання передач: механічні (ручні), дистанційні (кулісні та тросові) та 

електронні системи керування. Встановлено, що механічні механізми 

відзначаються простотою конструкції, високою надійністю та низькою вартістю 

експлуатації. Водночас вони мають певні обмеження щодо компонування 

автомобіля та ергономіки робочого місця водія. Дослідження дистанційних 

механізмів показало, що кулісні та тросові системи дозволяють більш раціонально 

розміщувати агрегати трансмісії та підвищують комфорт керування. Тросові 

приводи додатково забезпечують зниження рівня шуму та вібрацій, що позитивно 

впливає на експлуатаційні характеристики сучасних автомобілів. Особливу увагу 

приділено електронним селекторам перемикання передач, які забезпечують 

високу точність керування, можливість інтеграції з електронними системами 

автомобіля та підвищення рівня безпеки. Разом із тим такі системи 

характеризуються більшою складністю конструкції та вищою вартістю 

виробництва й обслуговування. Отже, кожен із розглянутих типів механізмів 

перемикання передач має свої переваги та недоліки. Сучасні тенденції розвитку 

автомобілебудування свідчать про поступовий перехід до електронних систем 

керування трансмісією, однак традиційні механічні та дистанційні механізми 

залишаються актуальними завдяки своїй надійності, простоті та економічній 

доцільності. Подальше вдосконалення механізмів перемикання передач 

спрямоване на підвищення точності роботи, зменшення втрат енергії, покращення 

ергономіки та інтеграцію з інтелектуальними системами керування 

транспортними засобами. 
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