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дата центр на основі серверу з процесором INTEL Xeon E3-1240, платі L 
S1200BTLR, модулем пам’яті 8GbDDR3 х 4, накопичувач HDD1Tb х 3, 
оптичних пристрою DVD-RW. Комп’ютерне моделювання буде основою 
програмно-апаратної реалізації віртуального управління транспортними 
дорожніми підприємствами та процесами, що досліджується у роботі авторів 
доповіді. 

Література: 1. Aleksiyev, V. Information growth of the portal for virtual management of 
transportation services Information Technology: Problems and Prospects, 2017, 32-47. 2. Naumov 
V (2012) Definition of the optimal strategies of transportation market participators: Transport 
Problems. 2012. – P.P. 43–52.  

 

УДК 629 

БЛОК КЕРУВАННЯ РОБОЧИМИ ПРОЦЕСАМИ СПЕЦІАЛЬНОЇ 

МАШИНИ 

Рогозін І.В., к.т.н., с.н.с., Харківський національний університет 

Повітряних Сил ім. І. Кожедуба 

Клец Д.М., д.т.н., проф., Харківський національний автомобільно-

дорожній університет 

 

На цей час, у світі ведеться постійна боротьба за зменшення залежності 

від нафтопродуктів. Поширення набувають електричні та гібридні автомобілі. 

В той же час, сучасні спеціальні машині на базі автомобільних шасі 

(автокрани, екскаватори тощо), також потребують вдосконалення та 

підвищення їх економічності. Відомо, що у більшості випадків в конструкції 

спеціальних машин застосовуються електричні приводи (генератори, 

електродвигуни тощо) спеціального обладнання, які працюють від двигуна 

внутрішнього згоряння автомобільного шасі. Тому одним з перспективних 

напрямків розвитку спеціальних машин є їх побудова з використанням 

елементів гібридних силових агрегатів автомобільного шасі. У сукупності, усе 

це призводить до необхідності створення блоку управління роботою 

спеціальної машини (БУРСМ), що має функції керування системами, що 

забезпечують безпечний рух, діагностування, роботу гібридного силового 

агрегату автомобільного шасі та електричних приводів спеціального 
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обладнання. 

Проаналізовано конструктивні характеристики силових агрегатів 

сучасних автомобільних шасі спеціальних машин та їх спеціального 

обладнання (габаритно-вагові, енергетичні параметри тощо). Розглянуто 

вимоги до БУРСМ за швидкістю обробки і передачі даних, діапазонами 

вимірювання, мінімальної кількістю контрольних точок вимірювання та 

інтервалом між сусідніми вимірами. Наведено методика та способи 

калібрування БУРСМ з врахуванням впливу навколишнього середовища. 

Запропоновано варіант послідовності технічної реалізації БУРСМ на 

спеціальній машині на базі автомобільного шасі з гібридним силовим 

агрегатом. Наданий варіант технічних заходів для доопрацювання та 

обладнання вітчизняних зразків автомобільних шасі вказаним блоком за 

умовою використання гібридного силового агрегату. 

 

УДК 004 

ПЕРЕДАЧА ІНФОРМАЦІІ ПРО МІСЦЕ ЗНАХОДЖЕННЯ 

ТРАНСПОРТНОГО ЗАСОБУ ДЛЯ МОБІЛЬНОГО ДОДАТКУ «МІЙ 

ТРАНСПОРТ» 

Орлов I.O., студент, ХНАДУ,  

Шапошнікова О.П., к.т.н., доцент, ХНАДУ  

 

Мобільний додаток є свого роду контролером, що допомагає користувачу 

взаємодіяти з різною інформацією та, якщо таку можливість включено, 

маніпулювати нею. Вирішення транспортної задачі про знаходження 

координат транспортного засобу в умовах реального часу сприяє полегшенню 

розрахунку щодо отримання інформації скільки часу має людина чекати на той 

чи інший транспорт [1]. 

Існує певна кількість розробок для удосконалення роботи громадського 

транспорту та надання інформаційної допомоги його користувачам. Вони 

мають свої функціональні та ергономічні переваги та недоліки. 
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НАУКОВЕ ВИДАННЯ 

 

ЗБІРНИК НАУКОВИХ ПРАЦЬ ЗА МАТЕРІАЛАМИ МІЖНАРОДНОЇ 

НАУКОВО-ПРАКТИЧНОЇ КОНФЕРЕНЦІЇ «СИНЕРГЕТИКА, 

МЕХАТРОНІКА, ТЕЛЕМАТИКА ДОРОЖНІХ МАШИН І СИСТЕМ У 

НАВЧАЛЬНОМУ ПРОЦЕСІ ТА НАУЦІ» 

 

Конференцію проведено згідно з планом проведення міжнародних, 
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