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УДК 658.512 

ВИБІР АПАРАТНО-ПРОГРАМНОГО ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ 

ІНФОРМАЦІЙНОЇ СИСТЕМИ КОНТРОЛЯ РУХУ ТРАНСПОРТУ 

Згонник О.Є., студент, кафедра автоматизації та комп’ютерно-

інтегрованих технологій, ХНАДУ 

Кононихін О.С., к.т.н, кафедра автоматизації та комп’ютерно-

інтегрованих технологій, ХНАДУ 

 

Постановка проблеми. Підприємства, чия діяльність пов'язана з 

рухомими об'єктами, стикаються з проблемами контролю перевезень, витрати 

палива, розрахунку оптимальних шляхів руху транспорту і аналізу 

використання його робочого обладнання. Особливо гостро ця проблема 

виникає, якщо фінансові втрати в результаті неефективного контролю за 

роботою техніки стають досить істотними і починають впливати на результат 

економічної діяльності підприємства в цілому. На ринку представлено досить 

широкий вибір апаратно-програмного забезпечення, тому постає проблема 

вибору найкращих. 

Мета дослідження – підвищення ефективності управлінням 

транспортними засобами за рахунок розробки моделей вибору апаратно-

програмного забезпечення інформаційної системи контроля руху транспорту. 

Для отримання інформації на транспортний засіб встановлюються 

додаткові датчики, що підключаються до GPS контролера, наприклад: 

- датчики витрати палива; 

- датчик навантаження на осі транспортного засобу; 

- датчик рівня палива в баку; 

- датчик температури в рефрижераторі; 

- датчики, які фіксують факт роботи або простою спецмеханізмів 

(поворот стріли крана, роботи бетонозмішувача), факт відкриття дверей або 

капота, факт наявності пасажира. 

Аналіз літератури [1-2] показав, що вибір технічних засобів і обладнання 
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проводиться або за прайсами, які торгують даним видом продукції фірм, або 

за індивідуальним вимогам, який формує замовник. Вибір проводиться або за 

функціональним, або за витратним критерієм в умовах визначеності [1]. 

Критерії вибору програмного забезпечення диспетчера для моніторингу 

транспорту включають таке: 

- повнота звітів; 

- сервісні функції при роботі з картами; 

- інтеграція в спеціалізовані облікові програми і системи; 

- швидкість роботи програми (перегляд історії руху автомобіля, 

створення звітів, чим менше цей час, тим швидше можна переглянути роботу 

обладнання та машин, проаналізувати маршрути і т.д.) 

- вартість; 

- конфіденційність інформації; 

- навчання та навчальні матеріали. 

В [3-4]  представлено моделі вибору програмного та технічного 

забезпечення інформаційної системи контроля руху транспорту комплексне 

використання даних моделей дозволить вирішити задачу вибору апаратно-

програмного забезпечення. 

Висновки. В результаті виконаного дослідження розроблені моделі 

вибору апаратно-програмного забезпечення інформаційної системи контроля 

руху транспорту, що дозволить підвищити ефективність управління 

транспортом. 
Література: 1. Дятлов А. П. Системы спутниковой связи с подвижными объектами. 
Учебное пособие / А. П. Дятлов – Таганрог: Центропринт, 1997. – 95 с. 2. Зог Ж. Основы 
спутниковой навигации / Ж. Зог. – М.: U-BLOX, 2007. – 132 с. 3. Нефёдов Л.И. Модели 
выбора технических средств системы спутникового мониторинга транспорта в условиях 
интервальной неопределенности / Л.И. Нефёдов, А.С. Кононыхин, В.В. Марченко // 
Технология приборостроения. – 2015. –№1 .– С.6–9. 4. Кононыхин А.С. Модель выбора 
программных средств системы спутникового мониторинга транспорта в условиях 
интервальной неопределенности / А.С. Кононыхин, Ю.А.Петренко, Д.А. Маркозов, В.В. 
Марченко // Технология приборостроения. – 2017. –№1 .– С.34–36.  
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