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Постановка проблемы. При исследовании механизма дорожно-

транспортного происшествия (ДТП), который связан с уводом одного из 

транспортных средств (ТС) на стадии сближения до момента столкновения, 

перед экспертами возникает проблема проверки заданных в постановлении 

следователем (судом) исходных данных, характеризующих характер 

движения ТС на данной стадии. Указанная проблема может возникать в 

случае, если сближение ТС связано с движением одного из них после 

повреждения шины в результате прокола, пробоя, разреза, разрыва или 

пневматического взрыва. Для проверки показаний участников и свидетелей 

ДТП, а также заданных в постановлении о назначении экспертизы данных, 

эксперт должен иметь сведения о величине бокового увода в зависимости от 

скорости ТС и скорости падения давления в шине. Проблема, возникающая 

при определении механизма сближения транспортных средств после 
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повреждения шины одного из его колес, может быть решена путем 

экспериментального исследования параметров движения ТС, а именно, 

радиуса поворота и бокового смещения при различных значениях 

динамического радиуса поврежденного колеса и давления воздуха в шине.

Устойчивость движения автомобиля, в числе многих факторов, зависит 

также и от соотношений динамических радиусов колес левого и правого 

бортов [2]. Одной из причин появления бортовой неравномерности 

касательных реакций на колесах различных бортов является изменение 

расстояния от осей вращения колес до основной поверхности, т.е. 

динамического радиуса. В этом случае возможны два варианта: водитель не 

удерживает автомобиль на прямолинейном курсе движения; при этом 

угловые скорости левого и правого колес одинаковы (дифференциал 

ведущего моста не работает); водитель удерживает автомобиль на 

прямолинейном курсе; при этом линейные скорости осей левого и правого 

колес одинаковы.

Практика экспертного исследования шин и колес ТС показывает, что 

повреждения шин и колес могут иметь как эксплуатационный, так и 

неэксплуатационный (аварийный) характер, когда повреждения возникают в 

результате ДТП, непосредственно перед ДТП или после него. Согласно 

принятой в настоящее время терминологии в экспертной практике различают 

следующие виды повреждений шин: прокол, пробой, разрез, разрыв и 

пневматический взрыв [1]. Первым общим характерным признаком 

неэксплуатационных (аварийных) повреждений шин может служить 

действие значительной по величине ударной силы, которая вызывает кроме 

повреждения шины различные повреждения частей и деталей колеса и 

прилегающих к нему частей (крыльев, рычагов, тяг и т.д.). Вторым общим 

характерным признаком неэксплуатационного повреждения шин является 

направление действия силы разрушения, которая не совпадает с плоскостью 

вращения колеса в процессе эксплуатации транспортного средства [1]. 

Решение вопроса оценки параметров движения при разгерметизации шины 

транспортного средства составляет основу расследования и судебного 

рассмотрения дел о ДТП.

Целью исследования является экспериментальное определение 

параметров движения транспортного средства при разгерметизации его 

колеса. Для достижения указанной цели необходимо экспериментально 

определить параметры движения автомобиля при разгерметизации его 

колеса.

Основной материал. С целью выполнения программы и методики 

эксперимента были использованы следующие материально-технические 

средства: автомобиль Skoda Fabia; рулетка измерительная металлическая 

Р50У3К ДСТУ 4179-2003; комплект шин NokianW 185/65 R14 86TM+S; 

фотокамера Nikon D5000; секундомер с допустимой погрешностью 

измерения 0,2 с; манометр автомобильный ГОСТ 1701-75; компрессор 

автомобильный Miol 81-115; доска 1000×120×20 мм для крепления штырей; 

острые штыри Ø3,5-16 мм.
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Для регистрации данных во время проведения эксперимента был 

использован разработанный в ХНАДУ мобильный регистрационно-

измерительный комплекс (МРИК) [3], который предназначен для измерения 

ускорений, замедлений и скорости автомобиля во время движения в 

различных условиях эксплуатации. Погрешность значений ускорений, 

полученных с помощью МРИК, составляет не более 4%.

Масса автомобиля, который принимал участие в эксперименте, 

определялась по данным, указанным в эксплуатационно-технической 

документации к ТС с учетом массы водителя, наличия горюче-смазочных 

материалов и аппаратуры. Продольные уклоны не более 0,05 % , поперечные 

уклоны не более 1 %. Движение ТС во время измерений проводилось 

согласно программе и методике эксперимента. В процессе движения 

регистрировались следующие параметры: коды аналого-цифрового 

преобразователя (АЦП) по оси ОХ (для перевода в продольные ускорения); 

коды АЦП по оси ОY (для перевода в боковые ускорения); коды АЦП по оси 

ОZ (для перевода в вертикальные ускорения); время t и скорость V движения 

автомобиля.

Выводы. Экспериментальные исследования параметров движения 

автомобиля при разгерметизации его колеса в дорожных условиях показали, 

что статический радиус шины изменяется в зависимости от избыточного 

давления воздуха по экспоненциальному закону. При движении автомобиля 

Skoda Fabia со спущенной шиной управляемого колеса в продольном 

направлении на расстояние 120 м, отклонение от прямолинейной траектории 

составляет до 18 м в зависимости от давления воздуха в шине. Радиус 

поворота автомобиля в данном случае составляет 491 м. При движении 

автомобиля Skoda Fabia с проколотой шиной (отверстие Ø 3,5 мм) 

управляемого колеса в продольном направлении на расстояние 85 м со 

скоростью Vа = 10 км/ч, отклонение от заданной водителем траектории 

составляет 5,82 м, а с пробитой шиной (отверстие Ø 12 мм) отклонение 

составляет 12,41 м. Проведенные исследования позволяют специалистам с 

достаточной точностью определить параметры траектории транспортных 

средств при движении с разгерметизированным колесом, что в дальнейшем 

позволит эксперту-автотехнику провести соответствующую техническую 

оценку действий водителя и решить вопрос его технической возможности 

предупреждения ДТП.
Литература: 1. Аджиев Р.И. Справочные данные о нормативных и технических 
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