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Вступ 

 

У сучасних умовах стрімкого розвитку електромобільного транспорту 

важливим є забезпечення його надійної технічної підтримки та моніторингу. 

Один із ключових аспектів - оперативна діагностика електромобілів, що 

дозволяє виявляти несправності на ранніх етапах, підвищувати безпеку, 

знижувати витрати на обслуговування й подовжувати строк служби 

транспортного засобу. Цифровий сервіс Car Scanner ELM OBD‑II, який у 

поєднанні з адаптером OBD‑II/Bluetooth дає можливість водіям і сервісним 

фахівцям зчитувати живі дані з електронних блоків керування, аналізувати 

параметри роботи систем електромобіля, а також визначати та скидувати 

помилки, набуває особливої значущості [1-4]. 

В умовах України, де інфраструктура обслуговування електротранспорту 

продовжує формуватись, використання таких доступних і універсальних рішень 

стає додатковим чинником підвищення ефективності експлуатації 

електромобілів, розвитку сервісної галузі та підтримки електромобільності. 

Метою дослідження є оцінка ефективності застосування сервісу 

Car Scanner ELM OBD‑II як інструмента діагностики електромобілів, аналіз 

його функціональних можливостей, переваг і обмежень у контексті умов 

експлуатації в Україні з метою формування рекомендацій щодо використання в 

сервісних центрах та у навчально‑виховному процесі.  

 

Алгоритм діагностики 

 

Алгоритм діагностики електромобіля складається з наступних дій [1,3,5]: 

1. Підключення сканера. Усі сучасні автомобілі оснащені стандартним 

портом OBD-II, який зазвичай розташований під рульовою колонкою або на 

центральній консолі. У деяких моделях цей роз’єм закритий пластиковою 

заглушкою, тому перед підключенням сканера її необхідно зняти. 

2. Увімкнення автомобіля. Щоб сканер отримав доступ до електронних 

блоків управління (ЕБУ), необхідно увімкнути автомобіль. Для традиційних 

авто з двигуном внутрішнього згоряння (ДВЗ) зазвичай достатньо встановити 
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ключ у положення "запалювання", не запускаючи двигун. У випадку 

електромобілів або гібридних авто потрібно перевести транспортний засіб у 

режим готовності (Ready). 

3. Ідентифікація автомобіля. Після встановлення з’єднання між OBD-II-

сканером і транспортним засобом необхідно обрати марку, модель та 

комплектацію автомобіля. Це дозволяє програмному забезпеченню правильно 

визначити доступні електронні блоки та коректно інтерпретувати діагностичні 

дані. 

4. Виконання діагностики та зчитування кодів помилок. На цьому етапі 

програма пропонує обрати режим сканування. Деякі сканери дозволяють 

аналізувати окремі блоки управління (наприклад, лише двигун або 

акумуляторну систему), тоді як інші підтримують повне сканування всіх 

доступних електричних систем. 

5. Аналіз отриманих результатів. Отримані під час сканування DTC-коди 

необхідно правильно інтерпретувати, оскільки одна й та сама помилка може 

мати різні причини. Деякі коди вказують на конкретний несправний компонент, 

тоді як інші потребують додаткового аналізу. 

6. Аналіз параметрів у реальному часі. Окрім зчитування кодів помилок, 

більшість OBD-II-сканерів підтримують перегляд оперативних параметрів 

транспортного засобу в реальному часі.  

7. Усунення помилок та перевірка результату. Після завершення 

діагностики та усунення виявлених несправностей необхідно очистити DTC-

коди. Це дозволяє перевірити, чи проблема була вирішена, або ж помилка 

з’явиться знову після певного часу експлуатації [9]. 

 

Висновки 

 

У результаті проведеного дослідження можна зробити такі висновки: 

1. Актуальність використання цифрових інструментів діагностики 

підтверджена тенденціями до збільшення кількості електромобілів в Україні та 

потребою у доступному технічному обслуговуванні, яке не потребує складного 

дорогого обладнання. 

2. Сервіс Car Scanner ELM OBD-II виявився зручним, функціональним та 

інтуїтивно зрозумілим засобом діагностики, який надає користувачам доступ до 

великої кількості параметрів електромобіля в реальному часі, включаючи дані 

про систему живлення, стан батареї, коди помилок, температуру, напругу та 

інші ключові показники. 

3. Було встановлено, що поєднання Car Scanner із Bluetooth-адаптером 

ELM327 забезпечує ефективну взаємодію з електронними блоками управління 

електромобіля, дозволяючи зчитувати, інтерпретувати та очищати коди 

несправностей. 

4. У ході аналізу виявлено, що даний інструмент має високу адаптивність 

до різних моделей електромобілів, особливо популярних на українському 

ринку, таких як Nissan Leaf, Renault Zoe, Tesla Model 3 та інші. 
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5. Використання Car Scanner ELM OBD-II в освітньому процесі має 

значний потенціал - як у навчанні майбутніх фахівців, так і у формуванні 

цифрової грамотності серед користувачів електромобілів. 

6. У результаті дослідження сформовано рекомендації щодо 

впровадження сервісу у сервісні майстерні та освітні заклади, з урахуванням 

переваг: низька вартість, мобільність, простота використання та широкий 

функціонал. 
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