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– вимоги cv -го програмного програмного сервісу до ξ -ї технічної 

характеристики ТЗ при виконанні σ -ї функції повинні не перевищувати 

заданих 0Tσξ  

0
cv cv cvT Y X Tξ σ σ σξ≤ ;  1,c cσ= ; 1, cv v= ; 1,σ σ ′= ; 1,ξ ξ′= ; (6) 

– вартість програмних сервісів повинна бути не більше 0C  

0
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;     (7) 

– всі вибрані програмні сервіси повинні бути сумісні 

g g 1c cW X X = ;    1, 1c cσ= − ;  g 1,c cσ= + ;  g 1cW∀ = ,  (8) 

де gcW ={0;1}, gcW =1, якщо c -й програмний сервіс сумісний з g -м 

програмним сервісом, інакше gcW = 0. 

Висновки. В результаті виконаного дослідження розроблено модель 

вибору програмного сервісу автоматизації процесу підбору персоналу за 

рахунок чого підвищено обґрунтованість рішень, що приймаються.  
 

Література: 1. Нефёдов Л. И. Модели и методы синтеза офисов по управлению 
программами и проектами: монография [Текст] / Л. И. Нефёдов, Ю. А. Петренко, Т. В. 
Плугина и др. – Х.: ХНАДУ, 2010: –344 с. 2. Кононихін О.С.Моделі автоматизованого 
проектування офісу в умовах нечіткої інформації: автореф. дис. канд. техн. наук: спец. 
05.13.12 «системи автоматизації проектувальних робіт» / О.С. Кононихін. – Харків, 2014 – 
20 с. 
 

УДК 685.1 

МОДЕЛЬ ВИБОРУ САУ АСФАЛЬТОУКЛАДАЧА 

Ільге І.Г., к.т.н., доц., кафедра автоматизації і комп'ютерно-інтегрованих 

технологій, ХНАДУ,  

Вагін Д.О., студент, ХНАДУ 
 

Постановка проблеми. Проблема полягає у відсутності моделі науково-

обґрунтованого вибору системи автоматичного управління асфальтоукладача. 
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Мета дослідження. Метою роботи є створення моделі вибору системи 

автоматичного управління асфальтоукладача в умовах невизначеності.  

Розробка моделі вибору САУ. Найбільш доцільним методом для 

побудови моделей вибору в умовах невизначеності є метод аналізу ієрархій 

[1]. Основним етапом дослідження при використанні цього методу є побудова 

ієрархії проблеми вибору шляхом її послідовного розділення на окремі 

складові. 

Проблема вибору системи автоматичного управління являє собою вищий 

рівень ієрархії. Вибір цієї системи для асфальтоукладачів відбувається 

виходячи з її економічних, технічних і ергономічних характеристик. Ці три 

групи характеристик складають наступний рівень ієрархії. 

Технічними характеристиками є: 

- адаптивність, тобто здатність системи пристосуватися до конкретних 

умов роботи машини і поставлених виробничих завдань; 

- точність виконання виробничих завдань; 

- надійність роботи системи; 

- швидкодія, тобто швидкість реагування системи на зовнішні та 

внутрішні збурення. 

Економічні характеристики в цілому можна звести до двох основних: 

- вартості придбання системи автоматичного управління; 

- вартості її експлуатації, приведеної до певного відрізку часу. 

Ергономічні характеристики включать зручність інтерфейсу системи для 

оператора і візуальну комфортність. 

Зазначені вище характеристики з усіх трьох груп складають третій рівень 

ієрархії. На нижньому рівні ієрархії розташовуються конкретні системи 

автоматичного управління, що порівнюються – альтернативи. 

Альтернативами обрано наступні датчики: TOPCON 3D LPS, MOBA SYSTEM 

76 PLUS, Trimble ScreedPro, Trimble BladePro 3D, "Стабилослой-20", "СКАТ-

4"[2-5]. 

Таким чином, узагальнена ієрархія проблеми вибору системи 
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автоматичного управління асфальтоукладачем представлена у вигляді 

структурної моделі, поданої на рисунку 1. 

 
 

Рисунок 1 - Структурна модель вибору САУ асфальтоукладача 

За допомогою розробленої структурної моделі на основі експертних 

суджень створено матриці парних порівнянь, визначено і пронормовано 

компоненти власних векторів і обчислені вагові коефіцієнти згідно з відомою 

процедурою методу аналізу ієрархій [1]. 

Вибір альтернатив відбувається у відповідності до значень узагальнених 

вагових коефіцієнтів, які визначають шляхом послідовного зважування 

вагових коефіцієнтів нижніх рівнів ієрархічної моделі компонентами вектора 

вагових коефіцієнтів верхніх рівнів [1]. 

Після формування всіх матриць парних порівнянь з ваговими 

коефіцієнтами визначено узгодженість експертних оцінок шляхом обчислення 

індексу узгодженості і відношення узгодженості, що не перевищує 

прийнятний рівень 10%. 
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На підставі виконаних обчислень визначаємо альтернативу, що 

задовольняє всім критеріям - система Trimble ScreedPro. 

Висновки. У даній роботі шляхом розповсюдження на нову предметну 

область – вибір систем автоматичного управління асфальтоукладачів отримав 

подальший розвиток метод аналізу ієрархій. 

Розроблено структурну ієрархічну модель вибору системи автоматичного 

управління, яка надає можливість виконувати вибір САУ асфальтоукладача 

науково обґрунтовано за рахунок застосування метода аналізу ієрархій. 
 

Література. 1. Саати, Т. Принятие решений. Метод анализа иерархий [Текст] / Т. Саати. – 
М.: Радио и связь, 1993. – 320 с. 2. Решения для асфальтоукладчиков: Система 3D LPS 
[Электронный ресурс]. - Режим доступа: URL: https://www.gsi.ru/art.php?id=617. 3. Cистема 
MOBA на асфальтоукладчики и дорожные фрезы «SYSTEM 76 PLUS» [Электронный 
ресурс]. - Режим доступа: URL: https://moba-3d.ru/moba-system-76-plus. 4. Система 
Управления Асфальтоукладчиком ScreedPro [Электронный ресурс]. - Режим доступа: URL: 
http://xn--80aajzhcnfck0a.xn--p1ai/PublicDocuments/ 0505854.pdf. 5. Асфальтоукладчики 
[Электронный ресурс]. - Режим доступа: URL: http://fccland.ru/dorozhno-stroitelnye-
mashiny/219-asfaltoukladchiki.html.  

 

УДК 004.896, 004.891 

РОЗВИТОК ІНФОРМАЦІЙНИХ ТЕХНОЛОГІЙ ТА ЇХ ВПЛИВ НА 

МАЙБУТНЄ ЛЮДСТВА 

Кудін А. І., к.т.н., доц.,  кафедра інформатики і прикладної математики, 

Жульєв Д.Н., студент, Гр. ДГ-12-18, ДБФ, ХНАДУ 

 

Постановка проблеми. Проблема взаємодії людини і людства взагалі з 

інформаційними технологіями їх використання та їх вплив на  суспільство в 

цілому зараз є важливою  темою як для вчених так і простих громадян. Тому 

обговорення та пошук шляхів вирішенні цієї проблеми є актуальною.  

Мета дослідження – визначення проблеми та можливість її вирішення. 

Основний матеріал. Людство в XXI столітті перейшло від епохи 

постіндустріального суспільства в інформаційне суспільство. 

ХХI століття - це століття розвитку різних технологій, причому найбільш 

затребуваними виявляються конвергентні технології - це «велика четвірка» 
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