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YK 656.13
MI)KHAPOJHUH JTOCBIJ BUKOPUCTAHHSA
IHTEJIEKTYAJIBHUX TPAHCITIOPTHUX CUCTEM
Benrep A. C., acnipanT, kadenpa opranisauii i 0e3nexu 10poKHHOI0
pyxy XHAZY
Crenanos O. B., K.T.H., 1011eHT, Kadeapa opraHizamuii i 0Oe3nexku
nopoxxkHboro pyxy XHAJAY
Bosooyesa T. B., K.T.H., 101eHT, Kadeapa mamunoOyayBanusa OJIABA

IMocranoBka mnpodjemu. HeoOXigHICTH pO3pOOKH  IHTENEKTyaJbHUX
tpaHncnopTHux cuctemu (ITC) BuHUKIIA B nepiii mojaoBuHI 90-X pOKIB MHUHYJIOTO
CTOJITTS MPAaKTUYHO OJHOYACHO B KpaiHax SAmnonii, 3axigHoi €Bpomu, CIIA Ta
ABctpamii. CBiToBui J0cBiA po3BUTKY TmpoekTiB [TC 103BOMMB  YiTKO
c(hopMyJIOBaTH OCHOBHI €TalK MO BUPIIEHHIO TPOOJIEM PO3BUTKY 1 BOPOBAKEHHS
ITC [1]: maTemMaTuuHEe MOJIETIOBAaHHS PyXy aBTOMOOUTIB 1 TPAHCIIOPTHUX MOTOKIB
(Tak 3BaHE MIKPO- Ta MAaKpO- MOJEIIOBaHHA); €MHA cuUcTeMa 1H(GOPMYBaHHS;
eJIEKTPOHHA CHCTeMa BHOOPY 1 BKa31BKM MapUIpyTy; CUCTEMa HaJaHHS JOIIOMOTH
BOJIISIM.

Meta pociigzkeHHsT — aHali3 MDKHApPOJHOTO Ta BITYM3HSHOTO JOCBITY B
peaizaiii IHTeIeKTYaTbHUX TPAHCIIOPTHUX CHUCTEM.

OcHoBuuii matepian. ITC oxomaoe mUpPOKUd CHeKTp i1HPOpMALIMHUX,
JIOPOYKHIX, HaBITAIlIMHUX, aBTOMOOUIBHUX CHCTEM, a TaKOXK CHCTEM KOHTPOJIO 3a
TPAHCTIOPTHUM 3aCOOOM/BOJIIEM 1 THCSIY1 IHIIIUX CUCTEM, [0 BUKOPUCTOBYIOTh JIaHi,
1100 CTBOPUTH «IHTENEKTyaJIbH1» PIIIEHHS B Tally31 TPAHCIIOPTY.

B nanwmii yac Bcs Mepeka aBTOMOOUIPHUX MaricTpaie, Mo MpUMUKAIOTh 10
Bermukux Mict (Yukaro, Jerpoiit, Jloc-Anmxenec, Hoio-Mopk Ta iH.) ocHameHa
ITC. ¥ CIIA 1 Kanaai Benuka yBara NpUAUISIETbCS B3a€EMHUM 3B'sI3KaM MICBKOT
CHUCTEMH 3 CUCTEMOIO JIOPIT 1 aBTOMAricTpajei B MPUMICHKHX 30HaX.

B Snonii npakTUYHO BCS JAOPOXKHA Mepexka, K B MiCTaxX, Tak 1 Ha Tpacax,

obnannHana jokansHUMU ITC pi3HOroO CTymneHs ckiIagHOCTI. Y CydacHiil mpakTuil
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npuitHaTo BigHOCUTH ITC 10 0AHOTO 3 YOTUPHOX MOKOTIHb PO3BUTKY LIMX CUCTEM:

[Toxominus 1. Po3paxyHok kepyrouux mnapamerpiB 1 BBeaeHHs ix B ITC
BUKOHYIOTbCS] BPYUHY.

[Toxominus 2. Po3paxyHOK Kepylo4yuX HapaMeTpiB aBTOMAaTH30BaHUM,
BBeJIcHHS iX B ACY J] BUKOHYIOTHCSI BpYUHY.

[Tokominas 3. Po3paxyHok Kepyroumx MapaMmeTpiB 1 BBeaeHHs ix B ITC
aBTOMATH30BaHl. YTpaBIiHHS (pearyBaHHsS Ha 3MIHH TPAaHCIHOPTHOTO IOTOKY)
MPOBOAUTHLCA 3 YpaxyBaHHSM JMHAMIKM TpaHCIOpPTHUX MOTOKIB (TR—merom) 3a
JIOTIOMOTOI0 3MIHU 3a3]1aJIeT1b PO3pax0BaHUX TUMYACOBUX TAOJIHUIIb.

[Toxonminus 4. Po3paxyHok kepyrouux mnapamerpiB 1 BBeaeHHa ix B ITC
aBTOMATH30BaHi.  YTpaBJiHHS  TPOBOJUTHCA B  peaJbHOMYy d4aci (3
KOPOTKOCTPOKOBOIO 3aTPUMKOIO pearyBaHHs a00 MPOTHO3YBaHHSIM TPaHCHOPTHHUX
MOTOKIB), 3 YPaxyBaHHIM JIOKaJbHUX 3MiH TPAHCIIOPTHUX MOTOKIB [2].

B nmanuii yac ITC 3-ro 1 4-ro mokoJIiHb BCTAHOBJIEHI B JEKUIBKOX HECATKAX
MmicT: B 53 mictax BenukoOpuranii, B Manpui, ['oukonry, Toxkio, Toponto, bopo,
baxpeiiHi Ta psl HIIUX.

B nmanmit vac 3nayna uwactuHa Tteputopii CIIIA ym @panmii, oxoruieHa
1H(hOpMaI[IHHUMU CUCTEMaMH, SIKI MepeNaloTh KUIbKICHI JaHl MpO TPAaHCHOPTHI
MOTOKHM B pealibHOMY 4aci. B ocTaHH1 pokd 3HaXOASATh BCE OUIBIIOTO MOIIUPEHHS
CUCTEMH, III0 MPOTHO3YIOTh CEPEHIO MIBUIKICTH 1 Yac MPOI3Iy MO TUM YU 1HITUM
MapuipyTtamu. [loaiObHi cucTeMu HaIarOTh TOCUTh ICTOTHUM BIUIMB HA IEPEPO3MOALT
TPAaHCTIOPTHUX MOTOKIB.

Ha cyuacHoMy erami BEIMKOTO TMOMIMPEHHS HAaOyBa€  KOHIEMIS
MPOMUCJIOBOTO PO3BUTKY, 110 Tepeadadae BIPOBAIKEHHS «KibepdizuuHmux
cuctem» (Cyber Physical Systems — CPS) na tpancnopri. Ha crorognimHiit 1eHs,
MO>XKHa BUAUIMTH HACTYIHI 1HHOBAIIMHI KOHTYpH TpaHchopmallii TPaHCIOPTHUX
CUCTEM:

1. dimpxkuranizamis Tpancnopty. Ha oCHOBI BUKOPUCTaHHS €JIEKTPOHHOTO 30PYy
Ta TexHousorii Big Data Mo)kxHa KOHTPOJIOBATH KOXHUN TPAHCHOPTHUN 3aci0 Ta

3HAYHO PO3BAHTAXKUTU TPAHCTIOPTHI MOTOKH, a TAKOXK MIJBUIIUTH PIBEHb OC3MEKU

182



KOMIT'IOTEPHI TEXHOJIOT'TI | MEXATPOHIKA

pyxy. llle omHi€ro mepeBaroro miIKUTAMI3aIlli € CHPOIIEHHS KOMYHIKAIi MiX
JIFOJTUHOIO Ta TPAHCIIOPTHOIO CUCTEMOTO.

2. CTBOpEHHS IHTEJNEKTYyaJIbHUX TPAHCIOPTHUX CHUCTEM Ta 3aco0iB, Jie 3a
JIOTIOMOTOI0 TPAHCIIOPTHUX JIE€TEKTOPIB MOXKHA THYYKO PEryJIIOBaTH HIUIbHICTD
TpaHCHOPTHUX MOTOKIB. Hampukian, cucrema rayukoro perepcy Road Zipper y
micti Kuesi.

Po3BuTOK maHWX KOHTYpIB HAJa€ MOKIIUBOCTI JUIsl CTBOPEHHS OE3MIJIOTHOTO
TPAHCHOPTY Ta MOEAHAHHS IITYYHUX CUCTEM Yy II100aJbHY «EKOCUCTEMY» YaCTKOBO
abo moBHicTi0O 0e3 yuacti moauau [3]. e mae 3mory oOMmiHy iHOpMAaITi€O 3
IHIIMMH 1IKITI0OYEHUMH aBTO, CMapT(HOHAMHU TOILIO.

[lo BigHOmIEHHIO [0 OE3NUIOTHUX AaBTOMOOUIIB IIOCTa€  IMUTAHHS
iH(popmarliiiHoi Oe3neku Ta 3axXUCT JaHuX. To0TOo, MOjanbilie BIPOBAKEHHS
IHHOBAIIMHUX JIOCSITHEHb Ha TPAHCHOPTI Ma€ TOJSIPHO BPAaXOBYBATH IMHUTaHHS
MiHIMI13a1[1i MOXKJTUBUX PU3HKIB.

BucHoBKHU. AHani3 MDKHApPOJHOTO Ta BITYM3HSHOTO JOCBIAY B peamizallii
IHTEICKTyaJIbHUX TPAHCIOPTHUX CHUCTEM ITOKa3aB, 1o po3BUTOK ITC B cyuacHux
yMOBaxX € OJHUM 3 HaWOUIbII €QEKTUBHUX NUISIXIB BUPIIMICHHS CKJIATHUX
TPAHCIIOPTHUX MPOOJIeM, SIK B MICTax, Tak 1 Ha 3aMICbKuX goporax. ToMy muTaHHS
pO3poOKU 00TpyHTOBaHUX TeXHIYHUX BUMOT 710 ITC € HallBaXXJIUBIIITUM, 1 0COOJIMBO
st YKpaiHd, 1€ € 3HadyHa HEpPIBHOMIPHICTh Y PO3BUTKY TPAaHCIOPTHOI

1H(PACTPYKTYPH MO PETr1OHAX.

Jlireparypa: 1. Saul Word worth. Will and sentiment: the automated highway to heaven /
Saul Word worth // Traffic Technology International. — 2006. — October/ November. — pages 54 —
58. 2. Wolfgang Scherer. Big picture, small picture/ Wolfgang Scherer, Kiel Ova // Traffic
Technology International. — 2005. — Fev / Mar. — pages 28 — 30. 3. Jlukaus B. JI. Tpaucdopmarris
JISUTBHOCTI  TPAHCHOPTHO-JIOTICTUYHMX IIGHTPIB B YMOBaX MDKHApOJHUX TPAHCHOPTHUX
KOPUIOpIB Ta iX poiab B 1H(OpMAIItHOMY 3a0e3MeueHH] IHTeNeKTyali3amii BITYM3HSIHOTO
npomucioBoro komruiekcy / B. JI. Jlukanb // BicH. €eKOHOMIKHM TpaHCII. 1 IPOM-CTi : 30. HayK. Tp.
— XapkiB : YkpIA3T, 2010. — Ne 30. - C. 172 - 173.

183



KOMIT'IOTEPHI TEXHOJIOT'TI | MEXATPOHIKA

SMICT

Janunenko O.®., Ckopoaenos B.B., Yepnux O.I1., AAruokos C.1O.
BuxopucranHsa nporpaMoBaHUX JIOTTYHUX IHTETPAIbHUX CXEM ISt
peasnizalii IpOTOKOJIIB Niepeayl JaHuX yepe3 [Hrepuer

Senouci S.M., Nikonov O.Ya., Shulyakov V.M., Nikonov D.O.
Technologies d'information pour vehicules intelligents

IIpumayvenko I'.0., boroma3z /I.M., Koaicauxk /I.B.
BrpoBamxkeHHs cydyacHuX 1HPOPMaIifHO-KOMYHIKaIlIMHUX TEXHOJOTIH Yy
JIOTICTUYHUX CHUCTEMax

I'punyk 1. B, Iloropaeuskuii [. C, Cumonenko P. B, Boaogapeus M. B,
Xyaskos 1. B. BumiproBanbHUI KOMIUIEKC JJIs1 JOCTIHKEHHS poOOTH
TPAHCIIOPTHOTO 3acO0Y 3 IBUTYHOM, 00JIaIHAHUM CHCTEMOIO BIIOPCKYBaHHS
ra3oBOTO MaJKMBa, B YMOBax ekcruyaraiii 3acodamu ITS

Nikitina K.A. Partial differential equations model for modular conveyors
controlling

IliBaeBa O.A., Muymka O.B. [Ipo6iema 6e3neku Ta aHaIi3 TUTOBUX
3arpo3 ais iHdpacTpykTypu [HTepHETY pedeit

Kuaen .M., Hikonos O.41., po3auk €.B., Tumuenxo C.C.
Po3po6nenns iHpopMariitHOT CUCTEMH 3 TEXHOJIOTIEID IHTEPAKTUBHOI
Bi3yasizailii 3aco0aMu JIOMMOBHEHOI peabHOCTI

Jlomotbko JI. B. IIpo6iieMu HOpMaTUBHO-IPABOBOTO PETYIIOBAHHS
MYJIbTUMOIATPHUX TACAKUPCHKUX MIEPEBE3CHB 32 YUACTIO 3aJII3HUYHOTO
TPAHCIIOPTY

Beaos B. 1., JutatseB O. B. /lyanpHa ocBita, ik popMa iHTErpallii HayKH,
OCBITH Ta BUPOOHUIITBA

Myasainep 10.B., 3enencoknii [A.B., usaun C.IL., Yrpin B.B.
Bnposamxenns GPS—cucrem cioctepexeHHs IpU TPaHCHIOPTYBaHH1
BAaHTAXIB PI3HUMU BUAAMU TPAHCIIOPTY

Mnushka O.V., Savchenko V.M. Architecture models and patterns for
safety and security for IOT applications

I'punyk I.B., Boakos B.I1., I'punyk FO.B., Boakos FO.B.
Buxopucranns inpopMmaniiHux 6a3 JaHUX Ha aBTOMOOLILHOMY TPaHCHOPTI

Harmawok ML.I., KoBrynenko B.B. IIpunaz 115 BuMiproBaHHs
€JIEKTPOIIPOBIAHOCTI PIAMH, 10 3aCTOCOBYIOTHCS B aBTOMOOLISIX

Tkachenko M. STM32-based HMI solution for IOT application

Jlomotbko JI.B., Jlagdimenko M.A. IlaBiaenko L.A. [llnaxu 3a0e3meucHHs
1HTEpOIepabebHOCTI MPU CTBOPEHHI JIOTICTUYHUX JAHIIOTIB 32 y4acTiO
3aJ1i3HULb

Kyauxk M.M., lllupin B.B. [Ipo6ieMu Ta nepcrnekTUBU PO3BUTKY
BEJIOCHUTEIHOI IHQPACTPYKTYpH B MicTax YKpaiHH

277

11

15

18

21

24

26

29

30

34

37

39

42

45



MDKHAPOJIHA HAYKOBO-ITPAKTUYHA KOH®EPEHIIIA, XAPKIB, 2019 p.

Mapmyrt L.A. CtpyKkTypa 1 IpUHIUI pOOOTH €IEKTPOHHOT MOJIEIT CTEHIY 48
MIpY BUMIPIOBAHHI JIIATHOCTUYHUX MapaMeTPiB raJIbMiBHOI CUCTEMHU
aBTOMOO1JIs

Khamza 1.S., Mnushka O.V. Actual problems and perspectives of 51
autonomous vehicles

NutateeB O.B., besos B.1. [Ipo TecToBi BITMBY MpH 11arHOCTYBaHHI o4
MABICKYA aBTOMOOLIA

Yepusk T.O., Xoponeko JI.C. Po3poOka 3aco0iB BUSHAUCHHS S7
KOMIT FOTEpHUX aTaK Ha OCHOBI aHAII3y MEPEKEBOTo Tpadiky

Hixonos O.41., IBamenko M.O., [Tosaocyxina T.O., Kene3xko b.O. 60

Po3po0biienHs 1HTeNeKTyalbHOI OOPTOBOI 1HPOPMAILIIMHOT CUCTEMU
0€3M1JI0OTHOTO TPAHCHIOPTHOTO 3ac00y Ha OCHOBI (ha3i-apXiTEKTypH

Byrtbko T.B., Jlomotbko /1.B., Apcenenxo /1. B. Ynpasininus nporecom 63
3a0e3MeYeHHs 3aJII3HUNYHUM PyXOMHM CKJIAJIOM TIPH MIEPEBE3EHHI 36pHOBUX
BaHTaXIB

Ha3zapos O.I. BnpoBamkeHHs pe3ybTaTiB MEPEI0BOi CBITOBOT MPAKTUKU 66
BUKJIaJIaHHS JUCIUIUTIH y Tanmy3i [ T-TexHomoriit

IleBuenko B.O., Kynin A.l. BukopucTtanHs quCTaHIIHHUX KypCiB Ha 0a3i 69
moodle npu BUKTalaHHI JUCIUILTIH CTYACHTaM JICHHOI (POPMH HaBYAHHS

Jlomotbko JI.B., BoBkiB A.T. Y 1ockoHaneHHs iHPOpMaIliifHOT B3a€EMO/I11 73
3II3HAYHUX 1] 13HUX KOJIIH MIJITXOM BIIPOBAHKEHHS JIOTICTUYHUX
TEXHOJIOT1i

Bouxkos B.IL., I'punyk I.B., Boakosa T.B. [npopmariiina cucrema 77
MOHITOPUHTY TEXHIYHOT'O CTaHy aBTOMOOLIs B ymoBax ITS

I'yaara A1.C., Muymka O.B. Kputepii O1lIHKH SIKOCTI B IPOEKTaX, 1110 82
BUKOPHCTOBYIOTh Agile

®dacroseus B.1., Hlyasakos B.M., Mopo3 O.0. Bukopucranus 85
TeHETUYHHX AJITOPUTMIB JIJIsl CAMOBJIOCKOHAJICHHS €JIEMEHTIB JU3aiHy

caiTiB

Trkauyk O.}0. Po3paxyHKOBi-JIOTi4HI CUCTeMU s yrpaBiinag KA 90

Missk 1.O., Timonin B.O. Cucrema 6e31p0TOBOT niepeadi JTaHuX Mix 92
aBTOMOO1JIEM Ta CBITIO(GOpOM

Cemuenko H.O., PemetnikoB €.5. MonentoBanHs mapaMeTpiB 95
TPAHCIIOPTHUX MOTOKIB Y aBTOMAaTU30BaHUX CUCTEMAaX yNpaBIiHHS
JIOPOXKHIM pyXOM

Aopamosa JI.C., Xapuenko T.B., be3ooponos /I.I. ITinxix 1o Bu3HaYeHHS 98
O€3IeKr pyXy Ha TPAaHCIIOPTHOMY BY3JIi MiCTa

Trkauyk O.}O. BripoBamkenns iHpopMmaiiHO-KOMYHIKaIHHUX TexHonorin 102
Ha TPAHCIIOPTI

278



KOMIT'IOTEPHI TEXHOJIOT'TI | MEXATPOHIKA

KoaecnikoBa H.B. Bukopucrannsa komm'totepa isi no0yn0BU rpadikiB Ha
3aHATTIX 3 MAaTEMaTUKU

Jlebenuncbknii A.B., SInymkeBuu C.JI. O1inka TOYHOCTI alipoOKCUMaIIli
HECTalllOHAPHUX CUTHAJIIB eMIipuyHUMHU Moaamu [ 11p0epra-Xyanra

Kpusomanos C.I. bopToBa cucrema peectpallii BUTpaTH MajuBa Ta yMOB
eKCILTyaTarlii aBTOMOOLIS

Kosaasb O. A., KoBaas A. O., [lerpykoBuu Jl. €. [ligBumieHHs TO4HOCTI
Ta JOCTOBIPHOCTI BUMIPIOBAHHS B1JICTaHi aBTOMOOLUIS /IO TIEPEITKO/

HuxnukoB A., Manuii O. b. [Tpumenenne texnonorun WEBGL miist
pa3pabOTKN HHTEPAKTUBHOTO BEO-MPUIIOKEHUS

Oxcanny L. I'. Po3Burok Meroay Bepugikalii OliHOYHUX MOKa3HUKIB JJIs
iX BUKOPUCTAHHS y SIKOCT1 KPUTEPIIO ONTUMI3AIl]

Korenko b.0., Muymka O.B. O6’eKTHO-OpIEHTOBaHMM MiIX1] 10 AU3aHHY
HaBYAIOYHX POTpam

Hikonos O.41., [Tonocyxina T.0., Cemepreii A.M. TexHiuHI aclIeKTH
ABTOMATHYHOTO KEPyBaHHS HA3eMHUMH O€3MIJIOTHUMH TPAHCTIOPTHUMHU
3aco0amu

Tumonun B.A., [lonomapen A.E. Anroput™m ¢GyHKIHOHUPOBAHUS
CUCTEMBI MTPENYNPEKICHNS CTOJKHOBEHUN HA yYaCTKaX JOPOT C
OrpaHUYECHHON BUIUMOCTBIO.

IIponun C.B. UHcTpyMeHTHI A1 pa3pabOTKU UCKYCCTBEHHBIX areHTOB B
cdepe TpaHCIIOPTHON JIOTUCTUKHU

Cisnbuenko B.P. ABTomaTu3oBaHa cucTteMa JiarHOCTYBaHHS 3€pPHOBUX
KyJbTYp 32 OTIOMOTOI0 aBTOHOMHOTO JIITaJIbHOIO anapara

Ilerpenko FO.A., Muxaiisoa A.l. KoM’ torepHa TexHoOT1s
MOHITOPUHTY SKOCT1 BOJIM HA TEXHIYHOMY BOJIOMMHUIII aBTOTPAHCTIOPTHOTO
MIPUEMCTBA

Tumonun B.A. Ucnonb3zoBanue texHosnorun A-GPS miist onpenenenus
MECTOIIOJIOKECHUS ABUKYIITNXCS OOBEKTOB

TupuuenBa O.A., Penin 1.O. [{ociimkeHHs BIUTMBY MaciITaOyBaHHS Ha
e(eKTHBHICTh POOOTH JTOKAIBHOI MEpEXi

Hlanommnikosa O.II. IIpuitom Ta 06poOka 1HDOpMaIii mpo Micte
3HAXO/KEHHS TPAHCIIOPTY JIJIs1 MOOUTEHOTO A0aTKy «Miii TpaHCTIOPT

Ionepemnsik C.B. Orminka SKOCTI MOCTIAOBHOCTEH IICEBIOBUIIAIKOBUX
YHCell

Mauuii O. b., Haymos B.C. IlapocnosiydeHHs B MOJENSAX TPAHCIIOPTHOT
JIOTICTUKHU

Tumonun B.A., Kammnun A.A. O630p TEXHOJOTUN TIepeaadd JAHHBIX B
CHUCTeMax KOMMYHUKAIIUU aBTOMOOUIIEH

ITonomapsos B.B., Illupin B.B. Anami3z 10CBigy OIIIHKH TPaHCIOPTHOI

279

105

109

112

115

118

122

125

127

130

133

139

142

145

149

153

157

160

163

169



MDKHAPOJIHA HAYKOBO-ITPAKTUYHA KOH®EPEHIIIA, XAPKIB, 2019 p.

JOCTYITHOCT1 IHPPACTPYKTYPU CYyHaCHUX MICT

Jleuenko O.C., Xoaogosa O.0., [loranenko A.l. HeoOxianicte Bubopy 172
ONTUMAJIbHUX TEXHIUYHUX NepudepiHux 3aco01B aBTOMATU30BAHUX CUCTEM
KEepyBaHHs JOPOXKHIM pyXOM

Matsiy M. E., Aleksiyev O. P., J0rg P. Interactive monitoring, as effective 175
management of the state of transport communications

bop3enko O.II. IT-texHonorii sk Baxuib MiABUIICHHS e(exkTuBHOCTI 178
MpoIIeCy BUKJIAJIaHHS 1HO3EMHOI MOBHU

Benrep A. C., CrenanoB O. B., BosiodyeBa T. B., Mixxnaponuuii gocsing 181
BUKOPUCTAHHS 1HTEJICKTyIbHUX TPAHCTIOPTHUX CUCTEM

imonos L.I'., PykaBimuikoB FO.B. CTBopeHHs J0oTiCTUYHOTO miaxoqy npu 184
KOHCTPYIOBaHHI Ta €KCIUTyarailii Oy aiBeIbHO-TOPOKHIX MAITUH

3udbue 10.B. IlepeBipka TATOBO-IIBUIAKICHUX BIACTUBOCTEH KoiicHuX 186
MaIllMH Y JIOPO’KHIX yMOBaxX

Oleynyk Y.S. Discrete event model of the movement of a batch of subjects 189
of labour on technological route

Tumonun B.A., JIyrosoii A.b. O630p METOJIOB 1 aNTOPUTMOB onpeneieHuss 193
CKOPOCTH TPAHCIIOPTHBIX CPEJICTB IO JAHHBIM BHUICOAHATUTHKU

IIpouun C.B., ’Kydenko O.0. Ormnsg 6i0;110TeK KOMIT FOTEPHOTO 30PY 197

Sholominska L. S., Storchak M. O. Software engineering education at 201
university

Ipouun C.B., JIyrosoii A.A., EcmaramberoB b.-b.C. HWcnons3oBanue 203
MYJIbTHAr€HTHBIX CUCTEM B TPAHCIIOPTHOM JIOTUCTUKE

Knumenko A.O. MexarpoHHa cuctemMa KepyBaHHS rigponpuBogoMm 206
MOOUIBHOTO MiTHOMHUKA

Auab-Jlapa €.H., MoiiceeB B.FO. ABTomaru3oBana cucrema MoHiTopuHry 209
CTaHy XBOPOI'O Ha MPUKIIA/l MOHITOPUHTY IYJIbCY

KocrikoBa M. B.,, Cxkpunina I. B. Ananiz 10cBily BUKOpUCTaHHs 212
watgopmu Futurelearn m1s iHTerpaiiii MacoBUX BIIKPUTUX OHJIAMH-KYPCIB B
CUCTEMY HaBYaHHS

BinbkoBcbka A.b., Hedbonos JI.I. Indopmamiitna texnonoris cuaTesy 214
TEPUTOPIaTBLHO-MIPOCTOPOBO-PO3MOIITICHOT KOMM'IOTEPHOI Mepexi odiciB
TPAHCIIOPTHUX CUCTEM

Yefimenko O.V., Pluhin D.A. Designing the structure of intelligent control 217
system in construction and road machines

IleBuyenko B.O., Onuumko I.B. OcobnuBocti BukopuctanHs Microsoft 220
Excel qyist 00poOKy BeTMKUX MacHBIB JaHUX

Baiinyn B.B., Muymka O.B. 3acoOu 3a0e3neueHHsi Oe3nekd AaHux B 223
[nTepueri peueit

280



KOMIT'IOTEPHI TEXHOJIOT'TI | MEXATPOHIKA

Ilnyrina T.B., MypaxoBcbkuii B.K. Inrencudikamis cucrem o0poOku
iH(popmarli pobounx mapamerpiB Oy11BeIbHO-A0POKHIX MAIIUH

Inyrina T.B., Mipomnuk B.A. IHrenexTyanbHa cucTema yIpaBiIiHHS
KOHBEEPOM

Iayrina T.B., KogecnikoB B.C., dyako [I.B. Ynpasiinusa mpuBogom
po60YOro oprany MaluHU K Ki0ephi3MIHOIO0 CHCTEMOIO

Iayrina T.B., Kupuyenko FIO.B. Mojgens MeXaTpoHHOI CHCTEMHU
YOpPaBIiHHSA BHUKOHABUYMMHU TPHUCTPOSIMU  BaHTAKHO-PO3BAHTAXKYBAJIBbHOI
Mamuau 3 GPS-iaTencudikaropom

I'opouxk FO.B. Ananu3 HampaBi€HUM JUIsl TOBBIIIEHUS SKOJOTHYECKON
0e30macHOCTH aBTOMOOUIIEH

IMoponaka O.A., Ilomoaska A.H., Hosak W.B. Onrumuzamnus
TPAHCIIOPTHBIX MEPEBO30K B YCIOBHUAX PUCKA

Jladenko /I.IL. I'IC sk iHCTpyMEHT pO3B’A3aHHS TPAHCIIOPTHUX 3a/1a4

CkBopueBcbkuii O.€. HoBe mOKONIHHS TiApaBIIYHUX MPUBOMIB IS
MOOLTBHUX MaliH Ha ocHOBI npuHnuy e-LOAD SENSING (e-LS)

Homoasika O.A., Ilogoasika A.H., [lanos E.B. Hopmanu3zauus kpurepuen
MHOTOKPUTEPUAIBHBIX 3aJ]ad TPAHCIIOPTHOTO THIIA HAa OCHOBE OJIOUHOMU
COPTHPOBKH

Yopuuii b.C., Kononuxin O.C. ApTomaTuzaiisi mporecy miadoopy
nepcoHaa

Lnbre L.T'., Barin /1.0. Moaens Bubopy CAY acdansroykiagada

Kynin A. L., KyaseB [.H. Po3Burok iHpopmaiiiiHux TEXHOJOTIH Ta ix
BILTUB HA MalOyTHE JI10JICTBA

Bitep [1.0., Kononnxin O.C. Bubip 3aco6iB koMyHIKaIliii ClliBpoOITHUKIB
pO3MoaiIeHOTO 0dicy

Yenycenko €.0., Caxaubkuii B.JI. BunpominioBau kommn'toTepu30BaHOi
CUCTEMHM  BHM3HAQUEHHS  KOOPJIMHAT  TMPOKOJIIOIOYOT  TOJOBKM  TpHU
Oe3TpaHIIeHIi MPOKIAJAKH TPacC MiA3eMHUX KOMYHIKAIIIHi

3rounnk  0.€., Kououmxin O.C. Bubip amapaTHO-IporpaMmHOTro
3a0e3nedeHHs iHPpOPMaIiiHOT CUCTEMHU KOHTPOJIS PyXy TPAHCTIOPTY

Lnbre L.I'., Mepexa P.}O. Moaens Bubopy enementHoi 6a3u CAY pobounmu
opranamu OyJba03epa

HImoiinoB  A.JO., Kononmxin O.C. BrnpoBaaxeHHS  CHUCTEMH
CYIMYyTHHKOBOI'O MOHITOPUHTY B JIOPOXHBO-OyA1BENIbHIN Opranizarii

Paoymenko O.B., KpacnoB 10.0. [locnimkeHHs BIUIUBY TeoMeTpii
NEPEeXpecTs Ha BEIMYMHY TTOTOKY HACUYCHHS

281

226

229

232

234

237

241

244
247

249

252

254
257

260

263

266

268

270

272



HAVYKOBE BUJIAHHA

3BIPHUK HAYKOBUMX ITPAIIb 3A MATEPIAJIAMHU MI’)KHAPO/IHOI
HAYKOBO-IIPAKTHYHOI KOH®EPEHIII «KOMIT’FOTEPHI
TEXHOJIOI'II I MEXATPOHIKA»

Kondepeniiiro mpoBeieHO 3riIHO 3 IIJIAaHOM MTPOBEICHHS M1)KHAPOIHUX,
BCEYKPATHCHKUX HAYKOBO-TIPAKTUYHUX 1 HAYKOBO-METOAMYHUX KOH(MEPEHIIiH 1
ceMiHapiB XapKiBChKOI'O HalllOHAJLHOTO aBTOMOOLIIEHO-I0POXKHBOTO
yuiBepcutety y 2019 p. (mociguenns YkpIHTEI Ne 666 Bix 20 rpymas 2018 p.)

BianoBinansHuUii 3a BUIMyCK A.T.H., ipod. Hikonos O.41.

HayxoBuii pegaktop A.T.H., npod. Hikonos O.41.

Texniunwmii pegakrop Muytika O.B.



	Даниленко О.Ф., Скородєлов В.В., Черних О.П., Ягнюков С.Ю.
	Використання програмованих логічних інтегральних схем для реалізації протоколів передачі даних через Інтернет
	Senouci S.M., Nikonov O.Ya., Shulyakov V.M., Nikonov D.O. 
	Technologies d'information pour vehicules intelligents
	Примаченко Г.О., Богомаз Д.М., Колісник Д.В.
	Впровадження сучасних інформаційно-комунікаційних технологій у логістичних системах
	Грицук І. В, Погорлецький Д. С, Симоненко Р. В, Володарець М. В, Худяков І. В. Вимірювальний комплекс для дослідження роботи транспортного засобу з двигуном, обладнаним системою впорскування газового палива, в умовах експлуатації засобами ITS
	Nikitina K.A. Partial differential equations model for modular conveyors controlling 
	Півнева О.А., Мнушка О.В. Проблема безпеки та аналіз типових загроз для інфраструктури Інтернету речей
	Клец Д.М., Ніконов О.Я., Дроздик Є.В., Тимченко С.С. 
	Розроблення інформаційної системи з технологією інтерактивної візуалізації засобами доповненої реальності
	Ломотько Д. В. Проблеми нормативно-правового регулювання мультимодальних пасажирських перевезень за участю залізничного транспорту
	Бєлов В. І., Дитятьєв О. В. Дуальна освіта, як форма інтеграції науки, освіти та виробництва
	Шульдінер Ю.В., Зеленський Д.В., Шиян С.П., Угрін В.В. Впровадження GPS–систем спостереження при транспортуванні вантажів різними видами транспорту
	Mnushka O.V., Savchenko V.M. Architecture models and patterns for safety and security for IOT applications
	Грицук І.В., Волков В.П., Грицук Ю.В., Волков Ю.В. 
	Використання інформаційних баз даних на автомобільному транспорті
	Наглюк М.І., Ковтуненко В.В. Прилад для вимірювання електропровідності рідин, що застосовуються в автомобілях
	Tkachenko M. STM32-based HMI solution for IOT application
	Ломотько Д.В., Лаліменко М.А. Павленко І.А. Шляхи забезпечення інтероперабельності при створенні логістичних ланцюгів за участю залізниць 
	Кулик М.М., Ширін В.В. Проблеми та перспективи розвитку велосипедної інфраструктури в містах України
	Мармут І.А. Структура і принцип роботи електронної моделі стенду при вимірюванні діагностичних параметрів гальмівної системи автомобіля
	Khamza I.S., Mnushka O.V. Actual problems and perspectives of autonomous vehicles



