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ХНАДУ
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Постановки проблеми. Збільшення числа автомобілів у містах 

призводить до зростання числа дорожньо-транспортних пригод приводить до 

недостатньої безпеки пересування на дорозі. Проблему можна вирішити за 

рахунок розроблення та впровадження інформаційно-комунікаційної 

технології руху наземного транспорту великих міст [1].

Мета дослідження - підвищення безпеки пересування автомобілів на 

дорозі. 

Основний матеріал. В даний час проблема автоматичної реєстрації 

проїжджаючого транспорту залишається актуальною. Для рішення цієї 

проблеми за останні роки була розроблена достатьньо велика кількість 

математичних методів та алгоритмів [2], які в цілому реалізовані у вільно 

поширюваної бібліотеці технічного зору OpenCV [3]. Для рішення задач 

аналізу відеоданних за допомогою OpenCV нам знадобяться наступні модулі:

- модулі video, objdetect, calib3d (аналіз руху та відстеження об'єктів, 

обчислення положення в просторі, детектування об'єктів, оптичний потік)

- модуль ml, що реалізує алгоритми машинного навчання (дерева рішень, 

бустинг, випадковий ліс, машина опорних векторів, нейронні мережі та ін).

- модулі imgproc, features2d для обробки зображень(фільтрація)

- модулі core, highgui, що реалізують базову функціональність(базові 

структури)

Висновки. Для поділу пересічних об'єктів слід більш точно 

обчислювати потік з наступним визначенням кордону двох зображень;

Потрібно проводити фільтрацію шуму в обчислених потоках, викликаного 

наявністю відблисків і різких тіней на зображенні

Література: 1.Алексієв В.О. Мехатроніка, телематика, синергетика у транспортних 

додатках. / В.О. Алексієв, О.П. Алексієв, О.Я. Ніконов. – Х.: ХНАДУ, 2004. – 212 с.

2. Форсайт Д., Понс Ж. Комп'ютерне зір: Сучасний підхід. М .: Вільямс, 2004.  с. 928

3. OpenCV [Электронный ресурс]. – Режим доступа: http://opencv.org
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Постановка проблемы. В современных условиях городские 

транспортные развязки характеризуются повышенными плотностями 

http://opencv.org/
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транспортных потоков, которые требуют использование информационных 

технологий при их управлении. В условиях поиска решения многоаспектной 

задачи автоматизации управления транспортными потоками и оптимального 

использования информационного пространства важное значение 

приобретают мультиагентные технологии [1,2]. Данные технологии 

основываются на использовании интеллектуальных транспортных агентов. 

Необходимо так же отметить, что по оценкам зарубежных исследований в 

данной области, использование мультиагентных технологий на транспорте 

должно свести к минимуму количество столкновений транспортных средств. 

Данная мультиагентная технология находится на стыке таких научных 

направлений как, искусственный интеллект, теория принятия решений; 

распределенные системы, объектно-ориентированное программирование, 

теория телематики и синергетики, а также системы баз знаний [1,2].

Цель исследования – Определение архитектуры мультиагентной 

системы для решения задач управления транспортными потоками.

Основний материал. Ключевым элементом интеллектуальной 

мультиагентной системы (ИМАС) является интеллектуальный транспортный 

агент, способный воспринимать ситуацию, принимать решения и быть 

коммуникабельным с другими интеллектуальными агентами ИМАС. Эти 

новые возможности значительно отличают ИМАС от существующих 

«жестко» организованных систем. При этом отдельные модули программы 

ИМАС получают возможность «договариваться» о том, как должна решаться 

задача по управлению транспортными потоками. Эти модули приобретают 

собственную активность и инициируют диалог как между интеллектуальным

транспортным агентом (ИТА), так диалог ИТА с интеллектуальным 

мультиагентным менеджером. При этом они должны уметь работать в 

условиях неопределенности.

Понятие интеллектуальный транспортный агент, представляет собой не 

что иное, как мобильное интеллектуальное транспортное средство, 

перемещающееся в пространстве и времени в информационной 

распределенной транспортной сети (ИРТС), которое должно быть наделено 

следующими свойствами:

- обладать автономностью, т.е. способность выполнять задачи 

самостоятельно при перемещении в информационной распределенной 

транспортной сети, без общения с другими интеллектуальными 

транспортными агентами или, при определенных ситуациях, с 

интеллектуальным мультиагентным менеджером (ИМАМ), управляющий 

движением транспортных средств через транспортную развязку;

- обладать способностью общения – при возникновении определенных 

ситуаций агенты общаются (взаимодействуют) с другими агентами или с 

интеллектуальным агентом видеонаблюдения (ИАВ) за наличием пешеходов 

как в зоне пешеходного перехода, так и вне его с целью внесения коррекции 

в характер своего движения;
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- свойством реактивности – интеллектуальные транспортные агенты 

реагируют на изменения в обстановки информационной распределенной 

транспортной сети;

- свойством псевдоактивности – интеллектуальный транспортный агент 

опрашивает информационно распределенную транспортную сеть, реагирует 

на изменения в ней и самостоятельно решает задачи своего движения 

(свойство достигать цели);

- свойство самодостаточности - представлять собой, на интервале 

движения, постоянно выполняющийся процесс (иметь собственный поток 

управления движением); 

- свойство «дочерности» - способность выполняться рекомендации от 

имени «агента родителя» - ИМАМ;

- свойство гибкости – действия по управлению движением 

интеллектуальных агентов жестко не фиксированы; 

- свойство обучаемости (интеллектуальность) – интеллектуальный агент 

изменяет характер своего движения. При этом агент использует как свой 

опыт, так и опыт других агентов и находит новые решения для своего 

управления.

Обобщенная архитектура интеллектуального агента, включает в себя 

главные компоненты: обеспечение по самоуправлению; комплекс целей; 

хранилище для данных; компонента по безопасности и компонента связи для 

взаимодействий с другими агентами, ресурсами системы и пользователями, 

приведена на рисунке 1.

Рисунок 1 – Архитектура интеллектуального агента

При использовании МАС на каждой транспортной развязке должен быть 

вычислительный узел - сервер (агентская платформа),  предоставляющая 

функциональность для создания/уничтожения, приема/передачи и среду для 

выполнения и существования интеллектуальных агентов. Для организации 

взаимодействия агентов должен существовать сервис поля имен, т. е. сервис, 

который предоставляет возможность работы с сущностью, зная только ее 

имя. Функции этого сервиса выполняет агентская система.

На основе анализа существующих МАС [1-4] в докладе формулируются 

требования к проектируемой ИМАС:

Средства коммуникации

Агент

Хранилище

данных

Алгоритм 

поведения

Оценка 

реакции

Блок 

управления
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1. Обеспечение переносимости кода на различные платформы;

2. Доступность на множестве платформ;

3. Поддержка сетевого взаимодействия;

4. Многопоточная обработка;

5. Безопасность. 

Выводы. В докладе были проанализированы различные требования к 

созданию многоагентных систем на автомобильном транспорте. Рассмотрены 

вопросы использования мобильных интеллектуальных транспортных 

агентов, построения системы управления движением основанной на 

кооперации интеллектуальных агентов, определены их свойства. Приводится 

обобщенная архитектура мобильных интеллектуальных транспортных 

агентов.
Литература. 1. В.И. Городецкий. Самоорганизация и многоагентные системы. I. Модели 

многоагентной самоорганизации. Известия РАН "Теория и системы управления", 2012, № 

2, с. 92–120 В. 2. И. Городецкий. Самоорганизация и многоагентные системы. II. 

Приложения и технология разработки. Известия РАН "Теория и системы управления", 

2012, № 3, с. 102–123. 3. Люгер Джордж Ф. Искусственный интеллект: стратегии и 

методы решения сложных проблем, 4-е издание.: Перев. с англ. –М.: Издательский дом 

«Вильямс», 2003.-864 с. 4. Тодорка Атанасова Агентная технология: концепции, модели, 

приложения , Варна 2015, с.-155.
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Проблема: Автомобільні дороги повинні володіти високими 

споживчими якостями, необхідними для задоволення потреб суспільства і 

держави в автомобільних перевезеннях. Дороги повинні бути зручними і 

безпечними для руху по ним транспорту з необхідною швидкістю, вони 

повинні володіти високою пропускною здатністю і витримувати 

навантаження від великовагових транспортних засобів, а так само мати 

естетичний зовнішній вигляд і бути екологічно безпечними. Є задача-

усунення несвоєчасної інформованості користувачів доріг про пошкодження 

доріг, а також знос покриття.

Мета: своєчасна інформованість користувачів доріг про пошкодження 

доріг, а також знос покриття.

Від того, наскільки якісно і сумлінно працюватимуть служби та 

організації, що займаються утриманням автомобільних доріг, безпосередньо 

залежать основні техніко-економічні показники роботи автомобільного 

транспорту і, як наслідок, емоційний стан водіїв.

Розвиток інформаційних технологій є частиною заходів щодо 

підвищення ефективності управління дорожнім господарством, а також щодо 

розвитку системи диспетчеризації та зв'язку в дорожньому господарстві. Це 
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