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ОБҐРУНТУВАННЯ НЕОБХІДНОСТІ ВПРОВАДЖЕННЯ 

ІНТЕЛЕКТУАЛЬНОЇ СИСТЕМИ КОНТРОЛЮ ВТОМИ ВОДІЯ В 

УКРАЇНІ 

Гаєвий О. Р. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

За перші три місяці 2020 року на дорогах країни сталося 36182 випадки 

ДТП. Найбільш напруженими днями, в які відбулася найбільша кількість ДТП, 

стали середа та п'ятниця, 5705 і 5981 випадок ДТП відповідно. Найбільш 

складним часом доби за даними статистики Департаменту патрульної поліції 

України залишаються денні години з 12:00 до 18:00 годину, а найбільша 

кількість постраждалих в серйозних дорожньо-транспортних пригодах 

спостерігається в період з 17:00 до 20:00 години [1]. 

Не дивлячись на те, що найбільш сприятливі умови для переміщення 

дорогами спостерігаються у нічний час з огляду на невелику завантаженість 

дорожньої мережі (трапляється значно менша кількість ДТП), не слід забувати 

про те, що нічний час пов'язаний як з підвищеною напругою для водія, так і 

підвищеними ризиками, пов'язаними з його втомою і засинанням. 

Дорожньо-транспортні пригоди за участю пішоходів сталися 1995 разів. 

https://doi.org/10.4028/www.scientific.net/AMR.482-484.2438
https://doi.org/10.4028/www.scientific.net/AMR.482-484.2438
https://doi.org/10.1007/978-3-642-37015-1_11
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З них загинуло 333 і було травмовано 1792 осіб. У всіх випадках помітно 

погіршення статистики у порівнянні з аналогічним періодом минулого 2019 

року (+7,3%, +23,3% і +4,8% відповідно). Вина водіїв і пішоходів у цих 

випадках склала: 1839 та 156 випадків ДТП відповідно.  

Збільшується кількість ДТП, в яких учасниками стали діти, +9,3% або 634 

ДТП за січень-березень 2020 року. Серед них 681 дитина була травмована та 

27 дітей загинуло.  

Найбільша кількість дорожньо-транспортних пригод в Україні 

відбувається в обласних центрах – 1763 випадки. На автомобільних дорогах 

загального користування зафіксовано 909 випадків ДТП, що на 6,6% більше, 

ніж у період з 1 січня по 31 березня 2019 року.  

За видами пригод статистика відокремлює: 

− зіткнення ТЗ: 22348 випадків; 

− наїзд на ТЗ, що стоїть: 5693 випадки; 

− наїзд на перешкоду: 4634 випадки; 

− наїзд на пішохода: 2190 випадків; 

− перекидання ТЗ: 706 випадків; 

− наїзд на велосипедиста: 267 випадків; 

− наїзд на тварин: 151 випадок; 

− падіння вантажів: 104 випадки; 

− падіння пасажира: 81 випадок; 

− наїзд на гужовий транспорт: 8 випадків. 

Згідно статистичним даним кількість ДТП зростає з кожним роком. Задля 

безпеки за кермом водій повинен мати високу концентрацією і уважність. 

Втома – одна з причин ДТП. За статистикою, більше половини всіх дорожніх 

пригод пов'язані з перевтомою водіїв. Особливо сильно проявляється 

стомлення, коли водій сідає за кермо не виспавшись [2]. 

Нижче приведена модель аварійної ситуації без контролю водія 

системою. На рисунку 1 представлений граф станів автомобіля з водієм. 

Стан 0 − робоче (нормальне), 1 – граничне стан, обумовлений системою 
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контролю, коли водій ще працездатний, але виникає можливість втоми і 

засипання. Інтенсивність попадання в стан 1 дорівнює λs(1-γs). Тобто,  

λs – інтенсивність попадання в граничне стан, а (1-γs) – ймовірність того, що 

система контролю це виявить. 

 

 

 

 

Рисунок 1 – Граф станів рухається автомобіля з водієм з системою контролю 

втоми водія 

Інтенсивність відновлення μr зі стану 1 визначається конструктивними 

особливостями впливу системи контролю на водія і автомобіль. Стан 2 означає 

неконтрольовану втома і сон. Імовірність не виявлення втоми дорівнює γs. 

Перехід зі стану 2 в стан 1 визначається інтенсивністю самовільного 

прокидання. Перехід до стану 3 відбувається з інтенсивністю λa. Ймовірності 

перерахованих станів описуються системою рівнянь 

При використанні надійної системи контролю втоми водія (γs =0,1) на 

100 ДТП очікується 1 загиблий. 

Наслідки втоми водія можуть бути катастрофічними. Причиною великої 

кількості аварій є елементарна неуважність і, звичайно, далекі відстані, коли 

напруга водія збільшується в геометричній прогресії з кожним десятком 

кілометрів, але водій не має права на неуважність. 

Використання систем контролю втоми зможе допомогти водієві 

зрозуміти, що його стан дуже небезпечний для керування, йому потрібно 

відпочити, а потім повернутися за кермо. Вказані системи допоможуть 

зменшити ймовірність ДТП, кількість яких дуже велика [3]. 

Література: 

[1] Патрульна поліція України. Офіційний сайт [Он-лайн]. Доступно: 

http://patrol.police.gov.ua 

[2] Бажинова Т.О. Аналіз стану та розвитку інтелектуальних систем 

0 1 2 3 

λs(1-ys) λa(ys) 

μr μs 

λa 
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GOOGLE CLASSROOM VS MOODLE 

Herasymchuk T.V. 

Kharkiv National automobile and highway university, Kharkiv 

 

Modern education includes using the systems for distance learning. Such 

systems allow to control the courses and to assess students’ academic performance. 

The most popular system nowadays is MOODLE, but not all the educational 

institutions have enough powerful web servers to use this system properly. And thus 

Google with its free interactive Learning Management System (LMS) Google 

Classroom can solve the problem. 

What Is Google Classroom? 

Google Classroom is part of Google’s suite of applications for education. This 

free LMS software has a simple and straightforward interface and is readily 

accessible via Google account. Academic institutions, however, will have to sign up 

for G Suite for Education to get access to the full list of applications that they can 

use in their online classroom. 

Exclusively cloud-based software, Google Classroom is designed to enhance 

collaboration between teachers and students. Teachers can create classrooms and 

students can join the class via an invite or a code sent by the teachers. Teachers can 

also create a list of homework and set deadlines for submission. This LMS platform 

is also available on iOS and Android devices. 

Google Classroom is well suited to a class where you may have students turn 
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