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РЕФЕРАТ 

Кваліфікаційна робота бакалавра: 92 с., 39 рис., 13 табл., 3 додатки,  

12 джерел. 

КАРДАННА ПЕРЕДАЧА, КРЕТНИЙ МОМЕНТ, АВТОМОБІЛЬ, ЗШХД, 

ХРЕСТОВИНА, ШЛІЦЬОВЕ З’ЄДНАННЯ, БЕЗПІЛОТНІ СИСТЕМИ, 

АВТОНОМНІ АВТОМОБІЛІ. 

Об’єкт дослідження – робочі процеси, що відбуваються в елементах 

карданної передачі транспортного засобу категорії М1 в умовах експлуатації. 

Мета проекту – розробка карданної передачі транспортного засобу категорії 

М1 за рахунок удосконалення елементів карданної передачі для покращення умов 

передачі крутного моменту. 

Метод дослідження – структурний аналіз – для ретельного аналізу систем 

безпілотного керування. 

Розвиток сучасної світової економіки та інфраструктури нерозривно 

пов'язаний із функціонуванням автомобільного транспорту. На сьогодні він є 

ключовою ланкою логістичних систем, оскільки на його частку припадає 

близько 80% усіх внутрішніх та міжнародних вантажних перевезень. Окрім 

інтенсивного вантажообігу, автомобільний транспорт виконує стратегічно 

важливу роль у забезпеченні пасажиропотоку, а також використовується для 

широкого спектра технологічних, комунальних та інших спеціальних (не 

транспортних) операцій на підприємствах і автошляхах. 

Результати можуть бути використані в навчальному процесі на кафедрі 

автомобілів ім. А.Б. Гредескула. 
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ВСТУП 

 

Розвиток сучасної світової економіки та інфраструктури нерозривно 

пов'язаний із функціонуванням автомобільного транспорту. На сьогодні він є 

ключовою ланкою логістичних систем, оскільки на його частку припадає 

близько 80% усіх внутрішніх та міжнародних вантажних перевезень. Окрім 

інтенсивного вантажообігу, автомобільний транспорт виконує стратегічно 

важливу роль у забезпеченні пасажиропотоку, а також використовується для 

широкого спектра технологічних, комунальних та інших спеціальних (не 

транспортних) операцій на підприємствах і автошляхах. Протягом останнього 

десятиліття спостерігається стрімке кількісне зростання світового 

автомобільного парку, що зумовлено високим рівнем мобільності, 

автономності та зручності цього виду транспорту порівняно із залізничним чи 

авіаційним. 

Разом із тим, масштабний рівень автомобілізації загострює проблему 

безпеки дорожнього руху. Статистичні дані свідчать, що автомобільний 

транспорт залишається одним із найбільш аварійних і небезпечних. Попри те, 

що провідні інженери та автовиробники щорічно вдосконалюють конструкцію 

транспортних засобів, інтегруючи передові системи активної (ABS, ESP, 

системи екстреного гальмування) та пасивної безпеки, людський фактор 

залишається головною причиною дорожньо-транспортних пригод. Більшість 

ДТП виникає внаслідок свідомого чи несвідомого порушення правил 

дорожнього руху (ПДР) або через раптові критичні ситуації, в яких швидкість 

реакції людини є недостатньою. Сюди відносяться випадки, пов'язані з 

низькою кваліфікацією чи малим стажем керування водія, а також випадки 

раптового погіршення його фізіологічного або психологічного стану (втрата 

свідомості, серцеві напади, перевтома). 
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ВИСНОВКИ 

 

Дві найсерйозніших перешкоди на шляху розробників безпілотників – 

складність і дорожнеча технологій. Один тільки лідар складний у виготовленні та 

коштує набагато більше камер з радарами, але при цьому поки зовсім незамінний. 

Штучний інтелект безпілотника повинен мати у своєму розпорядженні величезні 

потужності та розпоряджатися гігантськими масивами інформації. Від нього 

вимагається не тільки фіксувати перешкоди, але і прогнозувати поведінку 

оточуючих об’єктів: інших машин, пішоходів, тварин. Варто враховувати і 

погодні умови: сильні опади або зниження видимості. Все це теж впливає на 

можливості автомобіля. А заодно потрібна особлива картографія, адже машині 

недостатньо звичайного GPS – тут знадобиться точність до сантиметра. Проте, 

незважаючи на перешкоди, над безпілотними машинами постійно працюють 

багато ключових гравців авторинку: General Motors, Tesla, Waymo, Uber, Lyft, 

Baidu. 
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