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2.1.Зупинки. Пункт «Зупинки» показує послідовний список зупинок даного 

маршруту;

2.2.Карта. Пункт «Карта» призначений для відображення маршруту на карті з 

усіма зупинками;

2.3.Загальна. Пункт «Загальна» служить для докладної інформації про 

маршрут: кінцеві пункти, ціна проїзду, відстань, розклад транспорту, 

години роботи і інформація про перевізника.

Після узгодження прототипу додатку «Мій транспорт» будуть 

опрацьовуватися всі графічні елементи, дизайн програми, стиль, а також 

додаток буде здійснено тестування.
Література: 1. Алан Купер, Роберт Рейман, Дэвид Кронин. Алан Купер об интерфейсе. 

Основы проектирования взаимодействия. Символ-Плюс, Пер. с англ. – СПб.: 

Символ'Плюс, 2009. – 688 с., ил. 2. Дональд Норман: «Дизайн привычных вещей»: Пер. с 

англ. — М.: Издательский дом “Вильямс”, 2006. — 384 с.: ил. — Парал. тит. англ.. 3. 

Дженифер Тидвелл. Разработка пользовательских интерфейсов. Издательство: Питер, 

2011. – 480 с.:ил. 4. Якоб Нильсен, Хоа Лоранжер. Web-дизайн. Удобство использования 

Web-сайтов. Издательство: Вильямс, 2009. – 376 с. 5. Джеф Раскин. Интерфейс: новые 

направления в проектировании компьютерных систем. Изд.: Символ-Плюс, 2005. – 272 с.
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Постановка проблеми. На кожній людині, яка має в своєму 

розпорядженні особистий транспортний засіб, лежить велика 

відповідальність, тому що неуважне або недбале керування є небезпечним не 

тільки для водія але і для оточуючих його людей. Одна з небезпек це не 

навмисний перетин водієм полоси розмітки,  що позначає край смуги руху, 

по якій він рухається.

Така ситуація може призвести до виїзду автомобіля на зустрічну смугу 

або узбіччя дороги. Найчастіше це відбувається через надмірну втому, 

сонливість або під час тривалого руху автомобіля по ділянці дороги з 

одноманітним природним ландшафтом (швидкісна магістраль або шосе). За 

даними National Highway Traffic Safety Administration (NHTSA) 40-60% всіх 

аварій на трасах в США прямо або опосередковано пов'язані з тим, що 

автомобіль залишає свою смугу.[1] З метою зниження ймовірності аварії  

провідні автовиробники розробляють технології машинного зору, які 

дозволяють знаходити, відстежувати та інформувати водія про наближення 

або перетин полоси розмітки. Серед таких слід відзначити розробки “Opel

Eye” або “Papago! P3”.

Зараз у цій галузі проводяться активні дослідження. Серійні коштовні 

автомобілі мають системи розпізнавання дорожньої розмітки, починаючи з 
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2010 року. З’являються комерційні інтелектуальні системи. Але алгоритми 

функціонування закриті. Існує певна кількість методів розпізнання дорожньої 

розмітки [1-4]. В роботі будемо використовувати метод, заснований на  

аналізі даних від відеокамери спостереження.

Метою роботи є розробка алгоритму розпізнавання дорожньої розмітки, 

що вимагає мінімальних машинних ресурсів і забезпечує прийнятну 

швидкодію для роботи в режимі реального часу та не потребує 

переобладнання автомобіля.

Основний матеріал. Алгоритм розпізнавання дорожньої розмітки 

здебільшого заснований на перетворенні Хафа (Рис. 3).

Перетворення Хафа (Hough Transform) - алгоритм, чисельний метод, 

застосовується для вилучення елементів з зображення (патент 1962р. Поля 

Хафа). Використовується в аналізі зображень, цифровій обробці зображень і 

комп'ютерному зорі. Призначений для пошуку об'єктів, що належать до 

певного класу фігур, з використанням процедури голосування.

Для застосування перетворення Хафа потрібна первинна обробка 

зображення, яка дозволяє більш явно виділити контури об'єктів і зробити 

зображення більш монотонним [6]. У багатьох випадках використовується 

алгоритм детектування меж, в якості первинної обробки. Для цих цілей був 

використаний  детектор меж  Кенні (Рис.2).

Детектор має реагувати на границі, але при цьому ігнорувати хибні, 

точно визначати лінію границі та реагувати на кожну границю один раз. 

Детектор меж Кенні - оператор виявлення меж на використовує 

багатоступеневий алгоритм для виявлення широкого спектра меж в 

зображеннях [5].

Вхідні дані алгоритму – відео з відео реєстратора, яке перехоплюється 

алгоритмом і  ділиться на послідовність зображень, до кожного (Рис.1) з 

яких застосовується розроблений алгоритм.

Рисунок 1 – Зображення з відео реєстратора

Перед застосуванням детектора меж Кенні зображення конвертується із 

кольорового в зображення в градаціях сірого.
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Рисунок 2 – Застосування детектора меж Кенні на область зображення 

Рисунок 3 - Результат роботи алгоритму

Висновки. В даній роботі був розроблений алгоритм розпізнавання 

дорожньої розмітки за рахунок вирішення наступних задач: обробка 

зображення, знаходження лінії розмітки.
Література 1. Poomvichid T.A Lane Detection for the Driving Based on the Histogram Shapes. 

: /Poomvichid T., Ketcham M. – ICSEE, Thailand, 2012. 2. Yin Z. Vision-based Lane Detection 

using Hough Transform. – 2003. 3. Aly M. Lane Detection of  Line Markers in Urban Streets. –

California Institute of Technology. 4. Wang Y. Lane Detection Using B-Snake. : Wang Y., Teoh 

E., Shen D. – Scool of Electrical and Electronic Engineering Nanyang Tchnological University.

5. Canny J.A. Computational Approach to Edge Detection. – IEEE, 1986. 6. Перетворення

Хафа [Електронний ресурс].  Режим доступу: 

https://ru.wikipedia.org/wiki/Преобразование_Хафа  
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Іванюта М.О., студент механічного факультету, гр. МКН – 21, ХНАДУ

Автомобільному транспорту належить провідне місце у розвитку 

економіки України. Процес автомобілізації має глобальний характер як у 

світі, так і в Україні. Країни Євросоюзу (ЄС) розробили та ухвалили 

комплексну стратегію транспортної політики до 2050 року, в якій викладено 

головне бачення, щодо виконання за цей період завдань в транспортному 

секторі. Україні у зв’язку з Угодою про асоційоване членство в ЄС необхідно 
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