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гідропристрою. Наприклад, мініатюрні редукційні клапани з умовним 

проходом 2 і 6 мм  концерну «Rexroth Bosch Group» моделі FTDRE і MHDRE 

з максимальним тиском регулювання 1,8…3,0 МПа мають широкий 

температурний діапазон від «мінус» 30 до 120оС. Вони забезпечують плавність 

руху робочого обладнання при високій швидкодії. 

Висновки. Гідрообладнання МПРП має відповідати вимогам безпеки за 

ГОСТ 12.2.040 і ГОСТ 12.2086, забезпечувати плавність руху робочого 

обладнання та автоматичну зупинку і фіксацію механізмів при обриві 

трубопроводів або раптової втрати тиску. Для виконання цих вимог доцільно 

впроваджувати сучасні гідрозамки, гальмівні гідроклапани, нормально-

замкнуті гальма на базі гідроциліндрів і пристроїв автоматики.  

 

УДК 004:614 

АВТОМАТИЗОВАНА СИСТЕМА МОНІТОРИНГУ СТАНУ ХВОРОГО 

НА ПРИКЛАДІ МОНІТОРИНГУ ПУЛЬСУ 
Аль-Дара Є.Н., студент, кафедра автоматизації та комп’ютерно-

інтегрованих технологій, ХНАДУ 

Мойсеєв В.Ю., вихованець гуртка Комунального закладу «Харківська 

обласна Мала академія наук Харківської обласної ради» 

 

Постановка проблеми.  На даний момент існує безліч систем 

моніторингу стану хворого, що вимірюють пульс, температуру, артеріальний 

тиск та інші параметри. Проте, більшість з них має такі недоліки, як:  

- висока вартість пристрою; 

- великі габарити; 

- складність у використанні. 

Через вищеперераховані недоліки придбання та використання таких 

пристроїв значно ускладнюється, особливо в домашніх умовах. Тому, все ще 

практикується нагляд за хворим особисто з присутністю медичного персоналу 
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в лікарні або з присутністю родичів вдома. Що ускладнює процес нагляду за 

хворим та займає багато часу. 

Мета дослідження – спростити процес моніторингу стану хворого в 

лікарні або вдома шляхом розробки системи, що дозволить стежити за 

параметрами тіла в режимі реального часу. Дана система також не буде мати 

вищезгаданих недоліків, які присутні в існуючих аналогічних системах.  

Основний матеріал. В даній роботі пропонується система моніторингу 

стану хворого на базі мікропроцесорного пристрою Arduino (рис. 1). Дана 

система буде розглянута при підключенні тільки одного датчика – датчика 

пульсу. Проте, при необхідності, датчики для вимірювання інших параметрів 

можна додати аналогічним способом. 

Arduino

Датчик 
положення тіла Ethernet Shield / GSM Shield

Хмарне сховище даних

Персональний 
комп'ютер СмартфонПланшет

Датчик 
температури тіла

Датчик 
концентрації 

глюкози
Датчик пульсу

Датчик 
артеріального 

тиску

Датчик 
дихання

Датчик 
електричної 

активності серця

Датчик 
електричної 

активності м'язів

Друзі Медичний 
персоналРодичі

 

Рисунок 1 – Структурна схема системи моніторингу стану хворого 

 

Система складається з: 

- датчиків, що зчитують показання з тіла пацієнта; 

- мікропроцесорного пристрою Arduino; 

- пристрою Ethernet Shield, що забезпечує доступ системи в Інтернет або 

GSM-модуль, що дозволяє відправляти повідомлення на телефон. 
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- Принцип роботи системи наступний. Датчик пульсу зчитує кількість 

ударів у хвилину. Пристрій Arduino виводить ці дані на екран. Після 

цього, дані передаються до пристрою GSM-модуль або Ethernet Shield і 

за допомогою мережі інтернет або / та мережі мобільного зв’язку 

передається медичному персоналу в лікарні або родичам, якщо пацієнт 

знаходиться під наглядом вдома. 

 Підключення пристроїв системи здійснюється наступним чином. Датчик 

пульсу аналоговий, тому ми його вихід підключаємо до аналогового піну 

Arduino, наприклад, А0 (табл. 1).  

 Таблиця 1 – Схема підключення датчика пульсу до Arduino 

Пристрій Контакти 

Датчик пульсу GND VCC OUT 

Arduino Uno GND +5V A0 

 

GSM-модуль або Ethernet Shield також підключений до пристрою 

Arduino.  

В результаті роботи системи та завантаження програми, у випадку з  

GSM-модулем у разі значення пульсу, що перевищує 120 ударів за хвилину, 

надсилається СМС-повідомлення. При використанні Ethernet Shield, можна 

спостерігати за результатами вимірювання онлайн.  

  

а)     б) 

Рисунок 2 – GSM-модуль (а) та Ethernet Shield (б) 

 

Висновки. В результаті дослідження отримано систему моніторингу 

пульсу хворого на базі мікропроцесорного пристрою Arduino. В залежності від 

того, який пристрій підключений до системи, результати вимірювання можна 
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отримувати  у вигляді СМС-повідомлень або спостерігати за ними онлайн. 

Дана система є дешевшою за існуючі пристрої, легкою у використанні та не 

займає багато місця у приміщенні. 

 
Література: 1. Blood Pressure Sensor (Sphygmomanometer) v2.0 for e-Health Platform 

[Biometric / Medical Applications]. [Електронний ресурс]. – Режим доступу:  
https://www.cooking-hacks.com/shop/sensors/e-health/blood-pressure-sensor-
sphygmomanometer-v2-0. 2. GSM модуль на SIM800L. [Електронний ресурс]. – Режим 
доступу:  https://arduino.ua/prod1665-gsm-modyl-na-sim800l. 3. Пульсометр. [Електронний 
ресурс]. – Режим доступу:   https://lesson.iarduino.ru/page/urok-27-pulsometr/. 
 
УДК 004 

АНАЛІЗ ДОСВІДУ ВИКОРИСТАННЯ ПЛАТФОРМИ FUTURELEARN 

ДЛЯ ІНТЕГРАЦІЇ МАСОВИХ ВІДКРИТИХ ОНЛАЙН-КУРСІВ В 

СИСТЕМУ НАВЧАННЯ 

Костікова М. В., к.т.н., доц., каф. інформатики і прикладної математики,  

Скрипіна І. В., старший викладач,каф. інформатики і прикладної 

математики, ХНАДУ 

 

Постановка проблеми. З появою відкритих освітніх ресурсів, так чи 

інакше, зв’язують можливість відмови від традиційних форм одержання 

освіти на користь самонавчання. Наявність масових відкритих онлайн-курсів 

(Massive Open Online Courses, MOOC) підвищує імідж навчального закладу й 

має великий потенціал у відновленні традиційних методів, засобів і форм 

організації навчального процесу. MOOC – навчальний курс із масовою 

інтерактивною участю c застосуванням технологій електронного навчання і 

відкритим доступом через Інтернет, одна з форм дистанційної освіти. MOOC 

можна сприймати як засіб розширення можливостей онлайн навчання, з 

погляду відкритого доступу до курсів і їх масштабу, вони так само дають 

можливість впровадити бізнес-моделі, які містять у собі елементи відкритої 

освіти. Сучасні тенденції розвитку освіти висувають на передній план 

інформаційні комп’ютерні технології як невід’ємний компонент освітньої 

технології. Незважаючи на те, що MOOC широко поширені й затребувані 
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