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З кожним днем все актуальнішою стає проблема стабільного енергопо-

стачання. Гарантований стандарт щодо кількості перерв в електропостачанні 

вводиться в дію з 01.07.2021 року й за його недотримання за відповідним 

зверненням споживача оператор системи розподілу (ОСР) надає компенсацію 

у розмірі 200 грн. та додатково 50 грн. за кожну перерву понад встановлений 

стандарт. Кількість перерв в електропостачанні протягом 12 календарних мі-

сяців в точці розподілу споживача (тривалістю понад одну годину) повинна 

становити для запланованих перерв без попередження споживача та перерв з 

причин технологічних порушень в електричних мережах ліцензіата: у міській 

місцевості – менше 7; у сільській місцевості – менше 9 [1]. Тому недопоста-

чання електроенергії несе не тільки незручності для споживачів, а й матеріа-

льні збитки енергопостачальникам. 

У разі пошкодження ліній електропередач виникає нагальна потреба в 

якнайшвидшому відновленні електропостачання споживачів. Тривалість не-

допостачання суттєво залежить від часу, витраченого на виявлення місця об-

риву лінії. Згідно нормативних документів [2] пошук пошкоджень на повіт-

ряних лініях електропередач виконується візуальним оглядом, а також за до-

помогою тепловізора під робочою напругою. Для зменшення впливу кваліфі-

кації (тренованості) персоналу на безаварійність роботи магістральних елек-

тричних мереж доцільно застосовувати автоматизацію технологічних проце-

сів: релейний захист і автоматика, технологічна автоматика, протиаварійна 

автоматика, виконання оперативних перемикань. Для цього, насамперед, по-
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трібно значно поліпшити якість спостереження параметрів обладнання і ре-

жимів, забезпечити контроль достовірності положення комутаційних апара-

тів і їх ефективне оперативне блокування, автоматизацію керуючих впливів. 

Силове устаткування повинне бути адаптованим до новітніх систем керуван-

ня, захисту та моніторингу [3,4]. У випадках, коли вірогідне місце пошко-

дження лінії електропередач знаходиться на ділянках зі складним доступом 

для огляду (гори, яр, ліс, болото тощо), доцільно використовувати автомати-

зовані засоби пошуку. 

Ефективними, але дороговартісними в  застосуванні для підвищення на-

дійності розподілених мереж показали себе методи, пов'язані з установкою 

апаратних засобів і програмного забезпечення в вузлах розгалужених ліній 

електропередач (ЛЕП). Тому актуальною стає наукова задача розробки мето-

ду дистанційного контролю і виявлення місць пошкоджень ЛЕП, який дозво-

лить забезпечити підвищення надійності розподільних мереж. 

В таких ситуаціях доцільно використовувати безпілотні літальні апарати 

(на віддаленій платформі або такі, що знаходяться в розпорядженні ремонт-

ної бригади). Завдяки застосуванню таких апаратів прискорюється визначен-

ня точного місцезнаходження несправності (пошкодження) мережі, скорочу-

ється час пошуку й усунення неполадок і, відповідно, зменшується час недо-

постачання електроенергії. 

При такому підході значно скорочується час пошуку несправностей, а 

також за рахунок застосування пристроїв непрямого контролю функціону-

вання мереж підвищується точність визначення місця пошкодження (неспра-

вності) мережі [5]. 

Якщо необхідно поширити зону пошуку, то скоротити час виявлення 

несправностей можливо завдяки  використанню декількох безпілотних літа-

льних апаратів.  Для більш точного визначення координат точки несправнос-

тей під час руху ремонтної бригади до попередньо визначеного сектору пош-

кодження доцільно , щоб оператор здійснював коригування траєкторії пошу-

ку пошкоджень лінії за координатами GPS [6]. 
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