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именно это и характерно для агентов) чаще всего называют мэшапами. Все 

современные телекоммуникационные сервисы (Telecom 2.0), а также сервисы 

Интернета Вещей представляют из себя именно мэшапы [6]. 

Выводы. В статье проанализирован подход к созданию системы обмена 

информацией между участниками транспортного процесса, в сфере грузовых 

перевозок с использованием мультиагентного подхода. Проанализированы 

инструменты для построения агентных систем. Рассмотрены вопросы 

связанные с особенностью организации взаимодействия между 

интеллектуальными агентами. 
 

Литература: 1. Намиот Д.Е., Сухомлин В.А., Шаргалин С.П. Программные агенты в ERP 
системах. Journal of Open Information Technologies ISSN: 2307-8162 vol. 4, no. 6, 2016; 2. 
Cummings M., Haag S., McCubbrey D. Management information systems for the information age. 
– 2003; 3. Ristoski P., Paulheim H. Semantic Web in data mining and knowledge discovery: A 
comprehensive survey. Web Semantics: Science, Services and Agents on the World Wide Web. – 
2016; 4. Namiot D. Twitter as a transport layer platform. Artificial Intelligence and Natural 
Language and Information Extraction, Social Media and Web Search FRUCT Conference (AINL-
ISMW FRUCT), 2015. – IEEE, 2015. – С. 46-51; 5. Stallings W. SNMP, SNMPv2, SNMPv3, and 
RMON 1 and 2. Addison-Wesley Longman Publishing Co., Inc., 1998; 6. Namiot D., Sneps-
Sneppe M. On software standards for smart cities: API or DPI . ITU Kaleidoscope Academic 
Conference: Living in a converged world-Impossible without standards, Proceedings of the 2014. 
– IEEE, 2014. – С. 169-174; 7.FIPA URL: http://www.fipa.org (дата звернення 23.12.2018); 8. 
JADE URL: http://jade.tilab.com/ (дата звернення 23.12.2018); 9. Fabio Bellifemine, Giovanni 
Caire, Tiziana Trucco (TILAB, formerly CSELT), Giovanni Rimassa (University of Parma) JADE 
programmer’s guide URL: http://jade.tilab.com/doc/ programmers guide.pdf (дата звернення 
23.12.2018) 

 

УДК 62-82 (075.8) 

МЕХАТРОННА СИСТЕМА КЕРУВАННЯ ГІДРОПРИВОДОМ 

МОБІЛЬНОГО ПІДЙОМНИКА 

Книшенко А.О., студент, кафедра автоматизації та комп’ютерно-

інтегрованих технологій, ХНАДУ 
 

Постановка проблеми. Мобільні підйомники з робочими платформами 

(МПРП) або Mobile Elevating Work Platform (MEWP), згідно з термінологією 

ISO 16368: 2010, набули широкого застосування при виконанні робіт у 

будівництві, при технологічному обслуговуванні будинків, споруд та доріг, 

при ліквідації аварій на багатоповерхівках тощо. Для приводів основного 
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технологічного (робочого) обладнання МПРП (рис. 1), а також для привода 

ходу самохідних шасі колісного та гусеничного типів використовується 

об'ємний гідропривід (ОГП). До ОГП технологічного обладнання МПРП 

висувається ряд вимог, наприклад, забезпечення безпеки персоналу, що 

знаходиться на робочій платформі. 

Метою даного дослідження є аналіз вимог щодо застосування ОГП у 

МПРП та визначення сучасних засобів для їх забезпечення. 

Основний матеріал. Питання, що пов'язані з об'ємним гідроприводом і 

його застосуванням у різних машинах повною мірою відображені у 

вітчизняних (ГОСТ і ДСТУ) і міжнародних стандартах. Так, у ГОСТ 22859 

встановлені наступні вимоги до ОГП МПРП: забезпечення плавного (без 

ривків) пуску і зупинки механізмів; можливості заміни гідроапаратів без зливу 

робочої рідини (РР) всієї гідросистеми; відповідність гідрообладнання ГОСТ 

17411 і баків ГОСТ 16770; забезпечення ОГП системою аварійного опускання 

люльки при відмові гідросистеми або двигуна автомобіля; забезпечення 

пристроєм, що оберігає виносні опори ОГП від довільного висування під час 

руху АГП. 

 
Рисунок  1 –  Основні механізми підйомників з робочими платформами 

 

ОГП МПРП повинні відповідати таким вимогам щодо надійності: 

напрацювання на відмову 200 робочих циклів; встановлене безвідмовне 
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напрацювання 100 робочих циклів; 80% ресурс до першого капітального 

ремонту повинен бути не менше 8500 год; встановлений ресурс до 

капітального ремонту 4250 год. 

Для забезпечення вказаних вимог перспективним є використання 

сучасних гідропристроїв: гідророзподільник з електромагнітним 

пропорційним керуванням; запобіжний клапан з дистанційним 

розвантаженням шестеренного насоса; гідрозамки з підвищеним рівнем 

герметичності; гальмівні клапани.  

Особливу увагу звертаємо на мехатронну систему керування 

гідророзподільником та гідрозамками. Гідропристроєм з пропорційним 

керуванням називається гідропристрій, в якому положення керованого 

елемента безперервно залежить від значення сигналу керування, який не 

коригується. Гідропристроєм із пропорційним регулюванням є гідропристрій, 

в якому сигнал керування, що відображає потрібне положення керованого 

елемента, порівнюється через зворотний зв’язок із сигналом, що відображає 

дійсне положення керованого елемента, після чого керований елемент займає 

положення, відповідне до відкоригованого сигналу керування.  

Гідроапаратура з пропорційним керуванням на базі лінійних 

пропорційних електромагнітів забезпечує дистанційне і безступеневе 

регулювання напрямку, витрати і тиску РР, дозволяючи реалізувати за 

допомогою ОГП автоматичне керування різними машинами і забезпечуючи 

при цьому підвищення точності, продуктивності і зниження енерговитрат. 

Гідроапарати з пропорційним електричним керуванням широко 

застосовуються в мобільних і стаціонарних ОГП. Зведений діаметр 

гідроапаратів знаходиться в діапазоні від 2 до 50 мм, що дозволяє отримати 

витрати від  2 л/хв і менш, до 1000 л/хв при максимальному тиску до 35 МПа. 

Номенклатура гідроапаратів включає гідророзподільники, гідродроселі, 

запобіжні і редукційні клапани. Широке застосування в системах керування 

різними гідропристроями знайшли пропорційні запобіжні і редукційні 

клапани прямої дії, забезпечуючи зручність монтажу і герметичність 
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гідропристрою. Наприклад, мініатюрні редукційні клапани з умовним 

проходом 2 і 6 мм  концерну «Rexroth Bosch Group» моделі FTDRE і MHDRE 

з максимальним тиском регулювання 1,8…3,0 МПа мають широкий 

температурний діапазон від «мінус» 30 до 120оС. Вони забезпечують плавність 

руху робочого обладнання при високій швидкодії. 

Висновки. Гідрообладнання МПРП має відповідати вимогам безпеки за 

ГОСТ 12.2.040 і ГОСТ 12.2086, забезпечувати плавність руху робочого 

обладнання та автоматичну зупинку і фіксацію механізмів при обриві 

трубопроводів або раптової втрати тиску. Для виконання цих вимог доцільно 

впроваджувати сучасні гідрозамки, гальмівні гідроклапани, нормально-

замкнуті гальма на базі гідроциліндрів і пристроїв автоматики.  

 

УДК 004:614 

АВТОМАТИЗОВАНА СИСТЕМА МОНІТОРИНГУ СТАНУ ХВОРОГО 

НА ПРИКЛАДІ МОНІТОРИНГУ ПУЛЬСУ 
Аль-Дара Є.Н., студент, кафедра автоматизації та комп’ютерно-

інтегрованих технологій, ХНАДУ 

Мойсеєв В.Ю., вихованець гуртка Комунального закладу «Харківська 

обласна Мала академія наук Харківської обласної ради» 

 

Постановка проблеми.  На даний момент існує безліч систем 

моніторингу стану хворого, що вимірюють пульс, температуру, артеріальний 

тиск та інші параметри. Проте, більшість з них має такі недоліки, як:  

- висока вартість пристрою; 

- великі габарити; 

- складність у використанні. 

Через вищеперераховані недоліки придбання та використання таких 

пристроїв значно ускладнюється, особливо в домашніх умовах. Тому, все ще 

практикується нагляд за хворим особисто з присутністю медичного персоналу 
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