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На часі спостерігається пошириння  використання в техніці «Smart» 

матеріалів, інакше – магнітореологічних еластомерів (МРЕ), завдяки тому, 
що їх жорсткість та демпфуючі властивості суттєво змінюються під впливом 
магнітного поля, яке називають «керуючим». До прикладу, такі матеріали 
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рекомендовано використовувати  у регульованих підвісках  транспортних 
засобів для підвищення їх плавності руху[1].  

Доведено, що діапазони змін жорсткості та демпфуючих властивостей 
МРЕ визначається характером розподілу частинок феромагнітного порошку 
наповнювача  в межах пружної матриці.  

Найбільший діапазон цих змін спостерігається при анізотропній 
структурі МРЕ, коли частинки наповнювача утворюють конгломерати, які 
розташовані уздовж ліній регулюючого магнітного поля. Для досягнення 
максимального ефекту щодо збільшення  жорсткості та демпфуючих 
властивостей МРЕ необхідно забезпечити спів падіння напрямків 
конгломератів, вектору індукції керуючого магнітного поля та деформацій 
МРЕ. Для цього розроблено технологію виготовлення пружних шарнірів із 
анізотропним МРЕ. Вона полягає у тому, що тороподібну порожнину форми 
заповнюють композитом із рідкого полімеру та порошку феромагнетику і 
виконану із еластичного провідника струму торо подібну котушку керування. 
Форму розміщуютьдо термошафи, а до тороподібної котушки керування 
подають постійний електричний струм, щільність якого, час подачі та 
температуру у термошафи задають у відповідності до встановленої 
технології полімеризації даного МРЕ. 

Отримані за цією технологією пружні втулки із анізотропним МРЕ 
може бути використано при створенні шарнірів важелів керованих підвісок 
автомобілів та повідцевих зв’язків колісних пар із рамами візків залізничних 
транспортних засобів. 
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Сучасні безпілотні транспортні засоби характеризуються високими 
вимогами до точності керування траєкторією руху, особливо під час 
маневрування та проходження поворотів. Одним із ключових елементів 
забезпечення стійкості руху є система стабілізації повороту візків, яка 


