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Pyxy.

BucHoBku. [IpoBeneHo aHani3 Cy4yacHOro T€HE3UCY MITYYHOTO 1HTEJIEKTY Ha
OCHOBI KOHBEPIeHIIli TeXHOJorii. BusHaueHo OCHOBHI (hakTOpH, IO CIPHUSIOTH
Cy4aCHOMY I'€HE3UCYy IITYYHOTO 1HTEJIEKTY, a TAKOK IPOrHO3U PO3BUTKY IITYYHOTO
iHTeNneKkTy. B yMOBax reHes3ucy MTYYHOTO iHTEJIEKTY PO3BUTOK 1 BIPOBAKECHHS
HOBITHIX 1H(OpPMAILIMHUX TEXHOJIOTIH MPU3BOIUTH 10 (OPMyBaHHS IHTEPHET-
CHUIBHOT, MEPEKEBOT €KOHOMIKH, PO3BUTKY €JIEKTPOHHOI KOMEpIIii, MOsAB1 HOBUX

BU/JIIB JICBIAaHTHOI MOBEIHKH, Y (DOPMI PI3HUX MPOSIBIB XaKEPCTBA.

Jlirepatypa: 1. Monte Louis A. Del The Articial Intelligence Revolution: Will Articial
Intelligence Serve Us Or Replace Us? / Louis A Del Monte; 2014. — 210 p. 2. Tegmark M. Life
3.0 : being human in the age of artificial intelligence / M. Tegmark. — New York: Knopf.,
2017.-280 p. 3. Goodfellow I. Deep Learning / I. Goodfellow, Y. Bengio, A. Courville. —
London: MIT Press, 2016. — 800 p. 4. Moore G.E. Cramming more components onto integrated
circuits/ G.E. Moore // Electronics. — 1965. — VVol.38, Ne8. — P. 114-117. 5. Searle J. Minds, brains,
and programs / J. Searle // Behavioral and brain sciences. — 1980. — Vol.3, Ne3. — P. 417-457.
6. Cobonenko C. MckyccTBeHHBIH HHTEIEKT: Hadaga MSM. CuHrynspHOCTh Hen3OexHa /
C. Co6onenko. — Uznarensckue pemennsi, 2018. — 180 c. 7. Hukonos O.5. Pob6oTtusupoBanHbie
aBTOMOOWJIM: COBPEMEHHBIE TEXHOJOTHMM W mepcrnekTuBbl pa3Butus / O.5. HukoHoB,
T.O. Ilonocyxuna // ABromoOuns u DnekTpoHuka. COBpEeMEHHBIE TEXHOJIOTHU. — XapbKOB:
XHAJTY, 2013. - Ne 5. — C. 38-42.

YK 681.513
KOMBIHOBAHUI METOJI IOKAJII3AIIII TA HABIT ALIIL
MOBUJIBHUX POBOTIB Y CEPEJOBHAIII 31 SMIHHUMUA
BJIACTUBOCTAMU
Ynosenko C.I'., 1.T.H., npod., kadeapa eTeKTPOHHUX 00U CITHOBATIBLHUX
mamuH, XHYPE
Copokin A.P., acn., kadgeapa eJIleKTPOHHUX 00YNCITIOBAJIbHIUX MALIUH,

XHYPE

IlocTanoBka mnpoGJemMu. B ocrtaHHii yac HaOyBae akTyaJIbHOCTI 3ajaya
Hapiramii MoOuUTbHHX POOOTIB (MP) B OesmepepBHOMY CEpelOBHINI B yMOBax
O0OMEeXEHUX MOXJIMBOCTEH sl JuCTaHIiiHOro kepyBanHsa [1]. [nga ckmaaHoi

HABKOJIMIITHBOTO CEpPeJOBHINA (YaCTKOBO HEBIJIOMOI a00 JMHAMIYHO 3MIHIOETHCS)
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4acTO HE BUCTAYA€ TEXHIYHUX MOMIJIMBOCTEH JJIT aBTOMATUYHOTO CITIOCTEPEIKECHHSI,
aHali3y cuTyauii 1 npudHATTS pimieHb MP 06e3 3iTkHeHb 3 HemepeadaueHUuMHU
nepenikogaMu. Tpaektopiss pyxy MP takoro Ttumy po3paxoByeTbCsi Ha OCHOBI
aHaJIi3y JOCTYMHOI 1H(pOpMAaIIii, MiCII YOTo peai3yroThCs BiIMOBIAHI BUPOOIIEH] M.
Ile 0co6MBO aKTyaabHO B pa3i, KOJIM B MPOLIEC] pyXy AUCTAHIIHHO KepoBaHuit MP
MOTparuisie B 30HY, HEAOCTYIIHY [UJIi CHUTHAJIIB HaBIraliiHUX JaTYHKIB.
[TponoHoBaHu# miaxiza nepeadayae MOAKIUBICTh IEPEMUKAHHS PEKUMY YIIPABIIIHHS
pOOOTOM B CTaH «aBTOHOMHA HaBirarlis.

MeTta DOCaiIKEeHHS — JOCIIIUTH MOKJIMBICTE KOMOIHOBAHOI JIOKaji3ali Ta
HaBiramii komicHux MP 3 3acTocyBaHHSIM METOJIB KepyBaHHS 3 MiIKPIIIICHUM
HaBYaHH:M [2].

Kom0OinoBanuii mertosn JokaJjizauii Ta nHasiramii. [IpormonoBanuii miaxin
nepeadayae MOXKIJIMBICTh peajizailii JBOX pPEXKUMIB: JUCTaHIIHE KepyBaHHS
koJiichuM MP 3a momomororo jiokamizaiii Moro MmojgoKeHHS B MPUMIIICHHSX, 110
3HaXOASATBCA B MeXaxX JOCSKHOCTI JaTYHMKIB CIOCTEPEKEHHS; AaBTOHOMHE
kepyBaHHs1 MP B pa3i Horo 3Haxo)KeHHS B 30HaX MIPUMIILIEHHS, K1 € HEAOCSHKHUMU
Uil aucTaHIiiHol sokam3aii. KoHcTpyktuBHI ocoOmuBocTi Tumy MP  Tta
BIJIMIOBITHOT CUCTEMH KEPYBaHHSI, 110 JTOCIIKY€EThCS, HaBeJeHO B [3].

Cnig BiA3HAYUTH, IO BUKOpHCTaHHS cTaHgapty GSM B mnepumomy aiis
nokamizamii MP 3 BiTHOCHO BHCOKOIO TOUHICTIO (10 10M) 9acTo € HEMOKJIUBUM B
3aKpUTHUX TPUMIIICHh B OaraTormoBepXoBUX OymiBIsAx. B momoBial JOCHIIKEHO
MOXXJIMBICTh BUKOpHUCTaHHS TexHosorii NFC, mo mae mMakcuMallbHy TOYHICTH
BU3HAYECHHS TOTOYHOTO Micis po3tanryBandHs MP (20 cm) B anamizoBaHOMY
cepenoBull. Bianosiguuii MmeTon Jyiokamizaiii MP nossrae y BiJICTeKEHHI MicCIs
po3TantyBaHHsl poOOTa 3a TOMOMOTOIO PaIOCUTHATYPH.

B pa3i notparmisiHHs AUCTaHIIHHO KepoBaHOro MP B 30HY, HEIOCTYNHY IS
3M1MCHEHHS  BIEBHEHOI JIOKali3allli, CHUCTeMa KEepyBaHHA aBTOMAaTUYHO
MEPEKITIOYAEThCS Ha aBTOHOMHUN pexuM. Lleit pexxum mependadae MOKIUBICTH
3aCTOCYBaHHSI MOJU(PIKOBAaHUX METOIIB MAIIMHHOTO HABYAHHS 3 MIAKPINJICHHSIM

JUTSl BUPIMIEHHS 3aBJIaHHSA HEYITKOTO YIPABIIHHS KOJICHUM MOOUIBHUM POOOTOM
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(MP) B 6e3niepepHOMYy cepenoBuiii. [lepen MP craBuThcsi cTanmapTHa 3amaya —
JicTaTHCS A0 METH, YHUKHYBIIHU 31TKHEHHS 3 MepenrkoaaMu. Po3risHyTa cucrema
ynpasiiaHs MP ckitaaerbces 3 6710K1B, K1 BpaXOBYIOTh 5 THITIB HEUITKO1 MOBETIHKH
no mojem Takari-CyreHo HynbOBOTO MOPAIKY: «pyx ao metm» (Goal Seeking
Behavior - GSB), «o0Oxin mepemikoa, po3ramoBanux mpsmo» (Front Obstacle
Avoider - FOA), «o0Oxin mepemkosa, po3rtamoBanux crpaBo» (Right Obstacle
Avoider - ROA), «o0xin nepemkon, po3ramoBanux 3imiBa» (Left Obstacle Avoider
- LOA) i «3menmenss mBuakocti pyxy» (Velocity Reducing Behavior VRB).
BucHoBku. IlpencraBneni pe3yiabTaTd MOJETIOBAHHS JalOTh MPHUHHATHI
pimmeHHs i aBToHOMHOI Hasiramii MP B ckmagaux cepemoBuimax. Y BCiX

po3rsiHyTUX BUmaakax MP nocsirae meTu, 00X0As49u IEPEIIKOIH.

Jlireparypa: 1. Khriji L. Mobile Robot Navigation Based on Q-learning Technique / L.
Khriji, Al Yahmedi // International journal of advanced Robotic System. — 2012. — vol. 8, no. 1-
pp 45-51. 2. Yaoenko C.I'. ['mOpuaHbIe METOIBI MAITUHHOTO OOYYCHUS B CUCTEMAX YIIPaBICHUS
muHammuaeckumu oobekTamu / C.I'. YinoBenko, A.A. I'pumiko, JI.D. Yanas. // bioHika iHTEIEKTY.
3 Vnosenko C.I'. HeueTkoe ynpapiieHre aBTOHOMHBIM MOOMJIBHBIM POOOTOM € MOJIKPETIISIEMbIM
ooyuennem C.I'. Ynosenko, A.P. Copokun // Cucremu o6pobku indopmarii. — 2016. — Bum.
8(145). — C.56-62.

YK 656:004.75
BJIOCKOHAJIEHHA IIAXOAIB IIOA0 PO3POBJIEHHSA
MEXATPOHHUX TA TEJEMATHYHUX CUCTEM HA TPAHCITIOPTI
AunexkcieB B.O., 1.T.H., npo¢., kadeapa indopmaniiHnx cucrem,

XHEY im. C. Ky3neus

IlocranoBka mpodjemMu. Po3poOneHHS CydyacHUX MEXaTpOHHUX Ta
TEIEeMAaTUYHUX CHUCTEM JUIs 3aCTOCYBaHHS y TPAHCHOPTHIM Traiy3i 3BHYANHO
BUKOHYETHCS 3a €TalmaMmH, SKi MependadaroTh: MOCTAHOBKY 3aBlaHb, BU3HAYCHHS
aHAJIOTIYHUX PIIICHb, TPOEKTYBAHHS apXiTEKTypH, CTBOPEHHS CXEM CTPYKTYPHOI i
¢byHKIIOHABHOT, PO3pOOJEHHS MpPOTrpamMHO-amapaTHUX 3aco0iB, MIATOTOBKY
JOCITHOTO ¥ TPOMMCIIOBOTO 3pa3KiB, 3aIllyCK BeO-pillieHb, HaJIaro KEHHS

BUpOOHMIITBA TOMIO. L]i eTanu gacTimie mianyoThCs Ta BAKOHYIOTHCS 33 KACKATHOIO

156



MIXHAPOOHA HAYKOBO-MPAKTUYHA KOH®EPEHLIA, XAPKIB, 2018 p.

SMICT

Klets D., Tipans I., Bilous V., Naumov V., Shuliakov V. Minimization 3
of dispersion of car acceleration obtained by the mobile registration and
measuring complex

Sinotin A. M., Tsymbal O. M. The synthesis of control units with given 5
thermal mode

Volkov V., Gritsuk 1., Mateichyk V., Grytsuk Y., Volkov Y. Some 8
results of experimental realization of information model V2I for systems

of remote monitoring and control of vehicle technical condition

Danylenko K. 1., Wenzel H., Klets D.M. Zum Ausmass der 11
Verantwortung von Fahrern Selbstfahrender KFZ

Mnushka O.V. A comparison of the Internet of Things and Industrial 14
Internet of Things reference models

Hamza I.S., Mnushka O.V. Low-power wide-area network for Internet of 17
Things

AmenkoBa H.C., AmenkoB C.A. MoentoBaHHsI pyXiB TPaHCIIOPTHOTO 19
pobora

Mamenko P.E., Makapos 10.0. Ananiz akyCTUHUHHUX CUTHAIIB poOOTH 22
JIBUTYHIB aBTOMOO1TIB 3 BUKOPHUCTAHHAM (Da30BUX MTOPTPETIB

ABpamoB K.B., HikonoB O.f., ¥Ycnencskuii b.B. Po3poGnenns 25
IHTEJIeKTYyaJIbHUX 1H(POPMAIIHHO-KEPYIOUMX CHUCTEM I JU3EJIHHOTO
JIBUTYHA Yy CYKYIHOCTI 3 CHJIOBOIO [Iepefavyero: BU3HAYEHHS Ta
dhopmaizalliss BUMOT

Barupos C. A. Orubl COBpEMEHHOE COCTOSIHUE U TEHACHIMU Pa3BUTHUS 28
aBTOMOOMIILHOTO OCBEIICHUS

Koporau 10.b., Muymka O.B. [Iporokonu oOMiHy nanumu B [HTEepHETI 33
peuen

Bpecaaseus M.B., butokoncska FO.B., ®ipcos C.M. ABTOMaTH30BaHa 36
CUCTEMa I'eHepaTopa Mia3Mu

Tumonnn B.A., T'aBpwiok B.C. Apromaruueckas cucrema 39
BUJICOUKCALIMKM TPOTHO3UPYEMBIX HApYILIEHUN MpPoe3/a PeryaupyeMbIX
NEPEKPECTKOB aBTOTPAHCIIOPTOM

I'yaara 5S1.C., Maumii O.b. IIporpamyBaHHs SiK BUJ MUCTELITBA 42

Inapionos O.€., Copoka II.M., by3ukina T.B. Po3mmpenns 44
(GyHKI10HATYy aJalTUBHOI HABYAJIBLHOI CUCTEMHU 32 JOMOMOTOI0 YaT-00Ty

Tumonnn B.A., Kapnumen b.C. Cucrema npenynpexacHus 46
CTOJIKHOBEHHMU aBTOMOOMJIEH ¢ ucronb3oBanueMm Wi-Fi-cBsa3u

Bacuabuyk T., Jlicina O. FO. MozentoBaHHS peXXUMIB 13 3arOCTPEHHIMU 50
MIPH TOCIIPKEHHI TeTIOBOTO TI0JIsT O€3CITKOBUMHU METOIaMH

180



CuHepreTuka, MEXaTpoHiKa, TeJIEeMaTHKa TOPOKHIX MAITHH 1 CUCTEM Y HaBYAIBHOMY TIPOIIEC] Ta HAYIII

IIponun C.B. IlpuMeHeHnE MCKYCCTBEHHBIX areHTOB MPU YIPaBIECHUU
TPAHCIIOPTHBIMU CPEICTBAMU

Maumii O.b., JIpammyas H.B., [deiiko O., Ayaox O. Iliaxig go
PO3B’s3aHHS 3aMKHEHOT 3araJIbHOI 3a/1a4i KOMiBOsDKepa

IHonomapbroBa I'.B., ®ynkengopdp A.O., KobGersubkuii J[I.A.,
I'opucaaBeur JI.FHO. Anroputm  igeHTudikamii  o0’exkta s
MHTEJICKTYyalTi3allii poOOTH30BaHUX TPAHCIIOPTHUX CHCTEM

Horopaeuskuii  J.C., Bosomapeur» M.B., Kypnocenko JI.B.,
XyasikoB I.B. Oco6auBocTi CTpyKTypH 1HGOPMAIIMHOTO KOMILJIEKCY
MOHITOPUHTY TPAHCTIOPTHOT'O 3aC00Y 3 O1MaJIMBHOIO CUCTEMOIO

Ipounn C.B, Mupomnudenko M.A., Ille M.A., [lleBuenko B.B.
CucteMbl TOJIOCOBOIO YIIPABJICHHS HA ABTOMOOMIBHOM TPAHCIIOPTE

Timonin B.O., Mizsak [.O. Cucrema AUCTaHLINHOTO YNpaBIIHHS
cBiTiiohopaMu

Maumii O. b., BoakoBa /I., Kynina [I., A3imoB K. Pimenns 3amaui
KOMIBOSI)KEpa METOAOM PO3IIMPEHHS ITUKITY 1 OI[IHKA HOTO e(PEeKTUBHOCTI

Ipouun C.B, Anapuenko b.A., Padaabckuii A.JOQ., I'osoBin M.O.,
KaeBuon B.I. Cucremsl pacriozHaBaHUsI HA aBTOMOOMIBHOM TPAHCIIOPTE

KoBaasb O.A., [lerpykoBuu /I.€. Cucremnuii miaxia g0 iHpopmMariiiHoro
3a0€3MeueHHs] MIAroTOBKM (PaxiBIIB 3 METpoJjorii Ta iHdopMaliiiHO —
BHUMIPIOBAJIbHUX TEXHOJOT1i

Cemenenko M.B. Jlo nuTaHHs po3paxyHKY MaJIMBHOI €KOHOMIYHOCTI 1
€KOJIOTIYHUX MOKA3HUKIB TPAHCTIOPTHOTO MPOIIECY

TupuueBa O.A., TaOyaoBuu B.IL., ITlonomapsos A.€E., [lanos €.B.,
Kauninin O.0. ABTomMaTu3allis NepeBipKH sIKOCTI HABUAHHS Yy TEXHIYHOMY
y4a00BOMY 3aKJIai

IliBueBa O.A., Muymka O.B. IlpoGremn 0e3mnexku €KOCHUCTEMH
inTepHety peueii (I0T)

Tumonun B.A. OO0 ocoOeHHOCTAX OOHApYKEHHUS MaJopa3MEepPHBIX
ABMKYIINXCS TPAHCIIOPTHBIX OOBEKTOB B CUCTEMAaX BUICOHAOIIOCHUS
Cuabuenko B.O. Metoauuni niaxonu 10 ¢popmyBaHHs 1H(OpMaLIHHO-
TEXHOJIOTIYHUX YMiHb

HikonoB O.f., I'ycenxkoBa K.B. BukopucranHs iHTeIeKTyaJbHUX
IHTEPHET-TEXHOJIOTIN Il MIiABUIICHHS €(QEKTUBHOCTI BHKOPUCTAHHS
TPAHCTIOPTHUX 3aC001B

Cuabuenko B.O., T'osoBau A.B. Bukopucranus iHpopMamiiHux
TEXHOJIOT1H B YIPaBIIiHHI TPAHCTIOPTHUM 3aCO00M

Kaninin €.1., Pomanyenko B.M. Bukopucranus alropuTMiB HaBYaHHS
JUTSI aJianTailii eHepreTHIHOTO 3ac00y B MPOIECi eKCIuTyaTarlii
Cuabuenko B.O., Jlynsak [.O. Bukopucranus iHpopMamiiHux
TEXHOJIOT1H B OCBITJICHHI TPAHCIIOPTHOTO 3aCO0Y

181

52

56

59

62

65

68

71

74

7

78

81

85

87

91

94

97

100

104



MIXHAPOOHA HAYKOBO-MPAKTUYHA KOH®EPEHLIA, XAPKIB, 2018 p.

Caunnuenko I.B., Knen .M., boanoBcbkuii B.M. Anani3z nepcnexktus 107
BUKOPHUCTAHHS 3B'I3aHMX Ta aBTOMATU30BaHUX TPAHCIIOPTHUX 3aCO0iB

Jleuenko €.0., Maxkapa A.€., Bacuabuenko O.C., Yaaa 0.0. 110
CeHcopHe KepyBaHHsI aBTOMOO11eM

IHanomnikoBa O.IL., Jpo3guxk €.B. Po3poOka konmemniii mpoekty 112
MOOUTBHUN JoAaTOK «Mili TpaHCTIOPT»

Koaecnixk 1.B., lyaaxk M.JI., Kaainin €.1. Biporignictb koHtpomo 115
(yHKITIOHATBLHOI TOYHOCTI 1 TMpale3gaTHOCTI PYJbOBOTO KepyBaHHS
TpakTopa

Cirano 1. A., IlaBaenxko B. 1., Yana O.0. Inrepner-rexnosorii B 118
y400BOMY IpoIIeci

Hixkono O.5., Keaesko b. O., IBamenko M.O. Po3poGnenns 121
apXiTEeKTypH 1H(}OopMaIiTHO-KOMYHIKaIIHHOT TEXHOJIOT1]
IHTEJIEKTYaIbHOTO KepyBaHHSI Ha3eMHUMU pPOOOTH30BAHUMU
TPAHCIIOPTHUMH 3aC00aMHU

Auekcies O.Il., Hepono C.M. ®omiuoB C.M., I'ynaes P.T. 124
Po3nozinena teremMaTidHa cUCTEMA OLIIHKHM CTaHy TPAHCIOPTHOI Mepexi
MicTa (BU3HAUYEHHS PYXOMHUX 00’ €KTIB)

Yagaa 0O.0., Ceprienko B.A. Martepiann MiKpOONITOMEXaHIYHUX CUCTEM 127

JleOeneB A.T., Kaginin €.1., IMoasmenko C.0O. ExcnepumentransHe 130
AOCHKEHHS  (YHKIIOHYBaHHA  HEWPOHHOI  Mepexi  ajamTauii
€HepreTUYHOTO0 3aC00y 10 YMOB (PYHKIIIOHYBaHHS

AunekcieB O.I1., HeponoB C.M., I'yctonum A.I'., Xomenko €.B., 135
MlapanoB O.C. [HpopmatiiiHO-KOMYHIKaIlliiHa TEXHOJOTIs YIpPaBIIiHHS
HA3eMHUM TPAHCIIOPTOM. aBTOMOO1TbHO-KOMYHIKAIIIHHUIA LIEHTP
IlanomuikoBa O.I1., Tpecunubkuii B. Ananiz ta po3podka Bumor 10 138
MOOLUITBHOTO JTOJATKY «Mii TPAHCTIOPT»

HikonoB 0O.5l., EcmaraméeroB b.-b. C., [I'ycenkoBa K.B., 142
lepbak O.M. Po3pobnennst iHpopMaIiiiHO-yIPaBIAOUOi CHCTEMHU
Ha3eMHUMU O€3MIJIOTHUMH 0araToIiI>0BUMHU TPAHCTIOPTHUMU 3ac00aMH 3
BUKOPHUCTAHHSAM CEPBICIB XMapHUX OOUYMCIICHD 1 HABITAI[ITHUX APOHIB

Heponos C.M., Kaayrin O.M., Jlemuyenko K.IO., KoBanenko I.A. 145
[IporpamMHo anmapatHi KOMIUIEKCH (DYHKLIOHYBAHHS BYJIUYHO-IOPOKHBOI
Mepexi MICT

Kaen .M., Tpyouako C.C., Tumuenko C.C. Buznauenns ta anamiz 149
3arpo3 iHopmaIliiiHiil 6e3meri aBTOTpaHCIIOPTHUX 3aC001B

HixonoB O.4., Iloaocyxina T.O., KyaakoBa JI.€E., Cingees M.B. 151
['eHe3uc MTYYHOrO IHTEJIEKTY Ha OCHOBI KOHBEPTEHIN TEXHOJIOTIH:
Oe3MUIOTHE KEpYBaHHS aBTOMOO1JIEM

Yaosenko C.I'., Copokin A.P. KomOinoBanuii merton jnokamizamii ta 154
HaBiraiii MoO1IbHUX POOOTIB Y CEPEOBUII 31 3MIHHUMU BJIACTUBOCTSIMHU

AuekcieB B.O. BpaockoHanmeHHs TAXOAIB  MOA0  po3poOieHHs 156

182



CuHepreTuka, MEXaTpoHiKa, TeJIEeMaTHKa TOPOKHIX MAITHH 1 CUCTEM Y HaBYAIBHOMY TIPOIIEC] Ta HAYIII

MCXATPOHHUX Ta TCICMATUYIHHUX CUCTCM Ha TpchnopTi

Pynenko O.I'., Pomanwk O.C. IIporHo3yBaHHs HecTallOHAPHUX
MOCTIZOBHOCTE 32  JIOMOMOTOK  KOCBOJIOI[IOHYIOUMX  ITYYHHUX
HEUPOMEPEK

Tpecuunbkuii B.O., lanomuikoBa O.I1. Po3poOka ¢yHKITIOHATBEHOTO
MOJTYJTIO «KOPUCTYBa9d» MOOITBHOTO J0AATKy «Milt TpaHcTopT»

Anexcies O.IL., BbyraiioB A.A., Mammii M.€., Mariitunk /[.B.
Cuneprervika BIpTyaJIbHOTO YIpPaBJIiHHS aBTOMOOIILHUM TpaHCchepoMm
JTOPOXKHIX TPAHCTIOPTHUX T AMPUEMCTB

Porosin I.B., Kaen /I.M. briok kepyBaHHsS poOOYMMH IIpoliecaMu
creliagbHOT MalIMHU

OpJor 1.0., lllanomnikoBa O.II. Ilepenaya iHdopmarliii npo micie
3HAXOJ[PKEHHsI TPAHCIIOPTHOTO 3aco0y i MOOUIBHOTO J0AaTKy «Mii
TPAHCIIOPT»

Tkauenko M.M. BukopuctanHs MiKpOKOHTPOJEPIB JJIsi aBTOMaTH3aIlil
TEXHOJIOTIYHUX IPOIIECIB

IMoponsika A.H., Ilogoasika O.A., boxko /I. O. Pelienue BajleHTHOM
TPAHCIIOPTHOM 3a/1a4d HOPMAJIU3AIMOHHBIM METOI0M

183

159

162

166

169

170

173

176



HAVYKOBE BUJIAHHA

3BIPHUK HAYKOBUX ITPAILlb 3A MATEPIAJTAMHM MI’KHAPO/JHOI
HAYKOBO-IPAKTUYHOI KOH®EPEHIIII « CHHEPTETHKA,
MEXATPOHIKA, TEJEMATHUKA JJOPOKHIX MAIIIMH I CHCTEM Y
HABYAJIbBHOMY ITPOILIECI TA HAVYIII»

KoHndepeHiiiro mpoBeeHo 3riHo 3 MJIaHOM TPOBEICHHS MIXKHAPOIHUX,
BCEYKPATHCHKUX HAYKOBO-TIPAKTUYHUX 1 HAYKOBO-METOAMYHUX KOH(MEPEHIIi 1
ceMiHapiB XapKiBCHKOTO HAIIIOHAIBHOTO aBTOMOO1JIEHO-A0POKHBOTO
yHiBepcutery y 2018 p. (mociquenns YkpIHTEIL Ne 773 Bix 26 rpyaus 2017 p.)

BiamosinansHuii 3a BUMycK A.T.H., mpod. Kierr JI.M.

HayxoBuii pegakrop a.T.H., mpod. Kierr .M.

Texniunuii pegakrop Muymika O.B.
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	Мета дослідження:
	− вказати якісні зміни відбулися в області розпізнавання образів як теоретичні, так і технічні, із зазначенням причин;
	− обговорити методи і принципи, що застосовуються в обчислювальній техніці;
	− навести приклади перспектив, які очікуються в найближчому майбутньому.
	Саме тому до розвитку розпізнавання образів з самого початку була прикута чимало уваги з боку фахівців самого різного профілю - кібернетиків, нейрофізіологів, психологів, математиків, економістів і т.д. Багато в чому саме з цієї причини сучасне розпіз...
	Загальна структура системи розпізнавання і етапи в процесі її розробки показані на рисунку 1.
	Завдання розпізнавання мають наступні характерні риси:
	− перетворення вихідних даних до виду, зручного для розпізнавання;
	− власне розпізнавання (вказівка приналежності об'єкта певного класу).
	У цих завданнях можна вводити поняття аналогії або подібності об'єктів і формулювати правила, на підставі яких об'єкт зараховується в один і той же клас або в різні класи.
	У цих завданнях можна оперувати набором прецедентів-прикладів, класифікація яких відома і які у вигляді формалізованих описів можуть бути пред'явлені алгоритмом розпізнавання для настройки на завдання в процесі навчання.
	Для цих завдань важко будувати формальні теорії і застосовувати класичні математичні методи (часто недоступна інформація для точної математичної моделі або виграш від використання моделі та математичних методів непорівнянний з витратами).
	Виділяють такі типи завдань розпізнавання:
	− завдання розпізнавання - віднесення пред'явленого об'єкта за його опису до одного із заданих класів (навчання з учителем);
	− завдання автоматичної класифікації - розбиття множини об'єктів, ситуацій, явищ за їх описами на систему непересічних класів (таксономія, кластерний аналіз, самонавчання);
	− завдання вибору інформативного набору ознак при розпізнаванні; - завдання приведення вихідних даних до виду, зручного для розпізнавання; - динамічне розпізнавання і динамічна класифікація - завдання 1 і 2 для динамічних об'єктів;
	− завдання прогнозування - суть попередній тип, в якому рішення повинне ставитися до деякого моменту в майбутньому [2].
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