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KOPHUCTyBayda €JICKTPOHHUI 3BIT, IIOJI0 CTaHY 3€PHOBUX KYJIBTYP TOCHIIKYBAHOTO
00’exTa.

BucHoBku. B pe3ynbTari 10CTiPKeHHS OTPUMAHO aBTOMATH30BaHY CHCTEMY
JIarHOCTYBAaHHSI 3€PHOBUX KYJBTYp 3a JOIOMOTOI ABTOHOMHOTO JITaJIhbHOTO
amapata. Po3po0iieHo anropuT™M Ta METO/, IO JI03BOJISIE OTPUMYBATH CTaH MOCIBIB
0e3 MpsMOro BTPyYaHHS JIIOAWUHHU, Ja€ 3MOTY 30UIBIIMTH TOYHICTH JIOKAIlil

BiI[CTe)KeHHH Ta 3HU3UTH BUTPATH.

JlitrepaTtypa: 1. Beenenue B kouTypHbIii ananu3 / [@ypman . A., Kpesenkuii A. B., [lepeapees
A. K. u ap.] ; mox pen. ®ypman . A. — [2-e uzza.]. — Mocksa : DUSMATIIUT, 2003. — 561 c.

YJIK 004.9:656
KOMIPIOTEPHA TEXHOJIOI'TA MOHITOPHUHI'Y AKOCTI BOJIM HA
TEXHIYHOMY BOJOMMMHIIE ABTOTPAHCIIOPTHOT' O
HIAINPUEMCTBA
Ilerpenko FO.A., A.T.H., npo¢., kadeapa apromaTu3aiii Ta KOMII’IOTEPHO-
inTerpoBanmux rtexnoJsoriin, XHAJY
MuxaiisioBa A.l., maricTp, kadgeapa apToMmaTusaiii Ta KOMII’OTEPHO-

inTerpoBanmux rtexnoJsoriin, XHAJY

IlocranoBka mnpodaemMu. 3pocTaroyi TEMNH PO3BUTKY ITPOMHCIOBOCTI
3YMOBJIIOIOTh HE JIUIIE 30UTbIICHHS] 00’€MIB BUKOPUCTaHHS BOAM, a W i
3a0pyJIHEHHsI, TOMY KOHTPOJIFOBaHHSI CTaHy BOJHHMX OO’€KTIB € HE0OXIIHOIO
CKJIaJIOBOI0 MOHITOPUHTY AOBKULIA. HanaroJkeHHs CHUCTEMH CIIOCTEpPEXKEHb 1
KOHTPOJIFO 32 3a0pyIHEHHSIM BOJHUX OO ’€KTIB HEOOXIiMHI MJii OTpPUMaHHS
1H(OopMaIil PO MPUPOJIHY SIKICTh BOJW Ta OI[IHKHU 3MiH SIKOCTI BOJM BHACIIJIOK il
aHTPOMOTEHHUX (HaKTOPIB.

Meta nocsiaskeHHs1 — MiIBUILIEHHS €(EeKTUBHOCTI MOHITOPUHTY SIKOCTI BOAU
y BOJIOMMax 3a paXyHOK PO3pOOKH KOMIT FOTEPHOT TEXHOJIOTTII.

OcHoBHuii matepiaa. Ha pucynky | npencraBiieHa MIBHIKOJOCTYITHA Ta

Jerka B o0ciyroByBaHHi miatdopma IarepHery pedeit. Metoto i€l miardopmu €
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3a0e3neueHHs] €()EeKTUBHOI OLIHKM SIKOCTI MOBEPXHEBUX BOJ Y BHUCOKOSKICHOMY

IPOCTOPOBO-4acoBOMY pexkumi [ 1, 2].
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Bignaneumii
e BAHHA Bia-
[errpanesmil Gnox onixex | axoeri .
{UCHTpaNEHHE = AAACHHH
fnok ouisgm) | BEE- I'IK
JACHHA
Bignancna KOPHCTYREA
nepeaaia || JapaHTamcHHE
S JAHHX SARTAHHA
.:llnmpcnr_, JloKanEHA Inackcy-
T I |ABTOMATH- nepenaua E BAHHA
Boame __ q A A0EL N
B SoBAHMNE h‘[uﬁmbm!.l.l:a“"x cramis |AocTi J'Inaca..:.la
cepeno- e CCHCOPHIHIT F— Hmi
Ml P Bvs0n JapanTa- | (GnoE | Bee- K
Bigaanenuii npod ¥ WCHHA  OKANLHOT| qeHHa
KOPHCTYREY _ SARTAHHA | OLiHKH) -
(El} () KOPHETYBA

Pucynok 1 — I1nardopma [nTepuery peueit: (a) ApxiTekTypa miatgopmu

KOHTpOJTtO sKoCTi Boau; (0) [Jiarpama po6odoro mporiecy miathopmu

MOHITOPUHT PI3HUX MMapaMeTpiB BOAU 3IIMCHIOETHCS 3a JOMOMOTOIO
aBTOMATHU30BAHOTO BUMIpIOBaHHs. Taki mapameTpu BKIIOYAIOTh B ce0e IMIBUIKICTD
MOTOKY, TeMIlepaTypy, MOBITPSHUN THUCK, 3Ha4eHHs pH, po3unHEHUN KHUCEHb,
eJIEKTPONPOBIAHICTh, OKHCHO-BIJHOBHMI MOTEHIIad, a30T, ¢ocdar, opraHiyHi
PEUYOBHHHU, MIKpPOOPTaHi3MH Ta iHuI. Bubip napaMmeTrpiB SKOCTI BOJIU 0a3yeThCs HA
crienu il KiIHIIEBOTO BUKOPUCTAHHS BOJIM Ta LUISIX MOHITOPUHTY.

VY Bulle npuBeAeHi miaThopmi I’ ATh JaTYUKIB BIPOBAKEHO B KOXKHOMY
MOO1JTLHOMY CEHCOPHOMY BY3J11 /ISl BAMIPIOBAHHS 11’ SITh XapaKTEPHUX MapaMeTpiB.
JlaH1 1aTYMKKU 3a3HAYCHI HIDKYE.

1. TemnepaTypHHil JaT4WK — BUMIPIOE TEMIIEPATypy BOIU 3a JOMOMOIOIO
TEPMOPE3UCTUBHOTO 30HY, €JICKTPUYHHUI OMIp SKOrO MiJIBUILYETHCS 32 PAXYHOK
TEIUIOTH, 110 MEePEeIa€ThCs 3 IKepelia BOIH.

2. Jlatumk 3HaueHHs pH — BuUMIpIO€ BUXIJHY HAmNpyry €JIEKTPOIy uepes
AKTUBHICTh 10HIB BOJIHIO Y BO/II.

3. JlaT4MK pO3YMHEHOTO KHCHIO — BHUMIPIOE BHUXIJHY Hampyry JaTdyuka 3a
JIOTIOMOTOI0 aHOJTy Ta KaToJly.

4. JlaTuuK €NeKTPOIPOBIAHOCTI — BUMIPIOE OIIp JABOXEJIEKTPOIHOI CXEMHU
JaT4uKA.

5. JlaT4MK OKHUCHO-BITHOBHOTO MOTEHIIAYy — BUMIPIOE BUXIIHY HAIMPyTy MiX
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BUMIPIOBaYEM Ta €TAJOHHUM €JIEKTPOJOM, WIO0 BKa3ye 3[JaTHICTh BOJOUMY
IIPUHAMATH €JIEKTPOHH.

Jlns BuOOpy HEOOXITHHUX JATYMKIB MOHITOPUHTY SIKOCTI BOAM OyIo
BUKOPUCTAHO MAaTeMAaTUYHUN METOJ MNPUUHATTS pIilIeHb B YMOBaxX HEUITKOl
iH(dopMarii.

X = {xl'xZJ xn}

ko et Bubip 3/1HCHIOETHCS Ha OCHOBI CTYIICHSI BIATIOBITHOCTI JIaTuYMKa
NEBHOI CYKYITHOCTI BUMOT, BU3HAYEHUX CHCTEMOIO PI3HUX KPUTEPIiB TO KOKHOMY
KPUTEPII0 MOKe OyTH MOCTABJIEHO Y BIAMOBIIHICTh HEUITKA MHOKHHA:

A, = {< 20, i, (1) >3 < X g, (%2) >3 s < X, e, (20) >}

Benuuuna piy,(x;) € [1,0] i sBisie cob00 OLIHKY JaT4UKa 110 KpHTEPio k;.

Bupimanene npaBuio BHOOpY Hailkpamioi aJbTEpHATHBH MOXe OyTu

NpEACTABJICHC SK 3HAXOIKCHHS IICPETUHY Bi,Z[HOBi,Z[HI/IX HEYITKUX MHOHH.
Pa,(x;) = mini_g5 (Ua, (x;)),J = 1,n
g i
R = Akl ﬂAkz N ...ﬂAkm

TakuMm 4MHOM B SIKOCTI HAaWKpaIIOro MOBHMHEH OyTH OOpaHMii TOM JaT4uK,

JUISL IKOTO 3HaYEHHS (PYHKI[IT HAJIEKHOCTI BUSBUTHCS MaKCUMaJIbHUM. T0OOTO
* —
up (%) = max(pa, (x)).
j=1n
VY Bumaaky pi3HOI BaXXJIMBOCTI KPUTEPIiB BUpINIAIbHE IMPAaBUIO BUOOPY

HaWKpaIoi aAIbTEPHATUBU MA€ BUTJISA]L

m
R=AlNAZN ...nAﬁz,z/li =1
i=1

i=1m
ne A; — BaroBuit KoeilieHT 1-TO KPUTEPIO.

BucHoBku. B pesynbrari gochipkeHHs Oyslo  pO3TJSIHYTO ICHYROYl
IPOTOKOJIU TEXHOJIOT1T [HTepHeTYy peuel, Ha 0a3i K01 PYHKIIIOHY€E aBTOMAaTH30BaHa
CHUCTEMa MOHITOPHUHTY SIKOCT1 BOAM. Takok OyJ0 PO3IJISHYTO JOCTYIIHI HA PUHKY
JATYUKU 1 OOpaHO BIAMOBIIHI CEHCOPW  JJIsA 3AIMCHEHHS aBTOMAaTHU30BAHOIO

144



KOMIT'IOTEPHI TEXHOJIOT'TI | MEXATPOHIKA

MOHITOPHUHTY SIKOCTI BOJM 32 KOXXHUM ITapaMeTPOM.

Jlitepatypa: 1. Anekcees, JI.C. Kourpons kadectBa Boabl. Yuebnuk / JI.C. AnekceeB. - M.:
NH®PA-M, 2017. - 536 c. 2. Marepiasm iHpopmariiinoro caity «HayuHas snmekTpoHHas
oubnuoreka» [Enektponnuii pecypc] — Pexum mocrymy: https:/ www.monographies.ru 3.
“Automated Water Quality Survey and Evaluation Using an 10T Platform with Mobile Sensor

Nodes” [EnexTpoHHuit pecypc] - Pexxum JOCTYIY:
https://www.ncbi.nIm.nih.gov/pmc/articles/PMC5579500/

YK 004.932
NCIIOJIB3OBAHUE TEXHOJIOI'U A-GPS IJ1s1 OIIPEAEJIEHUS
MECTOITIOJIOKEHUSA IBUXKYIIUXCA OBBEKTOB
B.A. TUMOHUH, K.T.H., C.H.C., 101l. Ka(). KOMIBIOTEPHbIX TEXHOJIOT Ul U

mexaTtponuku, XHATY

IlocranoBka mpoOJjembl. bypHoe pasBuTue cucteM MOOWIBHOM CBSI3U
OpEJIOKUIO  HOBBIE  BAapUAHThl  pEIICHUA  MpoOJeMbl  ONpECIICHHUs
MECTOMOJIOKEHHS TIOABUKHBIX OOBEKTOB U MOCTPOCHUS] CUCTEM aBTOMAaTHYECKOTO
ONPENEIICHUs] MECTOIIOJIOKEHUSA TPAHCIIOPTHBIX CpeAcTB. MHOrme KOMIaHWH,
pa3pabaThIBAIOLIUE CUCTEMbI MECTOOIPEAEIEHUS MOABUKHBIX 00BEKTOB, HAYT IO
OyTH MHTErpallid COTOBOM CBS3M C TJOOAJbHOW CHCTEMON CITyTHHUKOBOMU
panuonasurauuu — GPS. lng storo GPS-npueMHKN BCTpanBarOTCs B MOOUIIbHBIE
tenedonsl. Monyns GPS B cMapTdoHe CBs3BIBaETCS CO CIYTHHUKaMH Ha opOuTe,
NoJIy4asi OT HUX CUTHAJI, ¥ IOKa3bIBAa€T Ha KapTe CBOM KOOpAMHAThL. MIHOT1a B CHITy
Pa3IMYHBIX OOCTOATENHCTB OOHAPYKEHUE NOCTYMHBIX CIYTHUKOB MOXET OBIThH
3aTPYAHEHO U 3aHUMAET JJIMTEIBbHOE BpEMS. DTO IPOUCXOIUT B 3/1aHUSIX, TOHHENSX,
a TakXe BOJIM3M UCTOYHHUKOB 3JIEKTPOMATHUTHOTO U3iIydeHus. [laxke Ha OTKPHITOM
BO3JIyX€ B KPYMHBIX TOPOJIAX C MIIOTHOM 3aCTPOMKONM MOTYT HaOII0JaThCs nepedon
CO CIIyTHHUKOBBIM CHUTHAJOM. OTO CBA3aHO C T€M, YTO TIJo0ajlbHasg cHcTeMa
nozuuronupoBanuss GPS  wumeer Hemocratku. Bo-mepBbiIX, HECMOTps Ha
rJ1I00aJIbHOCTh TMOKPBITHS, ONpEEIeHUE KOOPJAWHAT MPOU3BOAUTCS TOJIBKO MpHU
npsiMord BuguMoctd GPS-pueMHUKOM HE MEHee TpexX CHyTHUKOB. [loaTomy
ONPENIEIICHNE MECTONOJIOKEHHUS 3a4aCTyI0 HEBO3MOKHO B 3aKPBITBIX TOMELIEHUSAX,
HU3MHAX, B YCJIOBHSAX IUIOTHOW FOPOJCKOW 3aCTPOMKHU WIM MOJ TNIOTHOW JIMCTBOM.

145



KOMIT'IOTEPHI TEXHOJIOT'TI | MEXATPOHIKA

SMICT

Janunenko O.®., Ckopoaenos B.B., Yepnux O.I1., AAruokos C.1O.
BuxopucranHsa nporpaMoBaHUX JIOTTYHUX IHTETPAIbHUX CXEM ISt
peasnizalii IpOTOKOJIIB Niepeayl JaHuX yepe3 [Hrepuer

Senouci S.M., Nikonov O.Ya., Shulyakov V.M., Nikonov D.O.
Technologies d'information pour vehicules intelligents

IIpumayvenko I'.0., boroma3z /I.M., Koaicauxk /I.B.
BrpoBamxkeHHs cydyacHuX 1HPOPMaIifHO-KOMYHIKaIlIMHUX TEXHOJOTIH Yy
JIOTICTUYHUX CHUCTEMax

I'punyk 1. B, Iloropaeuskuii [. C, Cumonenko P. B, Boaogapeus M. B,
Xyaskos 1. B. BumiproBanbHUI KOMIUIEKC JJIs1 JOCTIHKEHHS poOOTH
TPAHCIIOPTHOTO 3acO0Y 3 IBUTYHOM, 00JIaIHAHUM CHCTEMOIO BIIOPCKYBaHHS
ra3oBOTO MaJKMBa, B YMOBax ekcruyaraiii 3acodamu ITS

Nikitina K.A. Partial differential equations model for modular conveyors
controlling

IliBaeBa O.A., Muymka O.B. [Ipo6iema 6e3neku Ta aHaIi3 TUTOBUX
3arpo3 ais iHdpacTpykTypu [HTepHETY pedeit

Kuaen .M., Hikonos O.41., po3auk €.B., Tumuenxo C.C.
Po3po6nenns iHpopMariitHOT CUCTEMH 3 TEXHOJIOTIEID IHTEPAKTUBHOI
Bi3yasizailii 3aco0aMu JIOMMOBHEHOI peabHOCTI

Jlomotbko JI. B. IIpo6iieMu HOpMaTUBHO-IPABOBOTO PETYIIOBAHHS
MYJIbTUMOIATPHUX TACAKUPCHKUX MIEPEBE3CHB 32 YUACTIO 3aJII3HUYHOTO
TPAHCIIOPTY

Beaos B. 1., JutatseB O. B. /lyanpHa ocBita, ik popMa iHTErpallii HayKH,
OCBITH Ta BUPOOHUIITBA

Myasainep 10.B., 3enencoknii [A.B., usaun C.IL., Yrpin B.B.
Bnposamxenns GPS—cucrem cioctepexeHHs IpU TPaHCHIOPTYBaHH1
BAaHTAXIB PI3HUMU BUAAMU TPAHCIIOPTY

Mnushka O.V., Savchenko V.M. Architecture models and patterns for
safety and security for IOT applications

I'punyk I.B., Boakos B.I1., I'punyk FO.B., Boakos FO.B.
Buxopucranns inpopMmaniiHux 6a3 JaHUX Ha aBTOMOOLILHOMY TPaHCHOPTI

Harmawok ML.I., KoBrynenko B.B. IIpunaz 115 BuMiproBaHHs
€JIEKTPOIIPOBIAHOCTI PIAMH, 10 3aCTOCOBYIOTHCS B aBTOMOOLISIX

Tkachenko M. STM32-based HMI solution for IOT application

Jlomotbko JI.B., Jlagdimenko M.A. IlaBiaenko L.A. [llnaxu 3a0e3meucHHs
1HTEpOIepabebHOCTI MPU CTBOPEHHI JIOTICTUYHUX JAHIIOTIB 32 y4acTiO
3aJ1i3HULb

Kyauxk M.M., lllupin B.B. [Ipo6ieMu Ta nepcrnekTUBU PO3BUTKY
BEJIOCHUTEIHOI IHQPACTPYKTYpH B MicTax YKpaiHH

277

11

15

18

21

24

26

29

30

34

37

39

42

45



MDKHAPOJIHA HAYKOBO-ITPAKTUYHA KOH®EPEHIIIA, XAPKIB, 2019 p.

Mapmyrt L.A. CtpyKkTypa 1 IpUHIUI pOOOTH €IEKTPOHHOT MOJIEIT CTEHIY 48
MIpY BUMIPIOBAHHI JIIATHOCTUYHUX MapaMeTPiB raJIbMiBHOI CUCTEMHU
aBTOMOO1JIs

Khamza 1.S., Mnushka O.V. Actual problems and perspectives of 51
autonomous vehicles

NutateeB O.B., besos B.1. [Ipo TecToBi BITMBY MpH 11arHOCTYBaHHI o4
MABICKYA aBTOMOOLIA

Yepusk T.O., Xoponeko JI.C. Po3poOka 3aco0iB BUSHAUCHHS S7
KOMIT FOTEpHUX aTaK Ha OCHOBI aHAII3y MEPEKEBOTo Tpadiky

Hixonos O.41., IBamenko M.O., [Tosaocyxina T.O., Kene3xko b.O. 60

Po3po0biienHs 1HTeNeKTyalbHOI OOPTOBOI 1HPOPMAILIIMHOT CUCTEMU
0€3M1JI0OTHOTO TPAHCHIOPTHOTO 3ac00y Ha OCHOBI (ha3i-apXiTEKTypH

Byrtbko T.B., Jlomotbko /1.B., Apcenenxo /1. B. Ynpasininus nporecom 63
3a0e3MeYeHHs 3aJII3HUNYHUM PyXOMHM CKJIAJIOM TIPH MIEPEBE3EHHI 36pHOBUX
BaHTaXIB

Ha3zapos O.I. BnpoBamkeHHs pe3ybTaTiB MEPEI0BOi CBITOBOT MPAKTUKU 66
BUKJIaJIaHHS JUCIUIUTIH y Tanmy3i [ T-TexHomoriit

IleBuenko B.O., Kynin A.l. BukopucTtanHs quCTaHIIHHUX KypCiB Ha 0a3i 69
moodle npu BUKTalaHHI JUCIUILTIH CTYACHTaM JICHHOI (POPMH HaBYAHHS

Jlomotbko JI.B., BoBkiB A.T. Y 1ockoHaneHHs iHPOpMaIliifHOT B3a€EMO/I11 73
3II3HAYHUX 1] 13HUX KOJIIH MIJITXOM BIIPOBAHKEHHS JIOTICTUYHUX
TEXHOJIOT1i

Bouxkos B.IL., I'punyk I.B., Boakosa T.B. [npopmariiina cucrema 77
MOHITOPUHTY TEXHIYHOT'O CTaHy aBTOMOOLIs B ymoBax ITS

I'yaara A1.C., Muymka O.B. Kputepii O1lIHKH SIKOCTI B IPOEKTaX, 1110 82
BUKOPHCTOBYIOTh Agile

®dacroseus B.1., Hlyasakos B.M., Mopo3 O.0. Bukopucranus 85
TeHETUYHHX AJITOPUTMIB JIJIsl CAMOBJIOCKOHAJICHHS €JIEMEHTIB JU3aiHy

caiTiB

Trkauyk O.}0. Po3paxyHKOBi-JIOTi4HI CUCTeMU s yrpaBiinag KA 90

Missk 1.O., Timonin B.O. Cucrema 6e31p0TOBOT niepeadi JTaHuX Mix 92
aBTOMOO1JIEM Ta CBITIO(GOpOM

Cemuenko H.O., PemetnikoB €.5. MonentoBanHs mapaMeTpiB 95
TPAHCIIOPTHUX MOTOKIB Y aBTOMAaTU30BaHUX CUCTEMAaX yNpaBIiHHS
JIOPOXKHIM pyXOM

Aopamosa JI.C., Xapuenko T.B., be3ooponos /I.I. ITinxix 1o Bu3HaYeHHS 98
O€3IeKr pyXy Ha TPAaHCIIOPTHOMY BY3JIi MiCTa

Trkauyk O.}O. BripoBamkenns iHpopMmaiiHO-KOMYHIKaIHHUX TexHonorin 102
Ha TPAHCIIOPTI

278



KOMIT'IOTEPHI TEXHOJIOT'TI | MEXATPOHIKA

KoaecnikoBa H.B. Bukopucrannsa komm'totepa isi no0yn0BU rpadikiB Ha
3aHATTIX 3 MAaTEMaTUKU

Jlebenuncbknii A.B., SInymkeBuu C.JI. O1inka TOYHOCTI alipoOKCUMaIIli
HECTalllOHAPHUX CUTHAJIIB eMIipuyHUMHU Moaamu [ 11p0epra-Xyanra

Kpusomanos C.I. bopToBa cucrema peectpallii BUTpaTH MajuBa Ta yMOB
eKCILTyaTarlii aBTOMOOLIS

Kosaasb O. A., KoBaas A. O., [lerpykoBuu Jl. €. [ligBumieHHs TO4HOCTI
Ta JOCTOBIPHOCTI BUMIPIOBAHHS B1JICTaHi aBTOMOOLUIS /IO TIEPEITKO/

HuxnukoB A., Manuii O. b. [Tpumenenne texnonorun WEBGL miist
pa3pabOTKN HHTEPAKTUBHOTO BEO-MPUIIOKEHUS

Oxcanny L. I'. Po3Burok Meroay Bepugikalii OliHOYHUX MOKa3HUKIB JJIs
iX BUKOPUCTAHHS y SIKOCT1 KPUTEPIIO ONTUMI3AIl]

Korenko b.0., Muymka O.B. O6’eKTHO-OpIEHTOBaHMM MiIX1] 10 AU3aHHY
HaBYAIOYHX POTpam

Hikonos O.41., [Tonocyxina T.0., Cemepreii A.M. TexHiuHI aclIeKTH
ABTOMATHYHOTO KEPyBaHHS HA3eMHUMH O€3MIJIOTHUMH TPAHCTIOPTHUMHU
3aco0amu

Tumonun B.A., [lonomapen A.E. Anroput™m ¢GyHKIHOHUPOBAHUS
CUCTEMBI MTPENYNPEKICHNS CTOJKHOBEHUN HA yYaCTKaX JOPOT C
OrpaHUYECHHON BUIUMOCTBIO.

IIponun C.B. UHcTpyMeHTHI A1 pa3pabOTKU UCKYCCTBEHHBIX areHTOB B
cdepe TpaHCIIOPTHON JIOTUCTUKHU

Cisnbuenko B.P. ABTomaTu3oBaHa cucTteMa JiarHOCTYBaHHS 3€pPHOBUX
KyJbTYp 32 OTIOMOTOI0 aBTOHOMHOTO JIITaJIbHOIO anapara

Ilerpenko FO.A., Muxaiisoa A.l. KoM’ torepHa TexHoOT1s
MOHITOPUHTY SKOCT1 BOJIM HA TEXHIYHOMY BOJIOMMHUIII aBTOTPAHCTIOPTHOTO
MIPUEMCTBA

Tumonun B.A. Ucnonb3zoBanue texHosnorun A-GPS miist onpenenenus
MECTOIIOJIOKECHUS ABUKYIITNXCS OOBEKTOB

TupuuenBa O.A., Penin 1.O. [{ociimkeHHs BIUTMBY MaciITaOyBaHHS Ha
e(eKTHBHICTh POOOTH JTOKAIBHOI MEpEXi

Hlanommnikosa O.II. IIpuitom Ta 06poOka 1HDOpMaIii mpo Micte
3HAXO/KEHHS TPAHCIIOPTY JIJIs1 MOOUTEHOTO A0aTKy «Miii TpaHCTIOPT

Ionepemnsik C.B. Orminka SKOCTI MOCTIAOBHOCTEH IICEBIOBUIIAIKOBUX
YHCell

Mauuii O. b., Haymos B.C. IlapocnosiydeHHs B MOJENSAX TPAHCIIOPTHOT
JIOTICTUKHU

Tumonun B.A., Kammnun A.A. O630p TEXHOJOTUN TIepeaadd JAHHBIX B
CHUCTeMax KOMMYHUKAIIUU aBTOMOOUIIEH

ITonomapsos B.B., Illupin B.B. Anami3z 10CBigy OIIIHKH TPaHCIOPTHOI

279

105

109

112

115

118

122

125

127

130

133

139

142

145

149

153

157

160

163

169



MDKHAPOJIHA HAYKOBO-ITPAKTUYHA KOH®EPEHIIIA, XAPKIB, 2019 p.

JOCTYITHOCT1 IHPPACTPYKTYPU CYyHaCHUX MICT

Jleuenko O.C., Xoaogosa O.0., [loranenko A.l. HeoOxianicte Bubopy 172
ONTUMAJIbHUX TEXHIUYHUX NepudepiHux 3aco01B aBTOMATU30BAHUX CUCTEM
KEepyBaHHs JOPOXKHIM pyXOM

Matsiy M. E., Aleksiyev O. P., J0rg P. Interactive monitoring, as effective 175
management of the state of transport communications

bop3enko O.II. IT-texHonorii sk Baxuib MiABUIICHHS e(exkTuBHOCTI 178
MpoIIeCy BUKJIAJIaHHS 1HO3EMHOI MOBHU

Benrep A. C., CrenanoB O. B., BosiodyeBa T. B., Mixxnaponuuii gocsing 181
BUKOPUCTAHHS 1HTEJICKTyIbHUX TPAHCTIOPTHUX CUCTEM

imonos L.I'., PykaBimuikoB FO.B. CTBopeHHs J0oTiCTUYHOTO miaxoqy npu 184
KOHCTPYIOBaHHI Ta €KCIUTyarailii Oy aiBeIbHO-TOPOKHIX MAITUH

3udbue 10.B. IlepeBipka TATOBO-IIBUIAKICHUX BIACTUBOCTEH KoiicHuX 186
MaIllMH Y JIOPO’KHIX yMOBaxX

Oleynyk Y.S. Discrete event model of the movement of a batch of subjects 189
of labour on technological route

Tumonun B.A., JIyrosoii A.b. O630p METOJIOB 1 aNTOPUTMOB onpeneieHuss 193
CKOPOCTH TPAHCIIOPTHBIX CPEJICTB IO JAHHBIM BHUICOAHATUTHKU

IIpouun C.B., ’Kydenko O.0. Ormnsg 6i0;110TeK KOMIT FOTEPHOTO 30PY 197

Sholominska L. S., Storchak M. O. Software engineering education at 201
university

Ipouun C.B., JIyrosoii A.A., EcmaramberoB b.-b.C. HWcnons3oBanue 203
MYJIbTHAr€HTHBIX CUCTEM B TPAHCIIOPTHOM JIOTUCTUKE

Knumenko A.O. MexarpoHHa cuctemMa KepyBaHHS rigponpuBogoMm 206
MOOUIBHOTO MiTHOMHUKA

Auab-Jlapa €.H., MoiiceeB B.FO. ABTomaru3oBana cucrema MoHiTopuHry 209
CTaHy XBOPOI'O Ha MPUKIIA/l MOHITOPUHTY IYJIbCY

KocrikoBa M. B.,, Cxkpunina I. B. Ananiz 10cBily BUKOpUCTaHHs 212
watgopmu Futurelearn m1s iHTerpaiiii MacoBUX BIIKPUTUX OHJIAMH-KYPCIB B
CUCTEMY HaBYaHHS

BinbkoBcbka A.b., Hedbonos JI.I. Indopmamiitna texnonoris cuaTesy 214
TEPUTOPIaTBLHO-MIPOCTOPOBO-PO3MOIITICHOT KOMM'IOTEPHOI Mepexi odiciB
TPAHCIIOPTHUX CUCTEM

Yefimenko O.V., Pluhin D.A. Designing the structure of intelligent control 217
system in construction and road machines

IleBuyenko B.O., Onuumko I.B. OcobnuBocti BukopuctanHs Microsoft 220
Excel qyist 00poOKy BeTMKUX MacHBIB JaHUX

Baiinyn B.B., Muymka O.B. 3acoOu 3a0e3neueHHsi Oe3nekd AaHux B 223
[nTepueri peueit

280



KOMIT'IOTEPHI TEXHOJIOT'TI | MEXATPOHIKA

Ilnyrina T.B., MypaxoBcbkuii B.K. Inrencudikamis cucrem o0poOku
iH(popmarli pobounx mapamerpiB Oy11BeIbHO-A0POKHIX MAIIUH

Inyrina T.B., Mipomnuk B.A. IHrenexTyanbHa cucTema yIpaBiIiHHS
KOHBEEPOM

Iayrina T.B., KogecnikoB B.C., dyako [I.B. Ynpasiinusa mpuBogom
po60YOro oprany MaluHU K Ki0ephi3MIHOIO0 CHCTEMOIO

Iayrina T.B., Kupuyenko FIO.B. Mojgens MeXaTpoHHOI CHCTEMHU
YOpPaBIiHHSA BHUKOHABUYMMHU TPHUCTPOSIMU  BaHTAKHO-PO3BAHTAXKYBAJIBbHOI
Mamuau 3 GPS-iaTencudikaropom

I'opouxk FO.B. Ananu3 HampaBi€HUM JUIsl TOBBIIIEHUS SKOJOTHYECKON
0e30macHOCTH aBTOMOOUIIEH

IMoponaka O.A., Ilomoaska A.H., Hosak W.B. Onrumuzamnus
TPAHCIIOPTHBIX MEPEBO30K B YCIOBHUAX PUCKA

Jladenko /I.IL. I'IC sk iHCTpyMEHT pO3B’A3aHHS TPAHCIIOPTHUX 3a/1a4

CkBopueBcbkuii O.€. HoBe mOKONIHHS TiApaBIIYHUX MPUBOMIB IS
MOOLTBHUX MaliH Ha ocHOBI npuHnuy e-LOAD SENSING (e-LS)

Homoasika O.A., Ilogoasika A.H., [lanos E.B. Hopmanu3zauus kpurepuen
MHOTOKPUTEPUAIBHBIX 3aJ]ad TPAHCIIOPTHOTO THIIA HAa OCHOBE OJIOUHOMU
COPTHPOBKH

Yopuuii b.C., Kononuxin O.C. ApTomaTuzaiisi mporecy miadoopy
nepcoHaa

Lnbre L.T'., Barin /1.0. Moaens Bubopy CAY acdansroykiagada

Kynin A. L., KyaseB [.H. Po3Burok iHpopmaiiiiHux TEXHOJOTIH Ta ix
BILTUB HA MalOyTHE JI10JICTBA

Bitep [1.0., Kononnxin O.C. Bubip 3aco6iB koMyHIKaIliii ClliBpoOITHUKIB
pO3MoaiIeHOTO 0dicy

Yenycenko €.0., Caxaubkuii B.JI. BunpominioBau kommn'toTepu30BaHOi
CUCTEMHM  BHM3HAQUEHHS  KOOPJIMHAT  TMPOKOJIIOIOYOT  TOJOBKM  TpHU
Oe3TpaHIIeHIi MPOKIAJAKH TPacC MiA3eMHUX KOMYHIKAIIIHi

3rounnk  0.€., Kououmxin O.C. Bubip amapaTHO-IporpaMmHOTro
3a0e3nedeHHs iHPpOPMaIiiHOT CUCTEMHU KOHTPOJIS PyXy TPAHCTIOPTY

Lnbre L.I'., Mepexa P.}O. Moaens Bubopy enementHoi 6a3u CAY pobounmu
opranamu OyJba03epa

HImoiinoB  A.JO., Kononmxin O.C. BrnpoBaaxeHHS  CHUCTEMH
CYIMYyTHHKOBOI'O MOHITOPUHTY B JIOPOXHBO-OyA1BENIbHIN Opranizarii

Paoymenko O.B., KpacnoB 10.0. [locnimkeHHs BIUIUBY TeoMeTpii
NEPEeXpecTs Ha BEIMYMHY TTOTOKY HACUYCHHS

281

226

229

232

234

237

241

244
247

249

252

254
257

260

263

266

268

270

272



HAVYKOBE BUJIAHHA

3BIPHUK HAYKOBUMX ITPAIIb 3A MATEPIAJIAMHU MI’)KHAPO/IHOI
HAYKOBO-IIPAKTHYHOI KOH®EPEHIII «KOMIT’FOTEPHI
TEXHOJIOI'II I MEXATPOHIKA»

Kondepeniiiro mpoBeieHO 3riIHO 3 IIJIAaHOM MTPOBEICHHS M1)KHAPOIHUX,
BCEYKPATHCHKUX HAYKOBO-TIPAKTUYHUX 1 HAYKOBO-METOAMYHUX KOH(MEPEHIIiH 1
ceMiHapiB XapKiBChKOI'O HalllOHAJLHOTO aBTOMOOLIIEHO-I0POXKHBOTO
yuiBepcutety y 2019 p. (mociguenns YkpIHTEI Ne 666 Bix 20 rpymas 2018 p.)

BianoBinansHuUii 3a BUIMyCK A.T.H., ipod. Hikonos O.41.

HayxoBuii pegaktop A.T.H., npod. Hikonos O.41.

Texniunwmii pegakrop Muytika O.B.



	Даниленко О.Ф., Скородєлов В.В., Черних О.П., Ягнюков С.Ю.
	Використання програмованих логічних інтегральних схем для реалізації протоколів передачі даних через Інтернет
	Senouci S.M., Nikonov O.Ya., Shulyakov V.M., Nikonov D.O. 
	Technologies d'information pour vehicules intelligents
	Примаченко Г.О., Богомаз Д.М., Колісник Д.В.
	Впровадження сучасних інформаційно-комунікаційних технологій у логістичних системах
	Грицук І. В, Погорлецький Д. С, Симоненко Р. В, Володарець М. В, Худяков І. В. Вимірювальний комплекс для дослідження роботи транспортного засобу з двигуном, обладнаним системою впорскування газового палива, в умовах експлуатації засобами ITS
	Nikitina K.A. Partial differential equations model for modular conveyors controlling 
	Півнева О.А., Мнушка О.В. Проблема безпеки та аналіз типових загроз для інфраструктури Інтернету речей
	Клец Д.М., Ніконов О.Я., Дроздик Є.В., Тимченко С.С. 
	Розроблення інформаційної системи з технологією інтерактивної візуалізації засобами доповненої реальності
	Ломотько Д. В. Проблеми нормативно-правового регулювання мультимодальних пасажирських перевезень за участю залізничного транспорту
	Бєлов В. І., Дитятьєв О. В. Дуальна освіта, як форма інтеграції науки, освіти та виробництва
	Шульдінер Ю.В., Зеленський Д.В., Шиян С.П., Угрін В.В. Впровадження GPS–систем спостереження при транспортуванні вантажів різними видами транспорту
	Mnushka O.V., Savchenko V.M. Architecture models and patterns for safety and security for IOT applications
	Грицук І.В., Волков В.П., Грицук Ю.В., Волков Ю.В. 
	Використання інформаційних баз даних на автомобільному транспорті
	Наглюк М.І., Ковтуненко В.В. Прилад для вимірювання електропровідності рідин, що застосовуються в автомобілях
	Tkachenko M. STM32-based HMI solution for IOT application
	Ломотько Д.В., Лаліменко М.А. Павленко І.А. Шляхи забезпечення інтероперабельності при створенні логістичних ланцюгів за участю залізниць 
	Кулик М.М., Ширін В.В. Проблеми та перспективи розвитку велосипедної інфраструктури в містах України
	Мармут І.А. Структура і принцип роботи електронної моделі стенду при вимірюванні діагностичних параметрів гальмівної системи автомобіля
	Khamza I.S., Mnushka O.V. Actual problems and perspectives of autonomous vehicles



