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УДК 629.33:681.51 

РОЗПІЗНАВАННЯ ТРАНСПОРТНОГО ЗАСОБУ НА 

ВІДЕОЗОБРАЖЕННІ 

Жученко О.О.,  Пронин С.В.  

Харківський національний автомобільно-дорожній універсистет, Харків 

 

Вступ. Збільшення числа автомобілів у містах призводить до зростання 

числа дорожньо-транспортних пригод протягом вже багатьох років. Сучасні 

автотранспортні потоки характеризуються насиченістю, динамізмом і 

нестійкістю. Організаційні заходи з планування та управління транспортними 

потоками сприяють впорядкуванню руху автомобілів на вулично-дорожніх 

мережах і розвитку транспортних мереж. Розробка нових технічних і 

технологічних рішень в організації та управлінні перевізним процесом, 

організації та управлінні автотранспортними потоками підвищує рівень 

безпеки дорожнього руху. При реалізації таких заходів особлива роль 

належить впровадженню інформаційно-технічних засобів і систем контролю 

та управління із застосуванням електронно-обчислювальних машин, 

математики, інформатики, зв'язку і телебачення для управління рухом у 

масштабах великого району або цілого міста. 

Бібліотека для створення систем комп’ютерного зору. Numpy — 

розширення мови Python, що додає підтримку великих багатовимірних 

масивів і матриць, разом з великою бібліотекою високорівневих математичних 

функцій для операцій з цими масивами. Попередник Numpy, Numeric, був 

спочатку створений Jim Hugunin. Numpy — відкрите програмне забезпечення 

і має багато розробників [1]. 

Оскільки Python — інтерпретована мова, математичні алгоритми, часто 

працюють в ньому набагато повільніше ніж у компільованих мовах, таких як 

C або навіть Java. NumPy намагається вирішити цю проблему для великої 

кількості обчислювальних алгоритмів забезпечуючи підтримку 

багатовимірних масивів і безліч функцій і операторів для роботи з ними. 
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Таким чином будь-який алгоритм, який може бути виражений в основному як 

послідовність операцій над масивами і матрицями, працює так само швидко, 

як еквівалентний код, написаний на C. 

OpenCV - це найпопулярніша бібліотека комп'ютерного зору [2]. Вона 

написана на C / C ++, її вихідний код відкритий. бібліотека включає більше 

1000 функцій і алгоритмів.  

Бібліотека розповсюджується за ліцензією BSD, що означає, що її можна 

вільно і безкоштовно використовувати як у відкритих проектах з відкритим 

кодом, так і в закритих, комерційних проектах. Через ліберальної ліцензії 

бібліотека використовується багатьма компаніями, організаціями, 

університетами, наприклад, NVidia, Willow, Garage, Intel, Google, 

StanfordUniversity.  

Функціональність доступна на різних мовах: C, C ++, Python, CUDA, Java. 

Підтримуються основні операційні системи: MS Windows, Linux, Mac, 

Android, iOS.  

Виявлення транспортних засобів за допомогою бібліотек NumPy та 

OpenСV. Для рішення задачі скористаемося лінійним фільтром [3].  

На першому етапі імпортуємо бібліотеки та завантажуємо відео. Для 

цього скористуемося наступними функціями з бібліотеки NumPy та OpenCV: 

- import cv2 – імпортує бібліотеку для роботи з зображеннями і відео з 

використанням алгоритмів комп. зору. 

- import numpy as np - імпортує бібліотеку для роботи з масивами. 

- cap = cv2.VideoCapture("highway.mp4") – додавання відео з яким 

будемо працювати. 

Потім ми приймаємо перший кадр з відео, конвертуємо його в сірий 

масштаб і застосовуємо гаусовий фільтр для видалення деяких шумів. 

_, first_frame = cap.read() 

first_gray = cv2.cvtColor(first_frame, cv2.COLOR_BGR2GRAY) – 

конвертуємо зображення у відтінки сірого. 

first_gray = cv2.GaussianBlur(first_gray, (5, 5), 0) – використовуємо 
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розмиття Gaussian 

За допомогою циклу while завантажуємо один за одним наступні кадри. 

while True: 

    _, frame = cap.read() 

    gray_frame = cv2.cvtColor(frame, cv2.COLOR_BGR2GRAY) - 

конвертуємо зображення у відтінки сірого. 

    gray_frame = cv2.GaussianBlur(gray_frame, (5, 5), 0) - використовуємо 

розмиття Gaussian. 

Для рішення задачі віднімання фону обчислимо абсолютну різницю між 

першим кадром і поточним кадром, що знаходиться в циклі. 

    difference = cv2.absdiff(first_gray, gray_frame) - Обчислити абсолютну 

різницю між масивами (картинками). 

    _, difference = cv2.threshold(difference, 25, 255, cv2.THRESH_BINARY) 

Якщо значення пікселя більше порогового значення, йому присвоюється 

одне значення (може бути білим), в іншому випадку йому присвоюється інше 

значення (може бути чорним). Наприкінці виводимо результати  на екран: 

 

 

Рисунок 1 – Робота программи  
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Висновки. У процесі виконання роботи був обран інструментарій та 

метод для створення системи розпізнавання на основі якого створено 

програму для виявлення транспортного засоба на відеозображені.  

 

Литература: 

[1] Numpy [Електронний ресурс] https://ru.wikipedia.org/wiki/NumPy 

[2] OpenCV. About OpenCV: [Електронний ресурс] http://opencv.org/about.html 

[3] Згортка і лінійні фільтри. [Електронний ресурс] https://www.intuit.ru/ 

studies/courses/10621/1105/lecture/17989?page=2 
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АНАЛИЗ ПРИМЕНЕНИЯ ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫХ СИСТЕМ ПРИ 

ОБРАБОТКЕ ГЕОГРАФИЧЕСКИХ ДАННЫХ 

Пронин С.В. 

Харьковский национальный автомобильно-дорожный университет, 

Харьков 

 

Введение. Современные тенденции развития геоинформационных 

технологий характеризуются наличием ряда проблем связанных с обработкой 

и анализом информации в геоинформационных системах (ГИС). Для решения 

этой задачи можно использовать аппарат интеллектуальных систем, 

машинного обучения и работы с «большими данными». В данной статье 

предпринята попытка анализа основных задач интеллектуализации 

геоинформационных систем. 

Анализ публикаций. При анализе публикаций посвященных вопросу 

применения методов интеллектуальных систем для обработки 

геоинформационных можно выделить следующие работы – [1-8].  

На основе анализа данных источников можно сделать вывод, что под 

интеллектуализацией ГИС понимается применение различных методов 

искусственного интеллекта и машинного обучения.  

https://ru.wikipedia.org/wiki/NumPy
https://www.intuit.ru/
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