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Постановка проблемы. Сегодня транспорт является необходимым 

атрибутом жизни общества, но, в то же время, открытой угрозой жизни и 

здоровью людей. В последние два десятилетия в Украине значительно 

увеличилось количество автомобильного транспорта. Большое количество 

преступлений и противоправных действий совершается с применением 

автомобильного транспорта. Дорожно-транспортный травматизм занимает 

первое место в мире по числу погибших и по числу травмируемых. Система 

автоматической видеофиксации нарушений ПДД снижает аварийность с 

погибшими на 14%. Нарушения, связанные с проездом автомобилей 

перекрестков, стоят в ряду наиболее травмоопасных и сложных в оценки 

аварийных ситуаций.   

Цель работы - разработка автоматической системы видеофиксации 

нарушений проезда регулируемых перекрестков на основании 

прогнозируемых нарушений ПДД. 

Основной материал. Применение систем видеонаблюдения нарушений 

правил на основе компьютерного зрения позволяет повысить пропускную 

способность дорог, уменьшить уровень аварийности, уменьшить количество 

нарушителей, повысить эффективность мероприятий подразделений МВД и 
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других силовых структур. Автоматическая система видеофиксации 

прогнозируемых нарушений автотранспорта, являющаяся неотъемлемой 

частью системы видеонаблюдения,  предназначена для решения таких задач, 

как обнаружение потенциальных нарушителей ПДД; прогнозирование 

аварийных ситуаций; фиксации (видеозапись) фактов нарушений ПДД; 

формирование доказательных материалов. 

Как показывают статистические данные, большая вероятность 

возникновения ДТП существует при движении автомобилей на перекрестках. 

Разрабатываемая система видеофиксации нарушений проезда 

автотранспортом регулируемого перекрестка позволит на основании прогноза 

движения автомобиля автоматически осуществить видеосъемку нарушения. 

Прогноз нарушения происходит на основании расчета времени возможного 

проезда автомобилем перекрестка на запрещающий сигнал, что дает 

возможность заблаговременно определить возникновение возможной 

аварийной ситуации. Структурная схема функционирования системы 

представлена на рис.1. 
                                                                               

  

 

 

 

 

 
                                                                             

  

 

Рисунок 1 – Структурная схема системы видеофиксации нарушения 

 

Во время обработки изображение происходит поиск определённых 

элементов изображения, вычисление характеристик изображения. После чего 
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интересующие элементы регистрируются в качестве движущихся и 

статических объектов и классифицируются [2]. 

В блоке поиска движущихся объектов по признаку движения объекта 

происходит его поиск, что позволяет выделить его на кадре из видеопотока и 

при необходимости выполнить его сопровождение [1]. Блок определение 

интересующего объекта представляет собой поиск по заданным критериям, 

т.е. происходит распознавание и классификация искомого объекта. 

Измерение скорости движения транспортного средства основано на 

сравнении кадров видеопотока, пройденного транспортного средства в зоне 

контроля видеокамеры, и времени, за которое это расстояние было пройдено. 

Определив количество кадров, поступивших между первым и последним, 

рассчитывается время движения транспортного средства в зоне контроля от 

положения, зафиксированного на первом кадре, до положения, 

зафиксированного на последнем кадре. 

В блоке анализа потенциальной опасности происходит расчет времени 

возможного нарушения, т.е. за какое время автомобиль окажется в зоне 

пересечения перекрестка. Если, исходя из расчетов, окажется, что 

транспортное средство не успевает проехать на зеленый свет, будет 

фиксироваться факт потенциальной опасности. В случае, если возможность 

совершения нарушения ПДД велика (в данном случае проезд на красный свет), 

будет автоматически включаться режим видеофиксации задолго до 

совершения нарушения ПДД. 

Выводы. Предложенная система мониторинга движения автомобилей на 

перекрестках имеет перспективу для дальнейшего развития в части разработки 

программного обеспечения системы автоматического  управление светофором 

для переключения или задержки определенного цвета. 

Внедрение автоматизированного контроля над дорожными потоками, 

передвижением автотранспорта по дорогам, соблюдением норм 

действующего законодательства, в том числе правил дорожного движения 

позволит снизить риски использования транспортных средств, сохранит 
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жизни, здоровье и имущество граждан. 
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Постановка проблеми. Розвиток комп’ютерних технологій та 

програмування вимагає від програмістів бути технологічними та 

ефективними, а сама професія стає в значній мірі не дуже цікавою 

прогулянкою поміж патернів та антипатернів, вибору поміж best practices 

тощо. 

Мета дослідження – визначення закономірностей впливу всеосяжного 

мистецтва на програмування в цілому . 

Програмування як вид мистецтва. Програмування полягає у тому, ми 

робимо більш зусиль на зовнішній вигляд, а ні на функціональність програми. 

Я вважаю, що програмування – це мистецтво, яке може існувати в цілому. 

Програміст – це творець. Він експериментує з різними мовами програмування, 

як художник експериментує з фарбами або як архітектор створює свій проект. 

Крім того, має прийти натхнення, щоб написати код, картину, а можливо й 

створити чудову архітектурну споруду. І те, і те вимагає безумовно багато 

часу. Одним з головних факторів є те – на чому буде базуватися додаток, 

картина або будівля. Це вибір напрямку своїх дій, які повинні сподобатися не 

тільки творцеві цього творіння, а й далеким від означених професій людям. 
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