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ЗНАЧЕННЯ СИСТЕМИ КОМУНІКАЦІЇ МІЖ АВТОМОБІЛЯМИ ДЛЯ 

ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ БЕЗПЕКИ ДОРОЖНЬОГО РУХУ 

Бажинов Ан.В. 

Харківський національний автомобільно-дорожній університет, Харків 

 

Комунікаційні можливості автомобілів сьогодні вивчаються в рамках 

декількох технологій бездротового зв'язку, лазерного і радіохвильового 

зондування і моніторингу об’єктів, що знаходяться в зоні руху автомобілів. До 

цих технологій відносяться: комунікації між автомобілями − V2V (Vehicle-to-

https://branchup.pro/blog/chto-takoye-ui-ux-design
http://e-koncept.ru/2017/970180.htm
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Vehicle), комунікації автомобіля з об'єктами дорожньої інфраструктури − V2I 

(Vehicle-to-Infrastructure), моніторинг автомобілем пішоходів − V2P (Vehicle-

to-Pedestrian), підключення електромобілів і гібридних автомобілів до мереж 

електропостачання − V2G (Vehicle-to-Grid), підключення автомобілів до 

телекомунікаційних мереж − V2N (Vehicle-to-Network). Кожна із зазначених 

технологій має певний набір функцій, характеристик і сервісів. Бажано, щоб 

автомобіль був оснащений усіма видами комунікацій, тоді він в будь-яких 

дорожніх ситуаціях забезпечить максимальну безпеку пасажирам і всім 

учасникам дорожнього руху. 

Сукупність перерахованих автомобільних комунікаційних систем 

позначається як V2X (Vehicle-to-Everything - автомобіль, підключений до 

«всього»). Системи зв'язку V2X в основному використовуються з метою 

підвищення безпеки та запобігання зіткнень. У традиційному автомобілі 

системи V2X можуть передавати важливу інформацію водієві про похмурої 

погоди, найближчих аваріях, дорожніх умовах і небезпечних діях прилеглих 

транспортних засобів. В автономних транспортних засобах V2X надає 

додаткову інформацію для існуючої навігаційної системи автомобіля. 

Відомий виробник комплектуючих для автомобілів Robert Bosch GmbH 

спільно з міжнародною аналітичною компанією Prognos AG провели в 

Німеччині, США та Китаї дослідження Connected Car Effect 2025, спрямоване 

на вивчення впливу на безпеку дорожнього руху підключень обладнання 

автомобілів до хмарних технологій обробки і аналізу даних про дорожню 

обстановку, стані двигуна, ходової частини та інших систем автомобіля. 

Результати дослідження показали при спостережуваних в даний час темпи 

зростання парку «підключених автомобілів» в зазначених трьох країнах до 

2025 року на їх дорогах будуть попереджені майже 260 тис. випадків 

травматизму та загибелі людей. При цьому викиди вуглекислого газу 

скоротяться майже на 400 тис.тон, а середньорічний простій одного 

підключеного автомобіля в пробках буде на десятки годин менше, ніж у 

автомобіля, не оснащеного комунікаційними технологіями. 
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Якщо в комунікаційних системах використовується стільниковий зв'язок, 

то системи утворюють комплекс, званий як Cellular-V2X. До сих 

використовувалася лише одна його частина, що реалізує систему 

попередження водія про потенційно небезпечні зміни в дорожньому русі, 

наприклад, зміна автомобілем смуги на трасі, екстрене гальмування 

попереднього автомобіля і т.п. Але ось за розширення функціональності 

Cellular-V2X взялися компанії Bosch, Vodafone і Huawei. Днями ними було 

оголошено про успішне завершення на баварської трасі А9 експериментів з 

автомобілями, оснащеними модулями бездротового зв'язку 5G, використання 

яких дозволило організувати прямий обмін даними між автомобілями, що 

рухаються з великими швидкостями. Створення цієї комунікації між 

автомобілями стало основою адаптивного (автономного) круїз-контролю - 

ACC (Adaptive Cruise Control або Autonomous Cruise Control) − системи, яка не 

тільки попереджає водія про небезпеку, але і автоматично прискорює або 

гальмує автомобіль. При цьому ACC постійно підтримує встановлену 

дистанцію до автомобіля, що їде попереду транспортного засобу. 

Одна з ключових завдань системи V2X забезпечити автомобілі 

можливостями високошвидкісного мережевого підключення. Обмін даними 

між підключеними автомобілями за допомогою бездротового зв'язку 5G 

забезпечує миттєве отримання інформації (в радіусі до 300 м) про дорожніх 

ситуаціях поза прямої видимості, наприклад, справа і зліва за перехрестям (за 

будинками, деревами та ін.), за вершиною підйому на трасі, збоку і  

позаду автомобіля. 

Мінімальні затримки передачі інформації, які очікуються в 5G, є 

критичними для безпілотних автомобілів при їх масовому використанні. 

Високошвидкісний зв'язок дозволить миттєво приймати і передавати дані від 

одного автомобіля до іншого. Система може попереджати про дорожні умови 

та про транспортних засоби, які наближуються задовго до того, як вони 

з’являться в поле зору водія, а також система може передавати інформацію про 

зміни в русі одного автомобіля, наприклад, про гальмування, що дозволить 



Комп’ютерні технології і мехатроніка 

341 

відразу ж коригувати дії оточуючих його машин. 
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У зв'язку з бурхливим розвитком мереж з пакетною комутацією і перш за 

все Інтернету на початку 2000-х років світове телекомунікаційне 

співтовариство почало реалізацію мереж наступного покоління NGN (Next 

Generation Networks). При цьому завжди передбачалося, що основними 

користувачами мереж NGN будуть люди, однак останнім часом значного 

розвитку набули методи радіочастотної ідентифікації RFID (Radio Frequency 
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